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DXL360/$S Series High-precision digital inclinometers for professional
horizontal tilt measurement based on gravity reference. The DXL360S
model features an exclusive gyroscope function, enabling real-time
attitude angle detection with initial spatial attitude reference. Built with
advanced MEMS technology and optimized compensation algorithms,
the devices deliver stable, reliable measurement performance and
excellent repeatability.
The DXL360S achieves the best accuracy of 0.05°, a resolution of 0.01°,
can adopt 3 types of measurement unit display (degree, mm/m, slope),
The exclusive gyroscope function (GYRO) can measure the relative
included angle between any planes without environmental restrictions,
with a gyroscope measurement accuracy of +0.5°. Supports wired and
wireless data transmission. DXL360 to achieve the best accuracy of 0.1°,
resolution of 0.02 °, can be adopted in 2 types of measurement unit
display (degree, mm/m). Supports wired data transmission.
DXL360/S Supports 4x90° single axis measurements, +40° dual axis
, powerful ism on bottom and rear measurement
reference surfaces, and V-groove design for easy placement on round
tubes for measurements. The DXL360/S is widely used in machinery
manufacturing, automotive repair, the medical industry, wood pro-
cessing, communications inspection, interior design and other fields.
The DXL360/S is widely appreciated by customers around the world for
its rich functions and practicality.

FEATURES

#DXL360S: High accuracy +0.05°  High resolution 0.01°
DXL360: High accuracy +0.1°  High resolution 0.02°
e Single-axis and dual-axis tilt angles can be measured.
eMonochrome backlight LCD display with 360° auto flip readout for easy
viewing.
e Built-in lithium battery charging.
eThe V-groove of shell can be easily placed on corners and round pipes.




eMagnets on the back and all around.
- eAudible alarming at settable angle range.
eGyroscope function can measure the angle between any planes in
space. (*DXL360S only)
eWired data transmission with PC; DXL360S also supports wireless data
transmission with mobile phones.

SPECIFICATIONS
Model DXL360S DXL360
Measurement Accuracy: *After Calibrated
0°to20°, 0°to-20° +0.05° 0.1°
20° to 70°, -20° to -70° +0.1° +0.2°
70° t0 90°, -70° to -90° +0.05° +0.1°
Measuring Range Single axis: 4x90°  Dual axis: + 40°
Resolution: 0.01° 0.02°
Gyro Accuracy +o0.5° -
Gyro Resolution 0.1° —_
Gyro Rotation Speed <90°/s —
Display Response Time <0.4s
Audio Sound 75dB@10cm
Zero offset drift angle per°C 0.0058° (Typical )
Operating Temperature 0to 50°C
Storage Temperature -10t0 60°C
Use Irnterface Mono-color LCD with backlight
Supply Power Rechargeable Li-Polymer 3.7V
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Charger Port DC 5V 1A Type-C Interface

Standby Power Consumption 35uA
Operating Power Consumption 42mA ‘ 50mA
Standby Battery Life 2000hours
Operating Battery Life 15 hours ‘ 13 hours
Dimensions (LxWxH) 2.8"x2.8"x1.1" (70x70x28mm)
Magnetic Base Set on the four corners
Magnetic Strength N52
Weight 4.60z (130g)
BUTTON FUNCTIONS
Button Function Descriptions
Normal Mode Menu Mode

This key is primarily used to turn the inclinome-
ter on/off. Press the key to turn it on and press it
Power |again to turn it off.

Serves as the
escape key at
menu mode.

Function 1: In horizontal measurement mode,
short-press this button. The screen displays the
icon g%, and the measured value is reset to zero,
indicating entry into relative measurement
a mode, with the current angle set as the zero
measurement plane. In gyroscope mode, short-
Buzzer |press this button to clear the gyroscope value.
Function 2: Long-press for three seconds to
enable or disable the beep function. A small
speaker icon n:] will be shown on the LCD. The
buzzer alarming could be set for any angle. For
detailed instructions, please refer to section
IANGLE ALARMING.

Serves as the
upward key
atmenu
mode.




Function 1: Short-press this button, theicon t = 1
flashes, indicating that the current measure-| o s as
ment reading is locked. the

Function 2: Long-press for 3 seconds to cycle

v through the following measurement units do(\;vlr(l
Degree [DXL30S: (1) Degree [] (2) Millimeter per Meter| """ ¥
mm/m [mm/m] (3) Slope [%)]
% DXL360: (1) Degree [°] (2) Millimeter per Meter mode.
[mm/m]. Facilitating unit conversion for users in
different industries.
SET Long-press for three seconds to enter the menu| serves as
Menu mode, you can set the parameters. the
(*DXL360 only) N
Function 1: Short-press this button to enter °_"f"ma'
gyroscope mode. In gyroscope mode, short- tion key
x press this button again to exit gyroscope mode. | atmenu
Menu Function 2: Long-press for three seconds to| mode.
(*DXL360S only) |enter MENU mode, you can set the parameters.
LCD ICONS REPRESENTATIONS
— Battery status indication icons. These icons indicate the
[m | battery level. There are 3 levels representing empty, half
EE and full.
Degree mode. Default measurement mode of the instru-
[<] ment.
Millimeter per meter mode. Converts the degree to the
[mm]  |vertical height corresponding to a 1-meter inclined plane, in
millimeters.
%] Slope mode. Commonly used in pipeline measurement,

using tangent function calculation. (*DXL360S only)

Buzzer alarm function. The icon appears to turn the buzzer
alarm on and disappears to turn the buzzer off.




Press the ZERO key to set the current angle to zero
% degrees and use this as the horizontal reference. All
angles displayed are relative.

In dual-axis mode. The LCD will display the current icon.
It will simulate a dual-axis angle and display the tilt
direction.

In single-axis mode. The E-bubble indicates the direction
of the current angular tilt.

Dual-axis measurement mode. Both the X and Y axis
angle will be showed. Dual axis mode measures inclina-
tion up to +40° for each axis before it automatically
switch to single axis mode.

Single-axis measurement mode. Measure slope up to
+90°. The E-bubble indicates the direction of the current
angular tilt. As shown in the figure, the current angle is
tiltid to the left.

RELATIVE/ABSOLUTE MEASUREMENT

Relative
LCD Icon: & LCD Icon: Blank
Relative and Absolute Mode Switching:
1.Press the ZERO button to set the relative zero point and enter the relative
angle measurement mode.
2.Press the ZERO button again to cancel the relative zero point and return
to the absolute angle measurement mode.

HOLD FUNCTION
Holding Mode:
LCD Icon blinking: £ = 1
Holding Function:
1.Press the HOLD button, and the current measured value will be locked on
the display screen.
2.Press the HOLD button again to cancel the value lock function.
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BATTERY/AUTOMATIC SHUTDOWN
The inclinometer is powered by a 3.7V rechargeable lithium battery. Please
charge it with a compliant DC 5V 1A Type-C charger.
The battery icon on the LCD screen blinks when the power is turned on for
charging. When the inclinometer is idle for half an hour, it will automatical-
ly shut down. The automatic shutdown function can also be canceled by
the following operation.
Auto Power-off Time Setting:
1.Long-press the SET button for 3 seconds to enter the menu.
2.Use the ZERO and HOLD buttons to move the cursor, select the Power
option, and press SET to enter.
3.Use the ZERO and HOLD buttons to select either Neveror 30Min.
4.Press SET to confirm the selection.
RESTORE FACTORY SETTINGS
The unit can be restored Factory Settings when the unit becomes abnor-
mal. All calibration setting will be restored to factory setting. *Not suggest
restoring to factory setting in normal status. For accuracy drift, please
calibrate the inclinometer. After factory set, please redo calibration to
ensure the accuracy.
Restore to Factory Setting:
1.Long-press the SET button for 3 seconds to enter menu mode.
2.Use the ZERO and HOLD buttons to move the cursor, select the FACTORY
SEToption, and press SET to confirm entry into the setting.
3.Use the ZERO and HOLD buttons to select Yesor No.
4.Press SET to confirm your current selection.
LANGUAGE SETTING
The language of the display menu can be switched to Chinese or English by
the following operation.
1. Long-press the SET button for 3 seconds to enter menu mode.
2. Use the ZERO and HOLD buttons to move the cursor and select the
Language Settings option.



3. Press SET to switch the menu language between Chinese or English.
ANGLE ALARMING

Alarming Mode: LCD Icon: ] -
Alarming Angle Setting:
1. Long-press the SET button for 3 seconds to enter menu mode.
2. Use the ZERO and HOLD buttons to move the cursor, select the ALARM
option, and press SET to enter the alarm angle setting interface. Press and
hold the ZERO or HOLD buttons to scroll through values quickly.
3. Press SET to confirm the current setting.
SINGLE AXIS Referencg angle value for triggering the buzzer alarm in
single-axis measurement mode.
DUAL AXIS X ?(-axis refgrence angle value for triggering the buzzer alarm
in dual-axis measurement mode.
DUAL AXIS Y Y-axis refgrence angle value for triggering the buzzer alarm
in dual-axis measurement mode.
RANGE S:Itjethe alarm offset range relative to the reference angle
TRIGGER INSIDE (alarm is triggered when the angle is within the

AREA calculated range) or OUTS/DE (alarm is triggered when the
angle is outside the calculated range).
If the SINGLE AXIS angle is set to 20.00and the RANGE is set
to 01.00, with the TRIGGER AREA mode set to /NS/DE,
Example |the instrument will trigger the buzzer alarm when the
inclination angle is within
+19.00° to +21.00° or —19.00° to -21.00°.

MEASURING DATUM

The inclinometer supports automatic switching between single-axis and
dual-axis measurement modes. The operating specifications are as follows:
Single-axis Measurement: 1
Take the bottom of the instrument as
the reference plane, and vertically
attach the instrument to the meas-
ured surface for measurement.
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) X Axis
Dual-axis Measurement:

Take the back of the instrument as
the reference plane, and lay the
instrument flat against the meas-
ured surface for measurement. Y Axis

The measurement reading is the result of contact between the reference
plane and the measured surface. Do not use other surfaces of the instru-
ment for object measurement.

LEVEL ACCURACY CHECK
Quick Accuracy Self-Check Steps for Inclinometer
Step 1: Select a flat marble reference surface and ensure a stable ambient
temperature without fluctuations. Place the inclinometer steadily on the
surface. After the readings stabilize, record the current values asX1,Y1.
Step 2: Keep the bottom surface of the inclinometer attached to the sur-
face, rotate it 180°, and place it back in the original position. After the
readings stabilize, record the values asX2, Y2,
Step 3: Zero offset error:Ex=(X1+X2)/2, Ev=(Y1+Y2)/2,
If E < the calibrated accuracy range of the product, the accuracy is quali-
fied. If E >the calibrated accuracy range, the accuracy is abnormal, and
horizontal accuracy calibration is required.
*Averaging errors from multiple measurements eliminates accidental
errors; Accuracy errors may be caused by worn or uneven datum surfaces,
large temperature changes (5 to 10°C), or the instrument being dropped or
subjected to heavy external impact.

dh
01

0000
§000.
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CALIBRATION PROCEDURE

Step 1: Long-press the SET button for 3 seconds to enter menu mode,-
select the LEVEL CAL. option, and press SET.(FIG.A) Place the inclinometer
on a roughly flat horizontal surface. The LCD will display DUAL AXIS CALI-
BRATION, press SET. The buzzer will sound—keep the inclinometer stable
and wait for the buzzer to stop. (FIG.B)
Step 2: Rotate the inclinometer 180° clockwise and place it in the same
position.(FIG.C) Press SET again and wait for the buzzer to stop. (FIG.D)
Step 3: The LCD will display SINGLE AXIS CALIBRATION. Place the inclinom-
eter vertically (the calibration program has a position error prevention
function). Press SET again and wait for the buzzer to stop. (FIG.E) Rotate
the inclinometer 180° clockwise in its current state and place it in the same
position. (FIG.F) Press SET again and wait for the buzzer to stop. (FIG.G)
Step 4: The LCD will display S/INGLE AXIS CALIBRATION (the calibration
program has a position error prevention function). Place the inclinometer
vertically on a relatively flat wall with the power button facing upward.
Press SET again and wait for the buzzer to stop.(FIG.H)
Step 5: Rotate the inclinometer 180° and place it vertically in the same
position on the wall (the power button must still face upward). (FIG.I) Press
SET again and wait for the buzzer to stop. (FIG.J) At this point, the LCD
should return to the menu display, indicating the calibration process is
complete.Select the RETURN TO MAIN PAGE option and press SET to return
to normal operation mode.

GYROSCOPE FUNCTION (*DXL360S only)
The gyroscope function measures the angle between two planes in space,
independent of Earth’s gravity.
Enter Gyroscope Mode:
Short-press the GYRO button to enter gyroscope mode.
Gyroscope Zero Reset: In gyroscope mode, short-press the ZERO button to
reset the current measured value to zero.
Exit Gyroscope Mode: In gyroscope mode, short-press the GYRO button or

the Power button to exit. 13



Measurement Points: Rotation Aus paraletto The Intersecting line
. Wirtval) < > of two planes
During measurement, keep the rota- h e
-tion axis parallel to the intersection
line of the two measured planes, and
rotate the instrument slowly around
the rotation axis for measurement.
Angle Measurement on Any Surfaces
Example: Measure the included angle
between two non-adjacent walls.
Step 1: Attach the back measuring
surface of the DXL360S inclinometer to the measured wall A, and press the
GYRO button to enter gyroscope mode. (Keep the rotation axis parallel to
the intersection line of wall A and wall B)
Step 2: Keep the orientation of the rotation axis unchanged, rotate the
inclinometer slowly. When the inclinometer is rotated to the measured
wall B, the rotation angle displayed on the inclinometer is the included
angle between the two walls.
Z .

GYROSCOPE CALIBRATION PROCEDURE (*DXL360S only)

Step 1: Place the DXL360S inclinometer on a relatively flat surface. Long-
press the SET button for 3 seconds to enter menu mode. Use the ZERO and
HOLD buttons to move the cursor to GYRO CAL., then press SET to enter
gyroscope calibration mode. (FIG.K-L)

Step 2: Pinch the inclinometer’s rotation axis with your thumb and middle
finger to lift it up, rotate it slowly 360° counterclockwise, place it back in
the original position after rotation, and press SET to confirm. Rotate slowly

4 to ensure accuracy.(FIG. M-P)



Step 3:Pinch the inclinometer’s rotation axis with your thumb and middle
finger again to lift it up, rotate it slowly 360° clockwise, place it back in the
original position after rotation, and press SET to confirm. The gyroscope -
calibration is now complete. (FIG. Q-T)

COMMUNICATION

1. Parameters

Interface: Type-C

Baud Rate: 9600bps
Sampling Frequency: 100ms
Data Format: ASCII string

2. Transmission Method
Model Connection Mode Control Mode
DXL360 Wired One-way Auto Transmission
. . One-way Auto Transmission/
DXL360S Wi Wirel
res/Wireless SCPI Command Control

3.Connection Instructions

« The communication protocol follows the basic serial port protocol
and is compatible with standard virtual serial port drivers.

« Connect the device to a computer using a Type-C data cable with data
transmission capability.

« DXL360S supports sending SCPI commands via wired or wireless
connections for parameter configuration and working status control.
The DXL360 supports a wired connection only.

« The pairing name of the DXL360S wireless device corresponds to the
serial number printed on the back of the instrument.

« For the complete SCPI command set, please contact customer service.
Ensure correct command formatting to guarantee proper functionali-
ty.
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Serie DXL360/S Inclinémetros digitales de alta precision, disefiados para
medicion profesional de inclinacién horizontal por referencia gravitato-
ria. El modelo DXL360S integra funcién exclusiva de giroscopio, que per-
mite deteccién en tiempo real de dngulo de orientacién con referencia
inicial de orientacion espacial. Con tecnologia MEMS avanzada y algorit-
mos de compensacién optimizados, los dispositivos garantizan rendi-
miento de medicién estable y fiable, ademas de excelente repetibilidad.
El DXL360S alcanza una precisién maxima de 0,05° y una resolucién de
0,01°, y admite la visualizacion de 3 tipos de unidades de medicién
(grado, mm/m, pendiente). La funcién de giroscopio exclusiva (GYRO)
puede medir el dngulo relativo entre cualquier plano sin restricciones
ambientales, con una precision de medicion del giroscopio de +0.5°. Ad-
mite transmisién de datos por cable e inalambrica.

El DXL360 ofrece una precisi6n maxima de 0,1° y una resolucién de
0,02°, y cuenta con 2 tipos de unidades de medicién disponibles (grado,
mm/m). Admite transmisién de datos cableada.

La serie DXL360/S admite mediciones monoaxiales de 4x90° y biaxiales
de +40°. Sus superficies de referencia de medicion (inferior y trasera)
cuentan con fuerte magnetismo, y su disefio de ranura en V facilita la
colocacién en tubos redondos para realizar mediciones. La serie
DXL360/S se utiliza ampliamente en sectores como la fabricacién
mecénica, reparacién automotriz, industria médica, procesamiento de
madera, inspeccién de comunicaciones y disefio de interiores, entre ot-
ros. Gracias a su versatilidad funcional y alta practicidad, estos in-
clinémetros gozan de gran aprecio entre los clientes de todo el mundo.

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

#DXL360S: Alta precision +0.05°  Alta resolucién de 0.01°
DXL360: Alta precisién +0.1° Alta resolucién de 0.02°
eMedicién de angulos de inclinacién uniaxiales y biaxiales.
ePantalla LCD monocroma retroiluminada con lectura basculante
automética de 360° para facilitar la visualizacién.



eCarga de la baterfa de litio integrada.

oEl disefio de la ranura en V de la carcasa permite colocarla facilmente
en esquinas y tubos redondos.

elmanes en la parte traseray alrededor.

oEl zumbador de alarma puede ajustarse para un angulo especifico.

elLa funcién de giroscopio mide el angulo entre cualquier plano en el
espacio (*Propiedad de DXL360S).

eTransmisién de datos por cable con PC; DXL360S también admite

tr ision de datos inaldmbrica con moviles.
ESPECIFICACIONES
Modelo DXL360S DXL360
Precisién horizontal : *Precision tras la correccién
0°a 20°, 0°a -20° +0.05° +0.1°
20°a 70°,-20°a-70° +0.1° +0.2°
70°a 90°,-70°a-90° +0.05° +0.1°
Rango de medicién Eje (inico: 4x 90° Biaxial: +40°
Resolucién 0.01° 0.02°
Precisién del giroscopio +o0.5° —_—
Resolucién del giroscopio 0.1° —_
Velocidad de rotacién o
del giroscopio <90°/s -
Tiempo de respuesta <0.4s
Volumen de la alarma 75dBa10cm
I:?‘sggglg‘r::lai: m:{:: 0.0058° (Estado general)
Temperatura de funcionamiento 0a 50°C
Temperatura de almacenamiento -10a60°C




Interfaz de usuario

LCD monocromo retroiluminado

Fuente de alimentacién

Bateria de litio recargable de 3.7V

Puerto de carga Puerto Type-C de 5V 1A CC
Consumo en espera 35uA
Consumo en funcionamiento 42mA ‘ 50mA
Duracién baterfa en espera 2000 horas
el[)]uraclpn baterfa 15horas ‘ 13 horas

Dimensiones (LxAnxAl) 2.8"x2.8"x1.1" (70x70x28mm)
Base magnética Colocados en las cuatro esquinas
Intensidad magnética N52
Peso 4.60z (130g)
FUNCIONES DE LOS BOTONES
Descripcién de la Funcién
Botén —
Modo Normal Modo Meni
Esta tecla se utiliza principalmente para[En modo mend,
O encender y apagar el inclindmetro. Pulse la| estabotén se
Power tecla para encenderlo y vuelva a pulsarla| utilizacomo

para apagarlo.

botén de salida.

Buzzer

Funcién 1: En el modo de medicion
horizontal, pulse brevemente este botén. La
pantalla muestra el icono g4y el valor me-
dido se restablece a cero, lo que indica la
entrada al modo de medicién relativa,
tomando el angulo actual como el plano cero
de medicién. En el modo de giroscopio, pulse
brevemente este botdn para borrar el valor|
del giroscopio.

En el modo
mend, esta
botén se utiliza
como botén de
desplazamiento
hacia arriba.
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Funcién 2: Mantenga pulsado durante tres
segundos para activar o desactivar la funcién
de pitido. Aparecerd un pequefio icono de

A altavoz D:] en la pantalla LCD. La alarma de :raricll)z
Buzzer %umbido se puede cz_)nfigura_r para cualquier
angulo. Para obtener instrucciones detalladas,
consulte la seccién FUNCION DE ALARMA.
Funcién 1: Pulse brevemente este botén, el
icono ¢ o 1parpadea, indicando que la lectura
de medicién actual esta bloqueada. En modo
Funcién 2: Mantenga pulsado durante 3 |demend,
segundos para cambiar ciclicamente las |este botdn|
Degree siguientes unidades de medicién funciona
mm/m DXL360S: (1) Angulo [°] (2) Milimetro por Metro | como la
% [mm/m] (3) Pendiente [%)] tecla
DXL360: (1) Angulo [°] (2) Milimetro por Metro | Abajo.
[mm/m]. Facilitando la conversidn de unidades
para usuarios de diferentes sectores.
SET Mantenga pulsado durante tres segundos para
Menu entrar en el modo de men( y poder configurar | En modo
(*Propiedad de | los parametros. ment, estal
DXL360) botén se
Funcién 1: Pulse brevemente este boton para| ytiliza
entrar en el modo de giroscopio. Enelmodode | como
giroscopio, pulse este boton nuevamente para | hotén de
o) salir del modo de giroscopio. confirmaci
Menu Funcién 2: Mantenga pulsado durante tres| ¢n,
(‘P?K'E::;de segundos para entrar en el modo de menti y
poder configurar los parametros.
REPRESENTACIONES DE [CONOS LCD
i Icono de estado de la bateria, indicando el estado actual de
2 la bateria: descargada, medio llena, llena.




Modo de grados. Este es el modo de medicion

[ o ] predeterminado del instrumento.
Modo de milimetro por metro. Convierte los grados en la
[mm] altura vertical correspondiente a 1 metro de plano
inclinado, con unidad en milimetros.
Modo de pendiente. Se utiliza habitualmente en la
[%2] medicién de tuberias, mediante el calculo de la funcién
tangente. (*Propiedad de DXL360S)
D:] Funcién de alarma sonora. El icono se muestra cuando
estd activa, desaparece cuando estd desactivada.
Pulse la tecla ZERO para establecer el angulo actual en
e cero grados y tomar este como referencia horizontal.

Todos los angulos mostrados son relativos.

En modo de medicién de angulo biaxial, la pantalla LCD
muestra este icono, simulando una burbuja de nivel
biaxial para indicar la direccién de la inclinacion.

En modo de medicidon de angulo uniaxial, simula una
burbuja de nivel para indicar la direccién de la inclinacién
actual.

Modo de medicién de éngulo biaxial. Los angulos en las
direcciones X y Y se muestran simultdneamente. El rango
de medicién en modo de angulo biaxial es de +40°. Si se
supera el rango, el dispositivo cambia automaticamente
al modo de medicién de dngulo uniaxial.

Modo de medicién de angulo uniaxial. Rango de medicién
de inclinacién de +90°. Simula una burbuja de nivel para
indicar la direccién de la inclinacion actual. Como se
muestra en la figura, el dngulo actual estd inclinado hacia
laizquierda.

MEDICION DE ANGULO RELATIVO/ABSOLUTO
Medicién de dngulo relativo Medici6n de dngulo absolute

Icono LCD: oy

Icono LCD: Vacio

Método de conmutacién entre modos relativo y absoluto:
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1.Pulse el boton ZERO para establecer el punto cero relativo y entrar en el
modo de medicién de dngulo relativo.
2.Pulse el botén ZERO nuevamente para cancelar el punto cero relativo y
regresar al modo de medicién de angulo absoluto.
FUNCION DE BLOQUEO DEANGULO

Modo de bloqueo:
Elicono LCD £ @ 1 parpadea continuamente
Método de uso de la funcién de bloqueo de valores:
1.Pulse el botén HOLD y el valor medido actual quedara bloqueado en la
pantalla.
2.Pulse el botén HOLD nuevamente para cancelar la funcién de bloqueo de
valores.

BATERIA/APAGADO AUTOMATICO
Elinclinémetro esta alimentado por una bateria de litio recargable de 3.7V.
Cérguelo por favor con un dispositivo de carga TypeC de CC 5V 1A con-
forme a la normativa.
Elicono de la bateria en la pantalla LCD parpadea cuando la alimentacién
estd activada para la carga.
El inclinémetro se apaga automaticamente después de media hora de
inactividad. Puede desactivar esta funcién de la siguiente manera.
Cémo igurar la funcion de apag; atii
1.Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar en el
mend.
2.tilice los botones ZERO y HOLD para mover el cursor, seleccione la
opcién Power y pulse SET para acceder.
3.Utilice los botones ZERO y HOLD para seleccionar la opcién Never o
30Min.
4.Pulse SET para confirmar la seleccién.

RESTABLECIMIENTO DE FABRICA

Cuando el inclinémetro se vuelve anormal, el inclindmetro se puede

) restablecer utilizando restaurar ajustes de fabrica. Todos los ajustes de



calibracién se restaurardn completamente al estado de fabrica.
*No se recomienda restablecer a los ajustes de fabrica en condiciones
normales. En caso de deriva de precision, calibre el inclindmetro después
del restablecimiento para garantizar una precisién 6ptima.
Método de restablecimiento de fébrica:
1.Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar en el
modo de mend.
2.Utilice los botones ZERO y HOLD para mover el cursor, seleccione la
opcion FACTORY SETy pulse SET para confirmar la entrada en la configura-
ciol
3.Utilice los botones ZERO y HOLD para seleccionar Yeso No.
4.Pulse SET para confirmar su seleccién actual.

AJUSTES DE IDIOMA
Puede cambiar el idioma de visualizacién del ment entre chino e inglés
siguiendo estos pasos:
1.Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar en el
modo de mend.
2.Utilice los botones ZERO y HOLD para mover el cursor y seleccionar la
opcién Configuracién de idioma.
3.Pulse SET para cambiar el idioma del mend entre chinoy Inglés.

FUNCION DE ALARMA-

Modo de alarma:

Icono LCD: ]

Método de ajuste del dngulo de alarma:

1.Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar en el

modo de mend.

2.Utilice los botones ZERO y HOLD para mover el cursor, seleccione la

opcidn ALARMYy pulse SET para acceder a la interfaz de configuracion del

angulo de alarma. Mantenga pulsados los botones ZERO o HOLD para
e por los valores rapid

3.Pulse SET para confirmar la configuracién actual.
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SINGLE AXIS

Valor de angulo de referencia para activar la alarma
acustica en el modo de medicién de un solo eje.

DUAL AXIS X

Valor de angulo de referencia del eje X para activar la
alarma actstica en el modo de medicién de doble eje.

DUAL AXIS Y

Valor de angulo de referencia del eje Y para activar la
alarma actstica en el modo de medicién de doble eje.

Establece el rango de desviacion de la alarma con respecto

RANGE 5 .
al angulo de referencia.
TRIGGER INSIDE (la alarma se activa cuando el angulo esta dentro del
rango calculado) o OUTSI/DE (la alarma se activa cuando el
AREA 5 Z
angulo estd fuera del rango calculado).
Si el angulo de SINGLE AXIS se establece en 20.00 y el
RANGE en 01.00, con el modo de activacién configurado
Ejemplo |como /NSIDE, el instrumento activard la alarma acistica

cuando el dngulo de inclinacién se encuentre dentro de
+19.00° a +21.00° 0 -19.00° a -21.00°.

SUPERFICIE DE REFERENCIA DE MEDICION

Elinclinémetro admite el cambio automético entre los modos de medicion

monoaxial y
siguientes:

biaxial. Las especificaciones de funcionamiento son las

Medicién Monoaxial:
Tome la parte inferior del instru-
mento como plano de referencia y
adhiera verticalmente el instru-
mento a la superficie medida para
realizar la medicién.

Medici6n Biaxial:
Tome la parte trasera del instru-
mento como plano de referencia y
coloque el instrumento plano
sobre la superficie medida para
realizar la medicién.

X Ais

¥ Axis

La lectura de medicién es el resultado del contacto entre el plano de
referencia y la superficie medida. No utilice otras superficies del instru-

mento para medir objetos.



COMPROBACION DE LA PRECISION DEL INCLINOMETRO
Pasos de Autocontrol Rapido de Precisién del Inclindmetro
Paso 1: Seleccione una superficie de referencaia de mérmol plana y aseg-
drese de que la temperatura ambiente sea estable sin fluctuaciones evi-
dentes. Coloque el inclinémetro firmemente sobre la superficie. Una vez
que las lecturas se estabilicen, registre los valores actuales como X1, Y1.
Paso 2: Mantenga la base del inclinémetro adherida a la superficie, girelo
180° y coldquelo en la posicién original. Una vez que las lecturas se esta-
bilicen, registre los valores como X2, Y2.
Paso 3: Error de posicidn cero: Ex=(X1+X2)/2, Ev=(Y1+Y2)/2, Si E< el rango
de precisién calibrado del producto, la precisién es apta. Si E>el rango de
precisién calibrado del producto, la precisién es anormal y se requiere
calibracién de precisién horizontal.
*El promedio de errores de mediciones multiples elimina los aleatorios; los
de precisién pueden deberse a superficies de referencia desgastadas o
irregulares, cambios de temperatura considerables (5 a 10°C), caida del
instrumento o fuerte impacto externo.

600
G607

0090
6000,

PROCEDIMIENTO DE CALIBRACIONA DE LA PRECISION HORIZONTAL
Paso 1: Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar en
el modo de meni, seleccione la opcién LEVEL CAL. y pulse SET. (FIG.A)
Coloque el inclinémetro sobre una superficie horizontal aproximadamente
plana. La pantalla LCD mostrara DUAL AXIS CALIBRATION; pulse SET. El
zumbador emitird un sonido: mantenga el inclinémetro estable y espere a
que el zumbador se detenga. (FIG.B)

Paso 2: Gire el inclinémetro 180° en el sentido de las agujas del reloj y
coléquelo en la misma posicién. (FIG.C)Pulse SET nuevamente y espere a
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que el zumbador se detenga. (FIG.D)
Paso 3: La pantalla LCD mostrara SINGLE AXIS CALIBRATION. Coloque el
inclinémetro en posicion vertical (el programa de calibracién cuenta con
funcién de prevencién de errores de posicién). Pulse SET nuevamente y
espere a que el zumbador se detenga. (FIG.E)Gire el inclinémetro 180° en
el sentido de las agujas del reloj en su estado actual y coléquelo en la
misma posicién.(FIG.F)Pulse SET nuevamente y espere a que el zumbador
se detenga. (FIG.G)
Paso4: La pantalla LCD mostrara SINGLE AXIS CALIBRATION (el programa
de calibracién cuenta con funcién de prevencién de errores de posicién).
Coloque el inclinémetro verticalmente en una pared relativamente plana,
con el botdn de encendido hacia arriba. Pulse SET nuevamente y espere a
que el zumbador se detenga. (FIG.H)
Paso 5: Gire el inclindmetro 180° y coléquelo verticalmente en la misma
posicion de la pared (el boton de encendido debe seguir hacia arriba).
(FIG.I)Pulse SET nuevamente y espere a que el zumbador se detenga.
(FIGJ)  En este momento, la pantalla LCD deberia regresar a la visualiza-
cién del mend, lo que indica que el proceso de calibracién ha finalizado.
Seleccione la opciéon RETURN TO MAIN PAGE'y pulse SET para volver al
modo de operacién normal.

Funcién de Giroscopio (*Propiedad de DXL360S)

La funcién de giroscopio se puede utilizar para medir el angulo incluido
entre dos planos en el espacio, y la medicién no esta restringida por la
direccién de la gravedad terrestre.

Entrar en el modo de giroscopio:

Pulse brevemente el boton GYRO para entrar en el modo de giroscopio.
Restablecimiento a cero del giroscopio:

En el modo de giroscopio, pulse brevemente el botén ZERO para resta-
blecer el valor medido actual a cero.

Salir del modo de giroscopio:

En el modo de giroscopio, pulse brevemente el botén GYRO o el botén
Power para salir.



Puntos de medicién:
Durante la medicién, mantenga el eje
de rotacién paralelo a la linea de
interseccién de los dos planos me-
didos y gire lentamente el instru-
mento alrededor del eje de rotacién
para realizar la medicién.
Medicién de Angulo de Superficie
Arbitraria:
Ejemplo: Medir el 4ngulo incluido
entre dos paredes no adyacentes.
Paso 1: Apegue la superficie de medicion trasera del inclinémetro DXL360S
a la pared A medida y pulse el botén GYRO para entrar en el modo de
giroscopio. (Mantenga el eje de rotacion paralelo a la linea de interseccién
delaparedAy la pared B)
Paso 2: Mantenga la orientacién del eje de rotacién sin cambios, gire
lentamente el inclinémetro. Cuando el inclinémetro se gire hasta la pared
B medida, el dngulo de rotacién mostrado en el inclinémetro es el angulo
incluido entre las dos paredes.

Z .

Rotation s partce The ntersecting line
Vingal) two plan

CALIBRACION DEL GIROSCOPIO(*Propiedad de DXL360S)

Paso 1:Coloque el inclindmetro DXL360S sobre una superficie relativamen-

te plana. Mantenga pulsado el botén SET durante 3 segundos para entrar
en el modo de mendl. Utilice los botones ZERO y HOLD para mover el cursor
hasta GYRO CAL., luego pulse SET para entrar en el modo de calibracién de
giroscopio. (FIG.K-L)

Paso 2:Apriete el eje de rotacién del inclinémetro con el pulgar y el dedo
medio para levantarlo, girelo lentamente 360° en sentido antihorario, 27
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coléquelo de nuevo en la posicién original después de la rotacién y pulse
SET para confirmar. Gire lentamente para garantizar la precisién. (FIG.M-P)
Paso 3:Apriete nuevamente el eje de rotacion del inclindmetro con el
pulgar y el dedo medio para levantarlo, girelo lentamente 360° en el senti-
do de las agujas del reloj, coléquelo de nuevo en la posicién original
después de la rotacién y pulse SET para confirmar. La calibracién de la
funcién de giroscopio ha finalizado. (FIG.Q-T)

TRANSMISION DE DATOS

1.Parémetros

Interfaz: Type-C

Velocidad de Baudios: 9600bps
Frecuencia de Muestreo: 100ms
Formato de Datos: Cadena ASCII
2.Método de Transmision

Modelo | Modo de Conexién Modo de Control

DXL360 | Conexién Cableada | Transmision Automatica Unidireccional
Conexi6n Cableada/ [Transmisién Automatica Unidireccional /

Inaldmbrica Control por Comandos SCPI
3.Instrucciones de Conexién

« El protocolo de comunicacién es el protocolo de puerto serie basico y
es compatible con controladores estandar de puerto serie virtual.

« Para conexion por cable, utilice un cable de datos Type-C con funcién
de transmisidn de datos para conectar el instrumento al ordenador.

« El DXL360S admite el envio de comandos SCPI por con-exiones
cableadas o inaldm-bricas para configurar para-metros y controlar el
estado de funcionamiento. El DXL360 solo admite conexién por cable.

« El nombre de emparejamiento del inaldmbrico DXL360S corresponde
al nGi-mero de serie impreso en la parte posterior del instru-mento.

« Para obtener el conjunto completo de comandos SCPI, contacte con el
servicio de atencién al cliente. Asegirese de usar el formato correcto
de comandos para garantizar el funcionamiento adecuado.

DXL360S




Manuel D'utilisation De L'inclinométre
Numérique Biaxial
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Série DXL360/S Inclinométres numériques haute précision, dédiés a la
mesure professionnelle de Uinclinaison horizontale selon la référence
gravitationnelle. Le modéle DXL360S dispose d’une fonction gyroscope
exclusive, assurant la détection en temps réel de I’angle d’attitude avec
référence initiale d’attitude spatiale. Dotes de technologie MEMS
avancée et d’algorithmes de c imisés, les app
offrent des performances de mesure stables, flables et une excellente
répétabilité.

Le DXL360S atteint la meilleure précision de 0.05°, une résolution de
0.01°, peut adopter 3 types d'affichage d'unité de mesure (angle, mm/m,
pente), La fonction gyroscope exclusive (GYRO) peut mesurer I’angle in-
clus relatif entre n’importe quels plans sans restrictions environnemen-
tales, avec une précision de mesure du gyroscope de +0.5°. Prend en
charge la transmission de données filaire et sans fil.

DXL360 pour atteindre la meilleure précision de 0.1°, la résolution de
0.02°, peut étre adoptée dans 2 types d'affichage d'unité de mesure
(angle, mm/m). Prend en charge la transmission de données filaire.
DXL360/S Prend en charge les mesures a un axe 4x90°, a deux axes +40°,
un fort magnétisme sur les surfaces de référence de mesure inférieure et
arriére, et une conception de rainure en forme de V pour un placement
facile sur les tubes ronds pour les mesures. Le DXL360/S est largement
utilisé dans la fabrication de machines, la réparation automobile, l'in-
dustrie médicale, le tra-itement du bois, l'inspection des communica-
tions, la décoration intérieure et d'autres applications. Le DXL360/S est
largement plébiscité par les clients du monde entier pour sa richesse
fonctionnelle et sa praticité.

CARACTERISTIQUES DU PRODUIT

©DXL360S: Haute precision £0.05°  Résolution élevée de 0.01°
DXL360: Haute précision +0.1° Résolution élevée de 0.02°

eMesure des angles d'inclinaison uniaxiaux et biaxiaux.

eEcran LCD monochrome rétroéclairé avec lecture automatique a 360°



pour une visualisation conviviale.

eChargement de la batterie au lithium intégrée.

eLa conception de la rainure en V du boitier permet un placement facile

dans les coins et les tubes ronds.
eAimants au dos et tout autour.

eDes alarmes de buzz peuvent étre définies pour des angles spécifiques.
eLa fonction gyroscope mesure l'angle entre n'importe quels plans dans

l'espace (*Exclusivité DXL360S).

eTransmission de données filaire avec ordinateur; DXL360S prend en

charge la transmission de données sans fil avec téléphones portables.

SPECIFICATIONS
Modéle DXL360S DXL360
Précision horizontale *Précision apres correction
0°320°, 0°a-20° +0.05° +0.1°
20° 370°%,-20°3-70° +0.1° +0.2°
70°a 90°, -70° 2 -90° +0.05° +0.1°
Plage de mesure Uniaxial:4x90° Biaxial: ==40°
Résolution 0.01° 0.02°
Précision du gyroscope +o0.5° —_—
Résolution du gyroscope 0.1° —_
Vitesse de rotation du gyroscope <90°/s —_
Temps de réponse <04s
Volume du bip 75dB@10cm
';i‘g:z':g:z%‘:la"e par°Cau 0.0058° (Etat général)
Température de fonctionnement 0a50°C
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Température de stockage -10360°C
Interface utilisateur Ecran LCD rétroéclairé monochrome
Alimentation Batterie lithium rechargeable de 3.7V
Port de charge Port Type-C de 5V 1ACC

Consommation d'Energie

en Mode Veille 35uA
c on d'Energie en 42mA 50mA
Fonctionnement m m
Durée de Vie de la Batterie
en Mode Veille 2000 heures
Duree.de Vie de la Batterie en 15 heures | 13 heures
Dimensions (LxWxH) 2.8"x2.8"x1.1" (70x70x28mm)
Siége magnétique Aux quatre coins
La force magnétique N52
Poids 4.60z (130g)
FONCTIONS DES BOUTONS
Fonction détaillée
Bouton
Mode Normal Mode Menu

Power

Cette touche est principalement utilisée pour
activer/désactiver l'inclinométre. Appuyez
sur la touche pour l'activer et appuyez a
nouveau pour l'éteindre.

En mode menu,
cette touche est
utilisée comme
touche de
sortie.

Buzzer

Fonction 1: En mode de mesure horizontale,
appuyez brievement sur ce bouton. L’écran
affiche licéne & et la valeur mesurée est|
remise 3 zéro, indiquant l’entrée en mode de
mesure relative, 'angle actuel étant défini
comme plan de mesure zéro.

En mode menu,

cette touche est

utilisée comme
touche haut.




Buzzer

En mode gyroscope, appuyez briévement sur ce
bouton pour effacer la valeur du gyroscope.
Fonction 2: Appuyez sur le bouton pendant trois
lsecondes pour activer ou désactiver la fonction
de bip. Une petite icdne de haut-parleur s'affiche
lsur 'écran LCD M) . Cette fonction vous permet
de régler 'alarme sonore pour n'importe quel
langle. Reportez-vous a la section FONCTION
ID'ALARME D'ANGLE pour plus de détails.

En mode
menu, cette|
touche est
utilisée
comme
touche
haut.

Fonction 1: Appuyez briévement sur ce bouton,|
l'iconer o aclignote, indiquant que la lecture de|
mesure actuelle est verrouillée.

Fonction 2: Maintenez enfoncé pendant 3 secon- En modtet
v des pour basculer cycliquement entre les unités Tenur,‘ ce re
de mesure suivantes Ol:ﬁliseéis
Degree  [DXL360S: (1) Angle [°] (2) Millimétre par Métre
mmim [[mm/m] (3) Pente [%] touche ba
% DXL360: (1) Angle [] (2) Millimetre par Métre|"OUcne P25
[mm/m]. Facilitant la conversion d'unités pour|
les utilisateurs de différents secteurs.
SET {Appuyez longuement sur la touche pendant trois
Menu lsecondes pour entrer dans le mode menu et| Enmode
(*Exclusivité [régler les paramétres. menu, cette|
DXL360) touche est
[Fonction 1: Appuyez brievement sur ce bouton| tjlisée
pour entrer en rr!ode gyroscope. En mode gyro-| comme
[8  [scope, appuyez & nouveau sur ce bouton pour| toyche de
Menu  (quitter le mode gyroscope. confirma-
(“Exclusivité IFonction 2:Appuyez longuement sur la touche| — tjon.
DXL360S) pendant trois secondes pour entrer dans le mode|
menu et régler les paramétres.
REPRESENTATIONES DES [C3NES LCD
] L'icéne de l'état de la batterie indique 'état actuel de la
[m | batterie. Indique séparément les trois états de la batterie:
EE déchargé, moitié, entiérement chargé.
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Mode de degrés: C'est le mode de mesure par défaut de

(2] l'instrument.

Mode de millimétre par métre: Convertit les degrés en
[|11|11] hauteur verticale correspondant a 1 métre de plan incli-

né, avec l'unité en millimétres.

Mode de pente. Couramment utilisée pour les mesures
['E‘,:;] d'inclinaison des conduites, calculée a l'aide de la fonc-

tion tangente. (*Exclusivité DXL360S)

Fonction d'alarme sonore. Lorsqu'elle est affichée, cela
signifie qu'elle émet un signal sonore, et lorsqu'elle
disparait, cela signifie qu'elle est annulée.

Appuyez sur la touche ZERO pour définir l'angle actuel a
zéro degré et prendre ce dernier comme référence hori-
zontale. Tous les angles affichés sont alors relatifs.

En mode de mesure d'angle biaxial, l'écran LCD affiche
cette icdne, simulant une bulle de niveau biaxiale pour
indiquer la direction de l'inclinaison.

En mode de mesure d'angle sur un seul axe, une bulle
d'eau analogique indique la direction actuelle de l'in-
clinaison angulaire.

Mode de mesure d'angle a deux axes. Les angles dans les
directions X et Y sont affichés simultanément. La plage de
mesure du mode de mesure d'angle a deux axes est de
+40°. Au-dela de la plage de mesure, le mode de mesure
d'angle a un axe est automatiquement rétabli.

Mode de mesure d'angle a un axe. La plage d'inclinaison
de la mesure est de +90°. Les bulles d'eau analogiques
indiquent la direction de l'angle d'inclinaison actuel,
comme la figure indique que l'angle actuel est incliné
vers la gauche.

MESURE D'ANGLE RELATIF/ABSOLU

Mesure de l'angle relative Mesure de l'angle absolu
. Icones LCD: L Icdnes LCD: Vide




Méthode de commutation entre modes d'angle relatif et absolu:
1. Appuyez sur le bouton ZERO pour définir le point zéro relatif et passer au
mode de mesure d'angle relatif.
2. Appuyez a nouveau sur le bouton ZERO pour annuler le point zéro relatif
et revenir au mode de mesure d'angle absolu.
FONCTION DE VERROVILLAGE DE VALEUR

Mode de verrouillage: -
Icénes LCD £ @ 1 Clignotement continu
Comment utiliser la fonction de verrouillage de valeur:
1.Appuyez sur le bouton HOLD et la valeur mesurée actuelle sera verrouil-
lée sur l'écran.
2.Appuyez a nouveau sur le bouton HOLD pour annuler la fonction de ver-
rouillage de valeur.

BATTERIE/ARRET AUTOMATIQUE
L’inclinométre est alimenté par une batterie lithium-ion rechargeable de
3.7V. Veuillez le recharger avec un appareil de charge Type-C de CC 5V 1A
conforme.
L'icéne de la batterie sur I'écran LCD clignote lorsque l'appareil est sous
tension pour le chargement.
Lorsque l'inclinométre est inactif pendant une demi-heure, il s'éteint au-
tomatiquement. La fonction d'arrét automatique peut également étre an-
nulée par l'opération suivante.
Comment régler la fonction d'arrét automatique:
1. Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour accéder au
menu.
2. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour déplacer le curseur, sélec-
tionnez l'option Poweret appuyez sur SET pour entrer.
3. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour choisir I'option Neverou 30Min.
4. Appuyez sur SET pour confirmer le choix.

REINITIALISATION D'USINE
L'inclinométre peut étre réinitialisé a l'aide de la fonction Restaurer les 35



paramétres d'usine lorsque l'inclinométre devient anormal. Tous les
paramétres d'étalonnage seront entiérement rétablis a |'état d'usine.
*La réinitialisation d'usine n'est pas recommandée dans des conditions
normales. S'il s'agit d'une dérive de la précision, étalonnez l'inclinométre.
Aprés avoir rétabli les paramétres d'usine, veuillez procéder a un nouvel
étalonnage pour garantir une bonne précision.
Pour rétablir les paramétres d’usine:

- 1. Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour accéder au
mode menu.
2. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour déplacer le curseur, sélec-
tionnez l'option FACTORY SET et appuyez sur SET pour confirmer 'accés a
la configuration.
3. Utilisez les boutonsZERO et HOLD pour choisir Yesou No.
4. Appuyez sur SET pour confirmer votre choix actuel.

REGLAGE DE LA LANGUE

La langue du menu d'affichage peut étre changée en chinois ou en anglais
par l'opération suivante.
1. Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour accéder au
mode menu.
2. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour déplacer le curseur et sélection-
ner l'option Paramétres de langue.
3. Appuyez sur SET pour basculer la langue du menu entre chinois et An-
glais.

FONCTION D'ALARME D'ANGLE
Mode alarme:
Icones LCD: o]
Méthode de réglage de l'angle d'alarme:
1. Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour accéder au
mode menu.
2. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour déplacer le curseur, sélec-
tionnez l'option ALARM et appuyez sur SET pour entrer dans l'interface de

36 réglage de l'angle d'alarme. Maintenez les boutons ZERO ou HOLD en-



foncés pour faire défiler les valeurs rapidement.
3. Appuyez sur SET pour confirmer le réglage actuel.

SINGLE AXIS

Valeur d’angle de référence pour le déclenchement de
I’alarme sonore en mode de mesure mono-axe.

DUAL AXIS X

Valeur d’angle de référence de laxe X pour le dé-
clenchement de I’alarme sonore en mode de mesure bi-axes.

DUAL AXIS Y

Valeur d’angle de référence de Paxe Y pour le déclenchement
de l'alarme sonore en mode de mesure bi-axes.

Définit la plage de décalage de 'alarme par rapport a 'angle

INSIDE (alarme déclenchée lorsque l'angle est dans la plage
calculée) ou OUTSIDE (alarme déclenchée lorsque I’angle est

RANGE | e reférence.
TRIGGER

AREA hors de la plage calculée).
Exemple

Si Pangle SINGLE AXIS est réglé sur 20.00 et la RANGE sur
01.00, avec le mode de déclenchement réglé sur /NS/DE,
linstrument déclenche l'alarme sonore lorsque langle
d’inclinaison se situe dans les plages

+19.00° 3 +21.00° ou ~19.00° & -21.00°.

SURFACE DE REFERENCE DE MESURE

Linclinométre prend en charge le commutateur automatique entre les
modes de mesure monoaxial et biaxial. Les spécifications d’utilisation sont

les suivantes:

Mesure Monoaxial:

Prendre le fond de linstrument
comme plan de référence, et appli-
quer verticalement instrument
sur la surface mesurée pour réalis-
erlamesure.

Mesure Biaxial:

Prendre le dos de linstrument
comme plan de référence, et poser
linstrument a plat contre la sur-
face mesurée pour réaliser la
mesure.

X Axis

Y Axis
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La lecture de mesure est le résultat du contact entre le plan de référence et
la surface mesurée. N'utilisez pas d’autres surfaces de 'instrument pour
mesurer des objets.

VERIFICATION DE LA PRECISION DE L'INCLINOMETRE
Etapes de Vérification Automatique Rapide de Précision de l'Inclinométre
Etape 1: Sélectionnez une surface de référence en marbre plane et assurez-
vous d’une température ambiante stable sans fluctuations notables.
Placez l'inclinométre stablement sur la surface. Une fois que les lectures se
stabilisent, enregistrez les valeurs actuelles comme X1, Y1.
Etape 2: Maintenez la base de inclinométre en contact avec la surface,
faites-le pivoter de 180° et replacez-le 3 sa position initiale. Une fois que
les lectures se stabilisent, enregistrez les valeurs comme X2, Y2.
Etape 3: Erreur de position zéro:Ex=(X1+X2)/2, Ex=(Y1+Y2)/2,
Si EXS la plage de précision calibrée du produit, la précision est conforme.
Si E>la plage de précision calibrée du produit, la précision est anormale et
un étalonnage de précision horizontale est nécessaire.
*La moyenne des erreurs de mesures multiples élimine les accidentelles ;
celles de précision peuvent résulter d’une surface de référence usée ou in-
égale, de variations de température importantes (5 a 10°C), de la chute de
Linstrument ou d’un choc externe violent.
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PROCEDURE DE CALIBRATION DE LA PRECISION HORIZONTALE

Etape 1:Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour ac-
céder au mode menu, sélectionnez loption LEVEL CAL. et appuyez sur SET.
(FIG.A)  Placez l'inclinométre sur une surface horizontale environ plane.

38 L’écran LCD affichera DUAL AXIS CALIBRATION; appuyez sur SET. Le buzzer



émettra un signal sonore: maintenez 'inclinométre stable et attendez que
le buzzer s’arréte. (FIG.B)

Etape 2:Faites pivoter l'inclinométre de 180° dans le sens horaire et placez-
le 3laméme position. (FIG.C)  Appuyez a nouveau sur SET et attendez que
le buzzer s’arréte. (FIG.D)

Etape 3: L’écran LCD affichera SINGLE AXIS CALIBRATION. Placez lincli-
nomeétre verticalement (le programme de calibration dispose d’une fonc- -
tion de prévention d’erreur de position). Appuyez a nouveau sur SET et at-
tendez que le buzzer s’arréte. (FIG.E)Faites pivoter l'inclinométre de 180°
dans le sens horaire dans son état actuel et placez-le a la méme position.
(FIG.F)Appuyez & nouveau sur SET et attendez que le buzzer s’arréte.
(FIG.G)

Etape 4: L’écran LCD affichera SINGLE AXIS CALIBRATION (le programme de
calibration dispose d’une fonction de prévention d’erreur de position).
Placez l'inclinométre verticalement sur un mur relativement plat, avec le
bouton d’allumage vers le haut. Appuyez a nouveau sur SET et attendez
que le buzzer s’arréte. (FIG.H)

Etape 5:Faites pivoter linclinométre de 180° et placez-le verticalement a la
méme position sur le mur (le bouton d’allumage doit toujours &tre vers le
haut). (FIG.1)Appuyez & nouveau sur SET et attendez que le buzzer s'arréte.
(FIG.J)A ce stade, I’écran LCD doit revenir a laffichage du menu, indiquant
que le processus de calibration est terminé. Sélectionnez 'option RETURN
TO MAIN PAGE et appuyez sur SET pour revenir au mode de fonctionne-
ment normal.

FONCTION GYROSCOPE (*Exclusivité DXL360S)

La fonction gyroscope permet de mesurer I’angle entre deux plans dans
’espace, et la mesure n’est pas limitée par la direction de la gravité.
Accéder au mode gyroscope:

Appuyez briévement sur le bouton GYRO pour entrer en mode gyroscope.
Réinitialisation 3 zéro du gyroscope:

En mode gyroscope, appuyez briévement sur le bouton ZERO pour remet-
tre la valeur mesurée actuelle a zéro.
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Quitter le mode gyroscope: Rotation s partets The Intersecting ine
En mode gyroscope, appuyez N oft ”j"’
brievement sur le bouton GYRO ou
sur le bouton Power pour quitter.
Points de mesure:

Pendant la mesure, maintenez
’axe de rotation paralléle a la ligne
d’intersection des deux plans
mesurés et faites pivoter lente-
ment linstrument autour de l'axe ?-Q\

de rotation pour réaliser la mesure.

Mesure d’Angle de Surface Arbitraire:

Exemple: Mesurer langle entre deux murs non adjacents.

Etape 1: Apliquez la surface de mesure arriére de l'inclinométre DXL360S
contre le mur A mesuré, puis appuyez sur le boutonGYRO pour entrer en
mode gyroscope. (Gardez axe de rotation paralléle a la ligne d’intersec-
tion du mur A et du mur B)

Etape 2: Conservez l'orientation de l'axe de rotation, faites pivoter lente-
ment linclinométre. Lorsque linclinométre est pivoté jusqu’au mur B
mesuré, langle de rotation affiché sur 'inclinométre correspond a 'angle
entre les deux murs.

/

PROCEDURE DE CALIBRATION DU GYROSCOPE (*Exclusivité DXL360S)
Etape1l: Placez l'inclinométre DXL360S sur une surface relativement plane.
Maintenez le bouton SET enfoncé pendant 3 secondes pour accéder au
mode menu. Utilisez les boutons ZERO et HOLD pour déplacer le curseur

jusqu’a GYRO CAL., puis appuyez sur SET pour entrer en mode de calibra-
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tion de gyroscope. (FIG.K-L)
Etape2: Pincez 'axe de rotation de l'inclinométre avec votre pouce et vo-
tre majeur pour le soulever, faites-le pivoter lentement de 360° dans le
sens antihoraire, replacez-le a sa position initiale aprés la rotation et ap-
puyez sur SET pour confirmer. Pivotez lentement pour assurer la précision.
(FIG.M-P)
Etape3: Pincez a nouveau 'axe de rotation de l'inclinométre avec votre -
pouce et votre majeur pour le soulever, faites-le pivoter lentement de 360°
dans le sens horaire, replacez-le a sa position initiale aprés la rotation et
appuyez sur SET pour confirmer. La calibration du gyroscope est désor-
mais terminée. (FIG.Q-T)

TRANSMISSION DES DONNEES

L.Paramétres

Interface: Type-C

Vitesse de Baud: 9600bps

Fréquence d’échantillonnage: 100ms
Format de Données: Chaine ASCII
2.Mode de Transmission

Modéle | Mode de Connexion Mode de Contrdle

DXL360 | Connexion Filaires | Transmission Auto Unidirectionnelle

Connexion Filaires/ | Transmission Auto Unidirectionnelle /
Sans Fil Contrdle par Commandes SCPI

3.Instructions de Connexion

« Le protocole de communication est basé sur le protocole de port série
standard et est compatible avec les pilotes de port série virtuel classi-
ques.

« Connectez 'appareil a un ordinateur a l'aide d’un cable de données
Type-C doté de la fonction de transmission de données.

« Le DXL360S prend en charge Penvoi de commandes SCPI via des con-
nexions filaires ou sans fil pour la configuration des paramétres et le 4

DXL360S




contrdle de I’état de fonctionnement. Le DXL360 prend en charge
uniquement la connexion filaire.
« Le nom d’appairage du dispositif sans fil DXL360S correspond au nu-
méro de série indiqué sur le dos de l'instrument.
« Pour obtenir ’ensemble com-plet des commandes SCPI, veuillez con-
tacter le service client. Assurez-vous du format correct des com-
- mandes pour garantir le bon fonctionnement.
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Cepua DXL360/S LindpoBble MHKNMHOMETPbI BbICOKOW TOYHOCTU Ans
npod:eccvlouan bHOr0 U3MEepeHUsi rOPpU30HTa/IbHOro HaK/I0Ha Mo rpasun-
TaymoHHon référence. Mogenb DXL360S ocHaleHa 3KCKNO3UBHON
dyHKumeit rupockona, obecneunsatoweit pealtime-geTekumio yrna
OpUEHTaLMK MO HavaNbHOI NPOCTPAHCTBEHHO OpueHTauuu. Bnaroga-
psi nepeaoBoii TexHonorum MEMS 1 oNnTUMU3MPOBAHHBIM anropuTMam
KOMMEHCaLum, YCTPOiCTBa AEMOHCTPUPYIOT CTabUAbHYI0, HageXHYIo
Npon3BOAUTENIbHOCTb I/I3MepeHI/II7I W OTNINYHYIO NOBTOPAEMOCTb.
DXL360S pocTuraeT Havnyudwein ToyHoctu 0.05°, paspewenue 0.01°
MOXeT Tb 3 TUNa oT eauHnL, (yron, mm/
M, HaKMOH), JKCKNI03MBHas GyHKUMs rupockona (GYRO) nossonsieT
n3MepsTb OTHOCUTE/bHBIN yron mexpy no6bIMKM nocKoCTAMKU 6e3
OrpaH1yeHmiA CO CTOPOHbI OKPYXKatoW el CPefibl, TOYHOCTb U3MEpeHNs
rupockona coctasnset 0.5°.  MogaepxmeaeT NpoBoAHylo 1 Gecnpo-
BOAHYIO Nepepayy AaHHbIX.

DXL360 Ans JOCTWMXKEHUs Haunyyweil ToyHocTu 0.1°, paspelseHve
0.02°, MOXET 6bITb NPUHATO B 2 TUNAX €AUHUL, U3MEPEeHUs aucnnes
(yron, mm/m). 1 T NPOBOAHY peaavy faHHbIX.

DXL360/S nopaepxueaet 4x90° 04HOOCEBbIX U3MEPeHUit, +40° AByXOCe-
BbIX W3MEPEHMI, MOLIHbIA MarHUT Ha HIDKHE M 3agHell OnopHbIX
NOBEPXHOCTAX U3Mep a Takxe V-06 i nas pns nerkoro
pasMmelleHns Ha Kpyrabix Tpyb6ax ans nmepenuii. DXL360/S wupoko
MUCMONb3yeTCcsl B MALMHOCTPOEHUM, ABTOPEMOHTE, MEeAULMHCKOIM
) P paboTKe, MHCNEKUUN KOMMYHUKaLWid,
[AV3aiiHe WHTepbepoB U Apyrux o6nactsx. DXL360/S wupoko ueHuTcs
K/IMEHTaMM Mo BCeMy MUpY 3a ero 6oratble GYHKLMU U NPAKTUHHOCTb.

OCOBEHHOCTH MPOAYKTA

np ™

#DXL360S: Bbicokasi TO4HOCTb +0.05° Bbicokoe pa3pelieHue 0.01°
DXL360: Bbicokas TOYHOCTb +0.1°  Bbicokoe paspelieHue 0.02°

#MOXET M3MePATL Yr/Ibl HAK/OHA M0 Of{HOM U ABYM OCAM.

®MOHOXPOMHbIiA XK-ancnneii ¢ NoAcBeTKON 1 aBTOMATUYECKUM NOBOPO-



TOM Ha 360° Anst yao6CTBa YTEHUS.

*BcTpoeHHas nepesapsaeman NnTuesas 6atapes.
#V-06pa3sHblii Na3 415 Nerkoro pasmelleHns Ha yrnax u Tpy6ax.
eMarHuTbl Ha CNUHE 1 MO BCeMY NepuMeTpy.

®B0O3MOXHOCTb HAaCTPOWKN i curi Ans

yrnos.
*DYHKUNS TNPOCKONaA ANt UMEPEHUS YO8 MEXAY N0BBIMU NIOCKOCTS-
mu. (*Ans DXL360S)

ellpoBofHas nepepaya AanHbix ¢ [K; DXL360S Takke noppepxusaet o

6eCnpoBoAHYI0 Nepefady AaHHBLIX C MOBULHbIMA TenedoHaMM.

CMELMOUKALIAN NPOAYKTA
Mopenb DXL360S DXL360
FopH30oHTanbHaA TOYHOCTb *TOYHOCTb NoC/e KanubpoBKM
0°po20°, 0°po-20° +0.05° 0.1°
20° po 70°,-20° go -70° +0.1° +0.2°
70° po 90°, -70° go -90° +0.05° 0.1°
o OpHOMepHbIN pexunm:4x90°
fmanasoH usmepeHuii [ByxmepHblii pexxum: +40°
PaspeweHue 0.01° 0.02°
TouHOCTb rMpocKona +o0.5° _
PaspelseHue rupockona 0.1° —_
CKOpOCTb BpaWeHusi rTMpocKona <90°/c —_
Bpems oTKAMKa <0.4s
TPOMKOCTb 3BYKOBOTO CUrHana 75p0B@10cm
OtknoHenme yraa ";pk:amugb'ﬁ < 0.0058° (B 06bI4HbIX YCIOBUSX)
Pa6ouas Temnepatypa 0T0p050°C
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Temnepartypa xpaHeHus 0T1-10 0 60°C
n N 11 KK-gucnnen
WHTEpQ C noaceeTKon
n Mepe3sapsaemasi iuTueBas
uTaHke 6artapes 3.7B
MNoprt 3apsagku Type-C5B 1ADC
NoTpebneHue aHepruun
B 35MKA
TNotpe6nexue sHepruun
B paGoyeM pexuMe 42MA SOMA
Bpems pa6oThi B pexume 20004
BpeMs pa6oThl B paboyeM pexume 154 | 134

Pasmepbi (AxLLIXIN)

2.8"x2.8"x1.1" (70x70x28mm)

MarHuTHoe 6a3a

YCTaHoB/IEH MO YeTbIpeM yrnam

MarHuTHas NpoYHOCTb

N52

Bec

4.60z (130g)

GYHKLMN KHOMOK

OnucaHue GyHKuMi

Knonka

O6bluHBIi Pexxum

Pexxum Menio

3Ta KnaBuWa CNyXUT rnapHbIM 06pasom Ans
/

Mpu pexxume
MEHI0 BbINON-

Power

HaxxmuTe knaBuwy Ans BKIIOYEHNS, NOBTOPHOE
HaXaTune Ans BbIKIIOYEHNS.

TPa. HAET hyHKUMIO|

Knasuwu
OTMEHbI.

Buzzer

DyHKUMs 1:B pexumMe ropu3OHTaNbHOro U3Me-
PEHMS KPaTKOBPEMEHHO HaXMMUTE 3Ty KHOMKY.
Ha aKkpaHe 0TO6Pa3nTCA 3HAYOK Loy, , @ U3Me- |HseT PyHKLMIO|
peHHoe 3HaueHMe c6pOCUTCA A0 Hyns, 4TO
cBUAETENILCTBYET O NEpexofe B pexum

Mpu pexxume
MEHI0 BbINON-

Knasuuwm
BBEPX.




OTHOCUTEILHOTO M3MepeHUsi, MpU  KOTOpPOM
TeKylWuii yron yCTaHaBNMBaeTCA Kak Hynesas
NNOCKOCTb N3MepeHus.

B pexume rnpockona KpaTKoBpeMeHHO HaXMu-

Mpu pexu-
Te 3Ty KHOMKY, 4TO6bl CHPOCUTL 3HauYeHwue| Me MeHIo
A rupockona.
BbINONHSET
OyHKUMA 2: [IUTENbHOE HakaTue B Te4eHune
Tpex CeKyHp, T U yHK- KnaBALN
Buzzer UM 3BYKOBOrO curHana. Ha XK-agucnnee
MOABUTCS 3HA4OK AHaMmMKa O] . BBepX.
3BYKOBOI CMTHaN TPEBOTU MOXHO HacTPOUTL
Ans no6oro yrna. Moapo6HbIe MHCTPYKLUN CM.
B pasgene ®YHKLUA CUTHAZINSALMW YTAA.
DYHKUMA 1: KpaTKo HaXmuTe 3Ty KHOMKY,
3HAYOK [ & IMUraeT, 4To yKasbiBaeT Ha 610KK-
POBKY TEKYI1{ero U3MEPEHHOTO 3HaYEHMs. Mpm pexu-
DyHKUMA 2: InnTenbHoe HaxaTue B TeyeHne 3 Me MeHio
v CEKYHA ANA UMKNMYECKOro nepemiovedys| oo
CcnepyiouX euHNL, N3MEpeHus
DXL360S: (1) Yron [] (2) Munaumetp Ha Metp ByHumio
Degree | [mm/m] (3) HaknoH [%] Knasuum
'“’;/'“ DXL360: (1) Yron [°] (2) Munnumetp Ha MeTp BHU3.
[mm/m]. Ynpowas npeo6pa3oBaHue eauHWL,
A5 NoNb30BaTeNelt U3 pasHbIX OTpacneii.
SET ﬂﬂlﬂTeﬂbHOe Ha)xaTne B Te4eHWe Tpex CekyHp
Menu — BXO[i B PEXWUM MEHI0 ANA yCTaHOBKWU napa- anI pexu-
("B DXL360)| METPOB- Me MeHIo
®yHKuMs 1: KpaTkoBpeMeHHOe HaxaTue KHon-| BbINONHAET
KN — BXOJ B peXum rupockona. B pexwme| PYHKuMIO
e rMpockona MOBTOPHOE  KpaTKOBpeMeHHoe| KNaBuwu
M| |HaxaTme — Bbixop M3 pexuma rupockona.| MOATBEP-
Menu |DYHKUMs 2: [lnuTenbHoe HawaTue B Teuenne| KACHMA.
(*Ans DXL360) | Tpex ceKyHA — BXOA B PEXUM MeHI0 ANs ycTa-

HOBKM NapameTposB.

RU
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OBO3HAYEHME 3HAYKOB HA XKK-AUCTJIEE

—_ 3HAYKM MHAMKaLMKM COCTOsIHUS 6aTapen. OHM NOKa3biBa-
[n | 10T ypoBeHb 3apAaa 6aTapeu W WMeloT Tpu rpagayun:
=il

pa 3apsiaa, NONHOCTLIO 3apsieHa.
[ ] PeXuM rpagycoB. 3TO PeXuUM U3MEPEHMUs MO YyMONYAHUIO
o npubopa.

PeXUM MUNAMMETP Ha MeTp. MpeobpasyeT rpagychl B
[mim] BEePTUKaNbHYIO BbICOTY, COOTBETCTByIOUY 1 MeTpy

HaK/IOHHO NNOCKOCTU, eAnHNLA U3MEPEHUs — MUNIN-
RU MeTpbl.

PexuM yknoHa (tonbko gas DXL360S). Lnpoko ucnonsb-
[‘?,51] 3yeTcs MpyU M3MepeHUn TPYGONpOBOAOB, pacyeTbl Bbi-
NONMHATCA NO d)opMyne TaHreHca.

®yHKUMS 3BYKOBOrO CurHana Tpesoru. [losiBneHne

D:] 3HauKa aKTMBUPYET CUTHas, NCYE3HOBEHNe — AeaKTUBN-
pyer.
Hawatune kHonku ZERO ycTaHaBnWBaeT TeKywwid yron
. KaK HyneBOi M MPUHMMAeET ero 3a rOPU3OHTasbHYI0

onopy. 3Ha4OK OTHOCUTENbHOTO 3HaueHus. OTo6paxaeT-
CS1 PV NOKa3€e OTHOCUTENbHbIX 3HAYEHNIA.

Pexxum aByocHoro nsmepenus. Ha XXK-aucnnee nosens-
eTCsl COOTBETCTBYIOWNIA 3HAYOK, YCTPONCTBO CUMYNMPYeT
[1BYOCHOW yroN 1 NOKa3biBaeT HaNpaB/ieHne HakIoHa.

PeXUM OfJHOOCHOTO W3MepeHUs. IIEKTPOHHbIN YPOBEHb
yKa3blBaeT HanpaB/ieHe TeKyLero yraoBoro HaknoHa.

PeXxu1M BYOCHOr0 u3MepeHus. OTobpaxaloTcs yrabl no
ocssM X n Y. lpu 3TOM pexume u3MepeHWe HakIoHa
OCTYNHO B AuanasoHe +40° Mo KaxpoW ocu, mocne
NpeBbILWEHUs KOTOPOro YCTPOWCTBO aBTOMAaTUYECKU
|nepexnioyaeTcs B pexuM OFHOOCHOr0 U3MepeHus.

PEXWUM OfIHOOCHOrO M3MepeHus. M3mepeHue yKnoHa
[OCTYNHO B AnanasoHe *90°. DNEKTPOHHbLIA YPOBEHb
yKasblBaeT HamnpaB/ieHWe TeKyLero yrjioBoro HaknoHa.
Kak nokasaHo Ha pucyHKe, TeKyLii yron cooTBeTCTBYyeT
HaK/OHY BEBO.
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W3MEPEHME OTHOCUTE/IbHOIO/AECOJIOTHOr O YT/IA

OTHoc!

3HayoK Ha XXK-gucnnee: Hayok Ha XK-gucnnee: Mycroit
Cnoco6 nep Mexay p Y]
royrna:

1. Haxxmute kHonky ZERO, 4TOGbl YyCTaHOBUTb OTHOCUTENbHYIO HYNeBYO

OTMETKY 1 BOWTU B PeXuUM n3MepeHnss OTHOCUTENbHOro yraa.

2. HaxmuTe kHonky ZERO cHOBa, 4TOGbI OTMEHNTb OTHOCUTENbHYIO Hyne-

BYIO OTMETKY 1 BEPHYTbCS B PEXMM U3MePEeHMs abCoMIOTHOrO yria. RU
DSYHKLNA GPUKCALUW YTIA

Pexum 610K1poBKN:

3Ha4oK Ha XKK-aucrIee: MUraeT ¢ o 1

Crioco6 ucl ¢

1. Haxmute kHonky HOLD, u Tekyuiee n3mepeHHoe 3HaueHue 6yaeT

3a6710KNPOBaHO Ha Ancree.

2. Haxxmmte kHorky HOLD cHoOBa, YTOGbI OTMEHUTD DYHKLMIO 610KUPOBKI

3HaYeHuni.

MUTAHNE/ABTOMATVUYECKOE OTK/IIOYEHUE

VIHKNMHOMETP NUTaeTCs OT aKKYMyNATOPHOW UTUEBOI GaTapen Hanps-
weHuem 3,7 B. 3apsxaiiTe yCTPOWCTBO TO/IbKO cOBMeCTUMbIM Type-C
3apsABHbIM YCTPOICTBOM MOCTOSIHHOrO ToKa 5 B, 1 A.

Mpy BKIOYEHUN NUTAHWA ANS 3apsAKU 3HA4YOK GaTapen Ha XK-gucnnee
muraer. Mpu 6e3feiicTBUN YCTPOIACTBa B TeyeHne 30 MMHYT OHO aBTOMa-
TUYECKU BbIK/IIOYaeTCa. myHKL[VIK) ABTOMATUYECKOro BbIK/NKOYEHUSA TaKxe
MOXHO OTK/IO4UTD CIeflytoleit onepaLen.

C€noco6 HacTPOMKK CKOro

1.YpepxwuBaiite kHonky SET HaxaTol 3 ceKyHfbl, 4TOGbI BOUTU B MEHIO.
2.Ucnonb3yitTe kHonku ZERO 1 HOLD ans nepeMmelueHus Kypcopa, BbiGe-
puTe onuuto Poweru Haxmute SET, 4To6bl BOWTY B pasgen.
3.Ucnonb3yiite kHonku ZERO 1 HOLD, 4To6bl BbIGpaTh BapuaHT Neverunn
30Min.
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4.HaxmuTte SET, 4T06bI NOATBEPAUTL BLIGOP.

CBPOC 10 3ABOACKUX HACTPOEK
B crlyyae HencnpaBHOCTW yCTPOICTBA BbINOHUTE CBPOC A0 3aBOACKUX
HacTpoek. Bce Kanm6posoqnble napameTpbl 6yayT BOCCTaHOBEHbI A0
3aBOACKNX . *He TCS Tb c6pOC [0 3aBOA-
CKMX HacTPOeK npu HopManbHOW paboTe ycTpoiicTa. Mpu nosiBneHUn
NOrPeWwHOCTN TOYHOCTY NPON3BeaNTE NOBTOPHYIO KaNnNGPOBKY MHKANHO-
meTpa. Mocne pooca AO 3aBOACKUX HACTpPoeK 06s13aTeNbHO BbIMOIHUTE
MNOBTOPHYO Kanm6poEKy, 4YTOGbI rapaHTMpoOBaTh U3MEPEHHYI TOYHOCTb.
Cnioco6 c6poca Ao 3aBOACKNX HaCTPOeK:
1.YpepxuBaiite kHonKy SET HaxaToi 3 ceKyHfbl, 4TOGbI BOUTH B PEXUM
MEeHH0.
2.Ucnonb3ayitTe kHonkn ZERO n HOLD gns nepemelyenns Kypcopa, Bbibe-
puTe onuuto FACTORY SET n HaxxmuTe SET, 4T0o6bl NOATBEPAUTL BXOJ, B
HaCcTpouKu.
3.Ucnonk3yiiTe kHonkn ZERO v HOLD, 4To6bl BbIGpaTh BapuaHT Yes unun
No.
4.Haxmute SET, 4To6bI NOATBEPAUTL TEKYLLNIA BbIGOP.

HACTPOWKA i3bIKA

S13bIK MEHIO Ha iUCTIIee MOXHO NEPEKNIOYUTb Ha KUTANCKMIA UK aHTKii-
CKMIA C NOMOLLYbIO CeaytoLLeit onepauuu.
1.YpepxwuBaiite kHonky SET HaxaToi 3 CeKyHAbl, 4TOGbI BONTH B peXnUM
MEeHHo.
2.Wcnonb3yitTe kHonku ZERO u HOLD ans nepemelyeHns Kypcopa u
BbI6opa onuuy HacTpoitku a3bika.
3.Haxmute SET, 4T06bl NEPEKNIOUNTD SI3bIK MEHIO MEXAY KUTaNCKUM 1
AHFANIACKMIA.

GYHKLMA CUTHA/TIU3ALIMK YTIA
PeXVM CUrHana Tpesoru:
3Hauok Ha XXK-gucnnee: D:]
YcTaHOoBKa yria cpaaThiBaHus Tpesoru:



1. YaepxuBaiite kHonky SET HaxaToii 3 ceKyHfibl, YTOGbI BOTN B peXUM
MEHH0.
2. Ucnonb3yiite kHorku ZERO n HOLD pnsi nepemelyeHus Kypcopa, Bbibe-
pute onuuio ALARM v Haxmute SET, 4To6bl BOUTH B MHTEpdenc HacTpou-
K yrna Tpesoru. Ypaepxusaitte kHonku ZERO mnan HOLD HaxaTbimu,
4TO6bI 6bICTPO NPOKPYYMBATL 3HAYEHMS.
3. Haxxmute SET, 4To6bl NOATBEPANTD TEKYLLYIO HACTPOIKY.
SINGLE Axis|D330B0€ 3Hauenne yrna ans cpabaTbiBaHUs 3BYKOBOW
cur B peXXume 0HOOCHOr0 U3MepeHuns.
Ba30Boe 3Ha4eHe yrna no ocu X Ans cpabaTbiBaHus 3BYKO-
BOW CUrHanusaynun B peXxume gByX0CHOro U3MepeHus.
Ba30Boe 3Ha4eHne yrna no ocu Y Ans cpabatbiBaHus 3ByKO-
BOW CUrHanusaynun B peXxume gByX0CHOro U3MepeHus.
yer ci curi OTHO-
cuTenbHo 6a3oBoro yrna.
INSIDE (curnanusauus cpabaTbiBaeT, KOra yron HaxopuT{
TRIGGER |cs B paccyMTaHHOM AnanasoHe) unu

AREA OUTSIDE (cvrHanusauyus cpabaTbiBaeT, KOrfja yron BbiXo-
VT 32 Npeaenbl PacCYMTaHHOrO AnanasoHa).
Ecnu yron SINGLE AXIS ycTaHoBneH Ha 20.00, RANGE —
01.00, a 30Ha cpabaTbiBaHWs BbiGpaHa kak INSIDE,
MNpumep [npn6op aKTUBMpPYET 3BYKOBYIO CUrHANM3aLMIO, KOTAA YToN

DUAL AXIS X

DUALAXIS Y

RANGE

auTcs
+19.00°~+21.00° nnm -19.00°~-21.00°.
MOBEPXHOCTb OTCHETA MSMEPEHWIA
VHKAMHOMETD MOAAEPKMBAET aBTOMATUYECKO® MepeK/ioveHne Mexay
PeXumMamu U3MepeHusi OJHOOCHOTO U ABYXOCHOro. TexHuyeckne Tpebosa-
HUA K IKCNAyaTauum cneayiowme:
0OpHOOCHOE U3MepeHue:
B3sTb gHO NpUBOPa KaK 3TanoH-
HYK NNOCKOCTb U BEPTUKANbHO
NPUNOXUTL NPUGOP K M3MepsieMoit
NOBEPXHOCTU AN MPOBE/EHMS!
n3MepeHus.
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[ABYXOCHOE N3MepeHHe: X Axis
B3Tb 3a4HI0I0 YacTb NpH6opa Kak
3Ta/lOHHYI0 MNOCKOCTL U noso-
XWTb NPUBOP rOPU3OHTaNbHO Ha
n3MepsieMyl0 MOBEPXHOCTb  Ans
NpoBe/eHNN N3MEpeHUs. Y Axis
MokasaHue M3MEepeHus ABNAETCS pe3yNbTaTOM KOHTakTa 3TasIOHHOIA
NN0CKOCTN U U3MepsieMOii NOBEPXHOCTU. He ncnonb3yiite gpyrue nosepx-
HOCTM NpUB0Opa ANsi N3MepeHUs 06HEKTOB.

NPOBEPKA TOYHOCTU UHK/IMHOMETPA
BbICTPbI ¢ TOYHOCTU Tpa:
LUar 1: BosbMuTe pOBHYIO y6epu-
Tecb B cTab i1 TeMnepatype okp: i cpepbl 6€3 ABHbIX Koneba-
HWIA; YCTaHOBUTE UH| TP YCTOIA4MBO Ha Tb, NOCNE CTabU-
[NU3auMm NoKasaHuii 3anuwnTe Tekywue sHaveHus X1, Y1.
Lar 2: CoxpaHsif NpuKaTue HIKHEN MOBEPXHOCTM WHKJMHOMETpa K
cTonelwHuLe, NOBEPHUTE ero Ha 180° u Bep! B
nocne cTa6 i 3anuwmTe X2,Y2.
Llar 3: MorpewHocTb Hyns: Ex=(X1+X2)/2, Ex=(Y1+Y2)/2. Ecnu E < guanaso-
Ha KanMBpPOBaHHOI TOYHOCTU U3AENNS, TOYHOCTb COOTBETCTBYET Tpe6o-
BaHuaM. Ecnu E >pauanasoHa KanubpoBaHHOI TOYHOCTU U3feNns, Tou-
HOCTb Hapy , Tpebyetcs P FOPU30HTaNbHOM TOYHOCTH.
*YcpepiHeHWe MOTPewWHOCTel MHOTOKPaTHLIX W3MepeHuii  ycTpaHseT
cnyqaﬁnble; NOrpewHoCcT! TOYHOCTU MOTYT BO3HUKATb U3-3a U3HOLLEH-
HOI/HEPOBHOW MOBEPXHOCTN 6a3bl, CUIbHBIX TEMMEPaTYPHbIX CKAaukoB (5
p0 10°C), nageHuns npubopa Um CUAbHOTO BHEWWHErO yAapa.

0001

3000
) 6000



TMPOLIEAYPA KAJIMBPOBKN FOPU3OHTA/IbHOM TOYHOCTH

War 1: iTe kHonky SET i 3 cekyHpbl, 4TOGbI BOWTU B
PeXuM MeH10, BbiGepuTe onumio LEVEL CAL. v naxmute SET. (FIG.A)
Pa3MecTuTe MHKINHOMETP Ha NPUGNM3NTENLHO POBHOI FOPU3OHTaNbHOI
nosepxHocTu. Ha akpaHe LCD nossuTcs Hagnuce DUAL AXIS CALIBRATION;
HaxwmuTe SET. 3ymmep uspact i curnan — iiTe MHKM-
HOMETP HENOABIKHO 1 XKANUTE, NOKa 3ByK npekpatuTtcs. (FIG.B)
LWar 2: MoBepHUTE MHKAMHOMETP Ha 180° MO YaCOBOI CTPEsIKe U NOMecTu-
Te B Ty xe nozuymio. (FIG.C) Haxxmmute SET cHOBa 1 pauTe, Noka 3ymmep
nepectanet 38y4atb. (FIG.D)
LWar 3: Ha akpaHe LCD oTo6pasutcs SINGLE AXIS CALIBRATION. PasmecTu-
Te MHK/IMHOMETP BEPTUKA/LHO (MPOrpaMMa KanuGpoBKM UMeeT dyHKUMIo
npeaoTBp: owmn6ok Haxmute SET cHoBa n
XAUTe, Noka 3ymmep npekpaTtuT 38y4atb. (FIG.E) MoBepHuTe MHKAMHO-
MeTp Ha 180° No YacoBOW CTPeNKe B TEKYLLEM NOMOXKEHWUN U MOMECTUTE B
Ty e nosuuymio. (FIG.F) HaxxmuTe SET cHOBa 1 auTe, Noka 3yMmmep nepe-
cTaHet 3Byyarb. (FIG.G)
War 4: Ha skpaHe LCD oto6pasutcs SINGLE AXIS CALIBRATION
(nporpamma p nmeeT yHKLY npepoT ownbok
NO3MLMOHMPOBaHMS). Pa3MecTUTe UHKNNHOMETP BEPTUKANbHO Ha OTHO-
CUTENbHO POBHOM CTEHe, C KHOMKOIA BKNoueHus BBepxy. Haxmute SET
CHOBa U XXANTe, MOKa 3yMMep NpeKpaTuT 38y4ath. (FIG.H)
War 5:MoBepHnTe MHKAMHOMETP Ha 180° U pa3mecTuTe BepTUKaNbHO B
TOW XKe MO3ULMM Ha CTeHe (KHOMKa BK/IIOYEHUS [O/MKHA OCTaBaTbCs
sBepxy). (FIG.I) Haxmute SET cHoBa M XauTe, NoKa 3ymMMep npekpaTut
3Byyath. (FIG.J) Ha 3Tom 3Tane skpaH LCD aosmxeH BepHyTbCa K oTo6pa-
JKEHMIO MEHIO, 4YTO O3HayaeT 3aBeplieHMe npouecca Kanu6pos-
Ku.BbiGepute onuuio RETURN TO MAIN PAGE w HaxmuTe SET, 4To6bl
BEPHYTbCA B PEXUM HOPMaNbHOIi paGoThl.

®yHkuus Mpockona (*Ans DXL360S)

DYHKUMS TMPOCKONa MOXET MCMO/b30BaThCs N1 N3MEPEHNS Yria Mexay
ABYMS NNOCKOCTSIMM B NPOCTPAHCTBE, NP1 3TOM N3MepeHMe He orpaHuye-
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HO HanpaB/ieHNEeM CU/Ibl 3EMHOW MPaBUTaLMN.
Bxop, B pexkum rupockona:
KpaTko HaxmuTe kHonky GYRO,
4TO6bI BOMTU B PEXUM rMpocKona.
C6poc rupockona Ao Hyns:
B pexume rupockona KpaTko
HaxXMuTe KHoOnKy ZERO, 4TOGbI
c6pocuTh  TeKyuiee U3MepeHHoe
3HayeHue [0 Hyns.

RU Bbixop u3 pexxuMa rupockona:
B pexume rupockona KpaTko
HaXxmMuTe KHonky GYRO unm kHon-
Ky Power, 4To6bl BbINTH.
OCHOBHbIE MOMEHTbI M3MEPeHUs:
Bo Bpems P iTe ocb o
NINHUN NePeceyeHNsi 1BYX U3MEPSIEMbIX MIOCKOCTEl 1 ME[IEHHO NOBOpa-
umBaiiTe NpUBOP BOKPYr OCY BPaLEHNS [N1si N3MEPEHMSI.

yrna i 0

TMpuMep: VisMepeHHe yria MeXay ABYMs HENPNMBIKAIOLMMM CTEHaMK,
LWar 1: NMpywxMnTe 3aAHIO0 M3MEPUTE/IbHYI0 MOBEPXHOCTb MHKIMHOMETpa
DXL360S K u3mepsieMoii CTeHe A U HaXmuTe KHonky GYRO, 4T06bI BOIATH B
pexum rupockona. (Ocb BpauieHUs AOMKHA GbiTb NapannenbHa AMHUNA
nepeceyeHus CTeHbl A 1 CTeHbl B)

Ul

Rotation Axis paralielto The Intersecting line
(Virtual) ¢ > of two plane
N

LWar 2: CoxpaHsa Hanp ocu Heu 0
Te p. Korga p 6yAeT NOBEPHYT K n3Me-
psieMoii cTeHe B, yron Bpaty , OT i Ha Tpe,

ABIAETCS YT /IOM MEXAY ABYMS CTEHaMU.
4 i

0448




NPOLIEAIYPA KAJIMEPOBKW MTMPOCKOITA (*/nst DXL360S)

War 1: Pasmectute nHKAMHOMETP DXL360S Ha OTHOCMTENbHO POBHOWN
noBepxHocTu. YaepwusaiiTe kHonky SET HawaToil 3 ceKyHAabl, YTo6bI
BOWTU B peXum MeHio. Mcnonb3yiite kHonkv ZERO u HOLD, 4to6bl nepe-
mewaTb Kypcop Ao GYRO CAL., 3atem HaxxmuTe SET, 4TO6blI BOUTH B peXUM
kanu6posku rupockona. (FIG.K-L)

Lar 2: 3axsaTuTe OCb BpaLieHWUs UHKINHOMETPa GONbWINM M CPEAHUM
nanbuamu, 4To6bl NOAHATL €ro, MeANEeHHO NoBepHUTE Ha 360° NpoTuB
4acoBOW CTPE/NKN, BEPHUTE B MCXO[HOE NOJIOXEHNE NOC/Ie 3aBeplieHNst
BpaujeHusi u Haxmute SET ans nogTeepaeHus. MosepsiiTe MeIeHHO,
4T06bI 0O6ECNEYNTb TOYHOCTb. (FIG. M-P)

Llar 3: 3axBaTuTe OCb BpalEHUs WHKAMHOMETPA GONbLWINMM W CPEfHUM
nanbLuamn CHOBa, YTOGbI MOAHSATL €ro, MeA/IeHHO NoBepHUTE Ha 360° No
4acoBOW CTpenke, BEPHUTE B UCXOAHOE MOJOXKEHME NOC/e 3aBeplieHns
BpaujeHns 1 HawmuTe SET ans noateepxpeHns. Kannbposka dyHkymm
rupockona 3asepuuea. (FIG.Q-T)

NMEPEfAYA JAHHBIX

RU

1.MapameTpbl

WnTepdeiic: Type-C

CKOpoCTb Nepefaui AaHHbIX: 9600
6opYacrora guckpeTusaumm: 100 Mc
dopmMat aaHHbIX: cTpoka B hopmaTe ASCII

2.Cnocob nepefaum faHHbIX
Mopens PexuM MNoaknioueHns Pexxum YnpaeneHus
DXL360 nPOBOHHaR oANOCTOpOHHﬂﬂ aBToMaTunye-
| cKas nepepaya
NposogHas/ OpHOCTOPOHHSAS aBTOMaTUYe-
DXL360S POBOA CcKasi nepefayva/ynpasnexue
6ec s

3.MHCTPYKLMUs NO NOZKITIOUEHUIO
« KOMMYHVKaLMOHHBIii NPOTOKO/ COOTBETCTBYET 6330BOMY NOC/1E/0Ba- 55
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TeNbHOMY MOPTY M COBMECTUM C CTaHAAPTHbIMU ApaiiBepami BUPTY-
aNnbHOrO NOCNEOBATENBHOTO NOPTa.

« MoaK/tounTe YCTPONCTBO K KOMMBIOTEPY C NOMOWLbIO Kabens AaHHbIX
Type-C c noaaepXKoi Nepefaym faHHbIX.

« Mopenb DXL360S noppepxuBaeT oTnpasBky komaHp SCPI no nposog-
HOMY WM 6eCcnpoBOAHOMY COEAMHEHNIO ANs KOH(UrypupoBaHUs
napameTpoB U ynpasneHus pabounm coctosiHueMm. DXL360 nopaep-
KWBAET TONbKO POBOAHOE NOAKITIOYEHME.

« WM pns conpsikeHus GecnpoBoaHoro ycTpoiictea DXL360S cooTseT-
CTBYET CepUitHOMY HOMepY, HaHeCEHHOMY Ha 3ajHI00 NaHenb Npu6o-
pa.

« MonHbiii Habop komaHa SCPI gocTyneH no 3anpocy B cnyx6y nog-
[BEPXKN KIMEHTOB. [INs rapaHTUM KOPPeKTHOI paGoTbl y6egutech B
npaBuUAbHOM OPMATUPOBAHIN KOMaHA,
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DXL360/SETIABHEEHMZMAN, T NEEHEETHIKTHS,

DXL360SH574 MIPEIRININAER] SRRV IA = B RS SRR R A5 Al

Mo ZRFURITHMIMEMSEAR SHRAAMEESE, 8 &NBMERTE

A5, BEMRIMLS. DXLICOSHEEFIA0.05°, H¥#R0.01°, AL

RAMMNESMER(AE. BRK §F), SHENRENIIE

(GYRO), AIRZIFERG), NEESTEZEENKA, RIS

FEE+0.5°% ZIFEL%. TLAMIBER. DXL360LARTEELL, 2

#0.02°, AILCRAMNRLMDR(AE. BHK/K). ZIFELNIE

&4, DXL360/SIFH 44X 90°, WIAT407E, EBPMEPUSE

EEAREM, VEMEIHETREEREE L3ITE, DXL360/SI

SERATFHMANE. AEEE. BEriml. AMNI. @ReN. KR8
-“ﬁiﬁgﬁﬁiﬁo DXL360/SWAHFZIIHAEML MY, [ ReRE &k,

PR

*DXL360S: KA £0.05° B/ 0.01°

DXL360: SfEfE£0.1° A 0.02°

ST, AR,

SHEINICDRTR, 360°BEEEBETAANE.

N E BT,

oHNRVIEIRIT, RIMBEMHEBEISAMEE .

< EEAEI Bk,

o FIXEE A E IR ISR E,

oPERINREN BT EERTEZENKA (DXL360SEH) o

oI LS BB LEAE HIEIR, DXL360SESZIFFH EL L.

g
RS DXL360S | DXL360
MR "RIEZ EHIMEEE
0°%20°, 0°%-20° +0.05° +0.1°
20°%E70°, -20°%E-70° +0.1° +0.2°
70°%E90°, -70°%E-90° +0.05° +0.1°

58



RS DXL360S | DXL360
WETE BBh 4X90° XU +£40°
S 0.01° 0.02°
PEBRN S FEEE +0.5° _
PEaR SN & 0.1° —
PER O HEFe SR EE <90°/s —
D iz B ) <0.4 %
BISEE 75dB@10cm
BN S CRARME 0.0058°(—ARIRT)
FEFRREE 0% 50°C
EAREE -10 % 60°C
FAPRE EHEELCD
g EER 3.7VIEEEREM
FeEEaRiEO] DC5V 1A Type-C 0
FEHLBY = G Th#E 35uA
PR = RIHE 2ma [ somA
FEHBY SRR i8] 2000 /)\BY
R 1508 | 13/
R (LxWxH) 2.8"x2.8"x1.1" (70x70x28mm)
va):3 REEN ML
TSR EE N52
£ 4.60z (130g)
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i an g

IRE¥E
e EEER REER
© |HHZERTIAREEANL, BT L
Power F, BIEE—TFXHA. (e L,
oeeL: KFNERE T, BRILERE, BRE
BRERR La, MEREAT, RFFENEF HEREE
MER, UHAEERNBSHE, XF .z
FERMRET, fiRitse, FERIEES, ;ﬁ {'E,ﬁ:] I
Buzer |IhfE2: KIR=FIRE, FRREUEEISI)
i, REAETER O] . AERESESR|
FA RIS IRE TR,
Thisgl: IR, Einc o 140K, &R
W AR IR BE EEPE
Ihig2: KIR=F BRI TR LN & L ®TF, %@
Degree | DXL3605: (1) E[°](2) 2K S K [mm/m)] BHEET
mmm | (3)$45(%) DXL360:(1)E (") 2K EHK mm/ | Re
m], HEFREHTIEMARBREER.
— KR=EMHANFERES, IEESHEH. GmeE
R —
L IR NTER B, TEER | 1y o'
WERT, BAETERHERNER, @,
Menu hE2: KIR=MHEARSR, PJRESMS
*DXL360S %15 | $o

LCD RREHR3EH

[
(. |
=

BIM=FPRE RE, —¥, .

R SIERE, BFETHEEIRE. H3ER

[<]

AERR. ZRANNBRIANERN.




EKEAER, BAERRANALKIENEESE,
PlIREX.
NERX. FATEEMNENS, BETNRKITE.
(*DXL360S%EH)
EISIREINEE, EREERAREIS, HRRTICH.
LIZTZEROH, 2R UFMEIRENTE, HIULAK
TR RR LIRS AR M.
WM ERA T, LCORBRYFER, RIUNHAE
K, ERAR A
PUNEEAT, RGBT SRR ERNA A,
Wi NN, XAYRNARNAERNZT. 2
4 AR TN ESEE N £40°, BN ESEER BRhE
R 2 4 B AR
pihENER, NEMAEEER 0%
IR EE] 3
REEBR
ARXS /43 R B
#ﬂ?jﬂagni 40534 F EE T
LCDEIWR: LCD Biff: TEFBT
AEX AL 3 A B RS
1IZFZEROKSR, SEIANTE, MNEAEURES.
2B FZEROIREE, BUMEX TR, EIEIEXARENER,
HaBiEIhEE
iR LCD EiR o 1355RF,
BIEBE T RERE R 75 5%:
LIZTHOLDIZSE, Haityl@MESHER 2nRR L.
2.FBRIE FHOLDIRE BN AT B S A S EThRE.
B3t/ B EhXAL
RACRA3.TVIEBRIE R, JEEAAMAIDC 5V 1A Type-CIRBIE
H7E, FIREN, FROEHERAG SHANNEYENE, &
BEhEHe tBahEE LT RIERUH BEhEHIIEE,
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BENXAB E)R E 70k
LEKIR=TSETIREH NS,
2 ¥2ZEROFHOLDSEISZhAT, (R EREIBED, M TFSETRIEHN,
3RMEZEROFIHOLDIZHRE, R M Tl 305 #i%E T,
4 3% T SETRISIAL AIER,
REHIRE
LAY HNE B, AILERRER REMNAAHITES, FiE
AR E G2 IR E B BIHRS.
"ERREHRRIEEHRE. MRBHEERE, WML
EMEHIRER, FEMREURIBEEES.
REWIRE A
LEKIE=MSETIRBHNR BIZH,
2 fEFAZEROFIHOLDIR MERISENNAT, EHF 4/ R E I, K FSET
RHUEAE IR E.
3.(5FZEROFHOLDIZEEZF B &
4 3L TSETHRSHIA M 1%,
BEEIRE
AILUEE LU e B R S RN IR,
LEKIR=ISETIREHNF SR,
2 fEFZEROFHOLDI MERIEENNAT, EFIEZIRE LD,
3BT SETIZEIIAIRES
FA LIS IR B ThEE
RER: LCDEHT o]
REREIRE A
LEKRE= ﬂSET};zEﬁEAi%#%E’CD
2 fEFAZEROFIHOLDF MRS TN AT, 15 EIRIQEIRM, X FSET
REHENREREIRE, FEIZHAZEROFHOLDER, AIRERINHMTF.
3 IR TSETHE HFiiRE,

24 | BENENRRBIGIRENAELRE
XX | SRR Ak D X A EE A
FEY | SR T AL RIS IR Y A R

SEE [ IRERN T AR ENRERETE




AR | A (BEETEEENME) St (BEBEITETERR)
BIgn: BiNgER 20.00, BEKER 01.00, MAKFIEE A,
&R ER T +19.00°~+21.00° 8 -19.00°~-21.00° X @] e,
B BRRRBISIRE.
WBEER
RANEFRMRE, RIS, BETEnT:
PEHWE: LMUBEBHELE WHNE: UNUBRERHEE
H, BUBEEMSRUESTY @, S PRESRNEE T
o o

X

v

CMEES R AR SERNEEMAER, EDERNEEREN &,
B isERE

PR ERTENARLEE AT, BRFRERETHRKD;

BAANTREETAE, SHEREEIERYEFIEX,Y1.

SR REMANEESEEAWS, KIS EREIRME, fFHEk

1RE, ICRULBEHX,Y20

HI3: BAREEE(XHX)/2, B=(Y1+Y))/2, BESITERETHE, BE

ik BESIRENSETE, NTEHITKTHERE,

‘HRNBFIRECNERMERIZE ) FEEIRE AT REREEFER AT,

BRAHIBET(S5EI10°C) R E NI, ARBANSMNINESH.

-
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o (BA) BHANKET—MEEAKEER (REB—NABUKFHFE
M), LCDRBRNHMAFRKIE, RSETIRGE, HBIRISRM, HRIFM

AIRE, FRRISEIEER, (EB)

B BIAAMNIRBT e 180° N E FAARMNME, (BC) BRIZSET

125, SHFRISELELS, (ED)

HI3: LCORBEREMKTFRE, BREREMMABN (REEFAS

{IEHIRTABHINAE), BRIGSETIZER, SHAEISEIELAE, (BE) MUY

APRTSIREY HHER 180 B FERN S, (BF) BRIZSETIRRE, S

#ISFIERE. (EG)

$IR4. LCORBEREHAFRIE (REEZFAGUBEHRIRTHINGG,

FHRSA LB MANEEREE— MR FOEE L, BRIESETIRE,

EREISEIELRS, (EH)

-2E§5: HEFE180° (kA LN E TS EAE R AV E(H B FAH R kAR
£)o (BEll) BRIZSETIZIR, SHHISEFIERS. (BJ) Eib, LCOFH
R EIEIRE R 2RI, MBS R REAEARFFTT M. YRR 0] T,
$RSETIZHE, BIELREIE SRR,
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TN EREEE,
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MBTE: NBE, RISHEsein *—"Q}\

OEATF A NREIERE,

INE e P AT e

ERTEAENE: AR FARPEENTEA,
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FER VB (“DXL360S%EH)
HIRL: JFOXL360SHM K EF—MIFHTE, KIR=FSETIRMH
ARBIRS, ELZEROMHOLDF MR HATE EFLRNIRE, 1T
SETIZFH NFER AR, (EK-L)
U2 I AIHER PR A (BOPER O TR, AT EHBIEHE
#%360°, BERSTRREIRRIIE, AGRSETIRERIA E%Emﬁu-
FRIESEE. (EIM-P)
W3 BRAIBIEM P MMM O TR, |RBYEHEIE
HEFE360°, BERCTEMUMEIESRAIE, ABIRSETIRREHIA. ELbFEY
IhEER T, (EIQ-T)

BiEfeia
LS %
EREO: Type-CiEO A 9600bps
SRAEESE: 100ms B ASCIFRSR
26575
B AR R

DXL360 BLEE PEEHRIE

DXL360S | FB4k/FLbikiE BB EHRIZE/SCPIHEL TS
3ERHA

< BRI EBEB CHERNY, IEEARAE BB QIR

« BLERT A ASBIRERINEENTy pe-CHIRLERBIAINE,

« DXL360SZ B AANTLNS A MIRE LIESCPHES, KIUEL
SHMEE. TIERSIESISEIEE, DXL360ZIFHLAER,

« DXL360SELL IR & BIRCH 2 HFJ (LB H BRI RZAY4R S

« SCPHERSEIFH B AR IRRENTRIESF M, MERIELHEIERLL
{RIETNEEE ¥ 5o 65



*Gyroscope Calibration Procedure*

RETURN TO MAIN PAGE
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