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TLL-90S is a high-precision digital protractor specializing in measuring
horizontal inclination and relative angle in space. It is based on the ad-
vanced technology of microelectromechanical systems (MEMS), combined
with optimized compensation model algorithms to ensure stability and
repeatability of protractor measurements, to achieve the best accuracy of
0.005°, the resolution of 0.001°, to support the single-axis 4x90°, dual-axis
+40° measurement. The instrument can be displayed in 4 units of meas-
urement (angle, mm/M, slope, degree-minute-second), with strong mag-
netism on the bottom and back measuring reference surfaces, and a V-
groove design that makes it easy to place on round pipes for measure-
ment. The ground line laser function is convenient for product marking
lines. Novel spatial relative angle function (GYRO) can be unrestricted by
the environment, measuring the relative angle between any plane, gyro-
scope measurement accuracy = 0.5 °. Triple data storage function, link to
computer or cell phone data transmission, support 485 Modbus protocol
communication. TLL-90S is widely used in infrastructure projects, aero-
space experiments, medical equipment, machinery manufacturing, scien-
tific research testing and other applications. The TLL-90S is favored by
customers worldwide for its rich functionality and reliability.

FEATURES
High accuracy up to +0.005°, high resolution 0.001°.

Single-axis and dual-axis tilt angles can be measured.

Angle, mm/M, slope, and degree-minute-second, four units can be
switched to display with just one click.

® Monochrome backlight LCD display with 360° auto flip readout for easy
viewing.

Red ground laser with laser marking line function.

Built-in lithium battery charging.

® The V-groove design of shell can be easily placed on corners and round
pipes.

® Magnetic attachment on bottom and back reference surfaces.

® Audible alarming at settable angle range.

® Gyroscope function can measure the angle between any planes in space.

® Connect to computer with USB or Bluetooth to transfer data, or connect
to cell phone applet via Bluetooth. (*Need to order adapter)

® PLC can be connected with MODBUS 485 mode, and 255 units of TLL-90S
can be connected at the same time.

SPECIFICATIONS
Gravity Measurement Accuracy:
Single axis: £0.005° 0° to 15°, 0°to-15°
+0.01° 15°to 30°, -15°to-30°

+0.05° 30°to 90°, -30°to-90°
+0.005° 0°to 15°, 0°to-15°

+0.01° 15°to 30°, -15°to-30°
+0.05° 30°to 40°, -30°to-40°
*After Calibrated

Measuring Range: Single axis: 4x90°, Dual axis: £40°
Resolution: 0.001°

Gyro Measurement Accuracy: £0.5°

Gyro Measurement Resolution: 0.1°

Gyro Rotation Speed: <90°/second

Display Response Time: <0.3 second

Audio Sound: 60dB @ 30cm

Zero offset drift angle per °C: 0.002° (typical)
Operating Temperature: 0 to 50°C

Storage Temperature: -10 to 60°C

Laser Power: CLASS 2

Laser Wavelength: 650nm

User Interface: Mono-color LCD with backlight
Supply Power: Rechargeable Li-Polymer 3.7V
Charger Port: USB Mini B 5V DC

Power Consumption: Standby: 10uA, Operation: 20mA.
Standby Battery Life: 4000 hours

Operating Battery Life: 30 hours

Dimensions: 3.7"x2.7"x1.1" (94mmx68mmx29mm)
Magnetic Base: Setting on the bottom and back.
Weight: 6.7 0z (190g)

LASER USE AND CARE (FIG. A)
1.For Class Il, Class IlIA, Class 111B, Class IV grade laser product has po-

Dual axis:
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El TLL-90S es un inclinémetro/nivelador digital de alta precisién disefiado
para medir angulos de inclinacién horizontal y angulos relativos en el es-
pacio. Estd basado en la avanzada tecnologia de sistemas microelec-
tromecanicos (MEMS), combinada con un algoritmo optimizado de modelo
de compensacién que garantiza la estabilidad y repetibilidad de las medi-
ciones, logrando una precisién maxima de 0.005° y una resolucién de
0.001°. Soporta mediciones uniaxiales de 4x90° y biaxiales de +40°. El dis-
positivo puede mostrar las mediciones en cuatro unidades diferentes
(grados, milimetros/ metro, pendiente, grados-minutos-segundos). Las
superficies de referencia de medicién en la base y en la parte posterior son
fuertemente magnéticas, y su disefio en forma de V facilita su colocacidn
en tubos para realizar mediciones. La funcién laser de linea de tierra es
conveniente para las lineas de marcado de productos. La nueva funcién de
angulo relativo en el espacio (GYRO) permite medir el dngulo relativo entre
cualquier plano, independientemente del entorno, con una precisién de
medicién del giroscopio de £0.5°. La funcién de triple almacenamiento de
datos permite la transmisién de datos a un ordenador o teléfono, y admite
comunicaciéon mediante el protocolo Modbus 485. El TLL-90S es amplia-
mente utilizado en ingenieria civil, ensayos aeronduticos, dispositivos mé-
dicos, fabricacién de maquinaria, pruebas de investigacién cientifica, etc.
Gracias a sus numerosas funciones y su fiabilidad, el TLL-90S es muy apre-
ciado por clientes de todo el mundo.

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO
® Alta precision +0.005°, alta resolucion 0.001°.
® Medicién de dngulos de inclinacién uniaxiales y biaxiales.

® Cuatro unidades de medicién (grados, milimetros/metro, pendiente,
grados-minutos-segundos) conmutables con un solo botén.

® Pantalla LCD monocromatica con retroiluminacidn, con rotacién au-
tomética de 360° para facilitar la lectura.

® Laser rojo para marcado.
® Bateria de litio recargable integrada.

® Disefio en forma de V que permite colocarlo facilmente en esquinas y
tubos.

® Funcién magnética en las superficies de referencia de la base y la parte
posterior.

® Alarma sonora para angulos especificos.
® Funcidn de giroscopio para medir el angulo entre cualquier plano.

® Conexion USB o Bluetooth para la transmision de datos, también se
puede conectar a teléfonos méviles mediante Bluetooth (*Se necesita
adaptador).

® Modo de comunicacion Modbus 485 para conexién con PLC, pudiendo
conectar hasta 255 dispositivos TLL-90S simultdaneamente.

ESPECIFICACIONES

Precision horizontal:
Uniaxial: £0.005° 0°a 15°, 0°a-15°
+0.01° 15°a30°, -15°a-30°
+0.05° 30°a90°, -30°a-90°
Biaxial: £0.005° 0°a15°, 0°a-15°
+0.01° 15°a30° -15°a-30°
+0.05° 30°a40°, -30°a-40°
*Precision después de la calibracién.
Rango de medicién: Modo uniaxial: 4x90°
Modo biaxial: +40°
Resolucién: 0.001°
Precision del giroscopio: £0.5°
Resolucién del giroscopio: 0.1°
Velocidad de rotacién del giroscopio: <90°/s
Tiempo de respuesta: <0.3 s
Volumen de la alarma: 60dB @ 30cm
Desviacién del dngulo por °C a cero grados del nivel: 0.002° (Estado
general)
Temperatura de funcionamiento: 0 a 50°C
Temperatura de almacenamiento: -10 a 60°C
Potencia del laser: CLASE 2
Longitud de onda del laser: 650 nm
Interfaz de usuario: Pantalla LCD monocromatica con retroiluminacién
Alimentacién: Bateria de litio recargable de 3.7V
Puerto de carga: USB Mini B 5V DC
Consumo: En espera: 10pA, en uso: 20mA
Autonomia en espera: 4000 horas
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Le TLL-90S est un inclinométre/level numérique professionnel de haute
précision destiné a mesurer les angles d'inclinaison horizontale et les an-
gles relatifs dans 'espace. Il est basé sur la technologie avancée des sys-
temes microélectromécaniques (MEMS), combinée a un algorithme de
modéle de compensation optimisé, garantissant la stabilité et la répétabil-
ité des mesures, avec une précision maximale de 0.005° et une résolution
de 0.001°. Il prend en charge les mesures uniaxiales 4x90° et biaxiales *+
40°. L'appareil peut afficher les mesures dans quatre unités différentes
(degré, millimétre/métre, pente, degré-minute-seconde). Les surfaces de
référence de mesure a la base et a ['arriére sont fortement magnétiques, et
la conception en forme de V permet de le placer facilement sur des tuyaux
pour effectuer des mesures. La fonction de laser au sol facilite le marquage
des produits. La nouvelle fonction d'angle relatif dans |'espace (GYRO)
permet de mesurer l'angle relatif entre n'importe quels plans, indé-
pendamment de l'environnement, avec une précision de mesure du gyro-
scope de *0.5°. La fonction de triple stockage des données permet la
transmission des données vers un ordinateur ou un téléphone, et prend en
charge la communication par le protocole Modbus 485. Le TLL-90S est
largement utilisé dans les travaux de construction, les essais en aéro-
nautique, les dispositifs médicaux, la fabrication de machines, les tests de
recherche scientifique, etc. Grace a ses nombreuses fonctionnalités et a sa
fiabilité, le TLL-90S est plébiscité par des clients du monde entier.

CARACTERISTIQUES DU PRODUIT
Haute précision 0.005°, haute résolution 0.001°.

Mesure des angles d'inclinaison uniaxiaux et biaxiaux.

Quatre unités de mesure (degré, millimétre/metre, pente, degré-minute-
seconde) commutables d'une simple pression.

® Ecran LCD rétroéclairé monochrome, avec rotation automatique a 360°
pour faciliter la lecture.

Laser rouge pour marquage.
Batterie lithium rechargeable intégrée.

Conception en forme de V permettant de le placer facilement sur des
coins et des tuyaux.

® Fonction magnétique sur les surfaces de référence a la base et a l'ar-
riere.

Alarme sonore pour des angles spécifiques.

Fonction gyroscope pour mesurer |'angle entre n'importe quels plans.

Connexion USB ou Bluetooth pour le transfert de données, peut égale-
ment étre connecté a des applets de téléphone mobile via Bluetooth
(*Adaptateur nécessaire).

® Mode de communication Modbus 485 pour une connexion avec PLC,
pouvant connecter jusqu'a 255 appareils TLL-90S.

SPECIFICATIONS
Précision horizontale:
Uniaxial: £0.005° 0°a15°, 0°a-15°
+0.01° 15°a30° -15°a-30°
+0.05° 30°a90° -30°a-90°
Biaxial: £0.005° 0°a15°, 0°a-15°
+0.01° 15°a30°, -15°a-30°
+0.05° 30°a40°, -30°a-40°
*Précision apres calibration
Plage de mesure: Mode uniaxial: 4x90°
Mode biaxial: +40°
Résolution: 0.001°
Précision du gyroscope: +0.5°
Résolution du gyroscope: 0.1°
Vitesse de rotation du gyroscope: <90°/s
Temps de réponse: <0.3 s
Volume de l'alarme: 60dB @ 30cm
Déviation de l'angle par °C a zéro degré du niveau: 0.002° (état général)
Température de fonctionnement: 0 a 50 °C
Température de stockage: -10 a 60 °C
Puissance du laser: CLASSE 2
Longueur d'onde du laser: 650 nm
Interface utilisateur: écran LCD rétroéclairé monochrome
Alimentation: batterie lithium rechargeable 3.7V
Port de charge: USB Mini B 5V DC
Consommation: en veille : 10pA, en utilisation : 20mA
Autonomie en veille: 4000 heures
Autonomie en utilisation: 30 heures
Dimensions: 3.7"x2.7"x1.1" (94mm x 68mm x 29mm)
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TLL-90S - 370 npodeccrioHanbHblii BICOKOTOUHbIN LyichpOBOI MHKNUHOM-
eTp/ypoBeHb, NpefiHa3HaY€eHHbIN /15 U3MePEeHUsi FOPU3OHTANbHDBIX YTI0B
HaK/IOHAa M OTHOCUTENbHbIX Yr10B B NpocTpaHcTBe. OH OCHOBaH Ha nepep-
OBOW TEXHONOT MM MUKPO3NEKTPOMEXaHUYeCcKnx cuctem (MEMS) B coyeTa-
HWUU C ONTUMN3UPOBAHHbBIM aITOPNTMOM KOMMNeHcauuu, o6ecneqmsa+0u.l,m—
M CTabUNbHOCTb U MOBTOPSIEMOCTb M3MEPEeHWIn. [locTuraemasi TOYHOCTb
cocrtaBnsieT 0.005° a paspeleHue - 0.001°. MopgepxKka U3MepeHuii No oa-
HoW ocm 4x90°, no AByM ocam +40°. Mpubop MoxeT oTobpaxaTb U3MepeH-
na B HeTblpex pa3invHbIX eanHnLax (rpa,qycm, MUNNNUMETPbI Ha MeTP, HaK-
NOH, rpafyChl-MUHYTbI-CEKYH/bl). MarHUTHbIE NOBEPXHOCTU Ha HUKHEW 1
3afHel YyacTax yctponcTaa. V-06pa3Hbiii nas no3BosisOT NErko ycTaHaB-
nBaTb Npubop Ha Tpybax Ans nsmepeHunin. PyHKLUMS Ha3eMHOro nasepa o-
6neryaeT IMHUM MapKUPOBKYM NpoayKumun. Hoeas yHkuums (GYRO) nosso-
NAeT U3MepATb Yribl MeXAy NPOU3BONbHLIMU MIOCKOCTAMU HE3aBUCUMO
OT YCNOBWIA OKpYXXatoLel cpefbl ¢ ToYHocTbio £0.5°. TpoliHas hyHKums
XpaHeHus faHHbIX U NofAepxka npoTokona Modbus 485 ans nepepauv a-
aHHbIX Ha KoMMNbtoTep unv TenedoH aenatoT TLL-90S yHMBepcanbHbIM UH-
CTPYMEHTOM fANst CTPOUTENbHBIX PaboT, aBUALMOHHbIX UCTIbITAHWUIA, MeAn-
LIMHCKUX MPMBOPOB, MaLIMHOCTPOEHMS, HayYHbIX NCCNE[0BaHUIA 1 ApYrnX
obnacrtei. Bnarogaps CBOUM MHOFOYMCNEHHbBIM (PYHKLMSM U HAB@KHOCT-
1, TLL-90S nonb3yeTcs NONyASpHOCTLIO Y KNMEHTOB NO BCEMY MUPY.

OcobeHHocTM MpoaykTa
®Bhicokas To4HocTb £0.005°, BbiCOKOe pa3pelueHue 0.001°.
®MOXeT U3MePSATb Yr/ibl HAKNIOHA MO OJHON U 4BYM OCSIM.

®YeTbipe Nepektoyaemble eguHuLpbl nsamepenus (Fpagychbl, MUAAUMETPbI
Ha MeTp, HaKNOH, FPafyChbl-MUHYTbI-CEKYHAbI).

®MoHOXPOMHbIV XK-gucnneit ¢ NofcBeTKON 1 aBTOMAaTUYECKUM NOBOPOT-
oM Ha 360° ans ygobcTBa YTeHus.

®KpacHblii Ha3eMHbI Nasep ¢ hyHKLMen Na3epHO MapKUPOBKU TMHUN.
®BcTpoeHHas nepesapsxaemas nuTuesas 6atapes.

®\/-06pas3Hblil Na3 Ans 1erkoro pasmelueHuns Ha yraax u tpybax.
®MarHUTHbIE MOBEPXHOCTU Ha HIDKHEN 1 3afHel YacTsX yCTPOMCTBa.

®B03MOXHOCTb HAaCTPOWKM 3BYKOBOM CUrHANM3aumm 415 OnpeaeneHHbIx
yrnos.

ODYHKLMA TMPOCKONA AN U3MEPEHUS YTII0B MEXAY NtoObIMU NNOCKOCTS-
Mu.

®[loaKntoHeHne K KOMNbIOTEpY ANA nepefayv AaHHbix vepe3 USB wnu
Bluetooth, Takoke nogkitoyaeTcs K annnetam MobunbHoro TenedoHa Yep-
e3 Bluetooth (*Heobxoavm aganTep).

®Pexum Modbus 485 ans noakntoderus k MN/K, nogaepxka fo 255 ycrpo-
ners TLL-90S.

Cneuundukauum Mpopykra

Fopu3oHTanbHas TOYHOCTb:
yHun: £0.005° 0° pgo 15°, 0°po-15°
+0.01° 15°po30°, -15°f0-30°
+0.05°  30°po90°, -30°f0-90°
[BYXOCHbIN: £0.005° 0° go 15°, 0°pgo -15°
+0.01°  15°po 30°, -15°p0-30°
+0.05° 30°p040°, -30°p0-40°
*TOo4YHOCTb Nocne kKanubpoBkn
[lmana3oH namepeHmin: OfHOMEPHbIN pexum: 4x90°
[ByXMepHbI pexxum: +40°
PaspeweHue: 0.001°
TouHOCTb rmpockona: +0.5°
PaspeweHue rupockona: 0.1°
CkopocCTb BpaleHus rupockona: <90°/c
Bpems oTknuka: <0.3 ¢
pOMKOCTb 3BYKOBOIo curHana: 60 ob @ 30 cm
OTKNOHEHMe yrna Ha Kaxpablii °C npu HyneBoM ypoBHe: 0.002° (B 06bI4H-
bIX YCNOBUSIX)
Pabouas Temnepatypa: ot 0 go 50°C
TemnepaTtypa xpaHeHusi: oT -10 go 60°C
MouwHocTb nasepa: K/TACC 2
[invHa BonHbl nasepa: 650 HM
Monb3oBaTenbckuit MHTEpdERc: MOHOXPOMHbIN XKK-gucnneit c noacseT-
Kow
MutaHue: nepesapskaemas nuTresas 6atapes 3.7 B
MopT 3apsipku: USB Mini B5B DC
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Degree-minute-second mode. 1 °=60 '=3600 ", 60 times REPRESENTACIONES DE [CONOS LCD | 'bc"”e de l'état de |a batterie, indiquant 'état actuel de la
. ) ; . . o= atterie: déchargée, a moitié pleine, pleine.

[, ”] conversion relationship. Display the degree arcminute i — _ '
arcsecond reading <10 °, and display the degree E Icono de estado de la bateria, indicando el estado actual [ |::',| ] Mode anlgle, clignotant pour indiquer 'état de verrouil-
arcminute reading > 10°. == de la bateria: descargada, medio llena, llena. lage de l'angle.

Buzzer alarm function. The icon appears to turn the p — Mode mm/M, convertissant ['angle en hauteur correspon-

. - Modo angulo, parpadeando para indicar el estado de Hlime S 43 'ai

buzzer alarm on and disappears to turn the buzzer off. [ L ] bloqueo dgeul éng%lor.) P I [|11|11] ?oannctteioenntzr:::glewfe}res surun metre, calcule & faide de la
Th|s“|con'?ppears as the displayed relative value. Press Modo mm/M, convirtiendo el dngulo en la altura corre- = Mode pente %, souvent utilisé pour mesurer l'inclinaison
the Zerz button Whluhset‘ the Clu"int angle to zero de- [|11|11] spondiente en milimetros en un metro, calculado medi- [ - ‘="] des tuyaux, calculé 3 'aide de la fonction tangente.

greesancuse itas the orlzon.ta rererence. . ante la funcion tangente. Mode degré-minute-seconde, 1° = 60' = 3600", conversion
In dual-axis mode. The LCD will display the current icon. — Modo pendiente %, a menudo utilizado para medir la [3 73] |Parunfacteurde 60. Affiche leslectures en degré-minute-
It will simulate a dual-axis angle and display the tilt di- [ _'.-'5;\.] inclinacién de los tubos, calculado mediante la funcién seconde pour les angles <10°, en degré-minute pour les

tangente.

angles >10°.
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In single-axis mode. The E-bubble indicates the direction
of the current angular tilt.

Dual Axis Mode. Both the X and Y axis angle will be
showed. Dual axis mode measures inclination up to +40
degree for each axis before it automatically switch to
single axis mode.

Single Axis Mode. Measure slope up to =90 degree. The E
-bubble indicates the direction of the current angular tilt.
As shown in the figure, the current angle is tiltid to the
left.

BATTERY/AUTOMATIC SHUTDOWN

The unit has a built-in lithium-ion rechargeable battery, using Mini B type
USB interface, input voltage DC 5V, can be connected to the computer
through the USB cable for charging, can also be used to charge the cell
phone adapter. When the inclinometer is idle for half an hour, it will auto-
matically shut down. The automatic shutdown function can also be can-
celed by the following operation.

Power auto off setting:

1.Press and hold the "Angle/Set" button for three seconds to enter MENU
mode.

2.Select "POWER" by "Zero" and "Hold" button, press "Angle/Set" button
to enter POWER mode.

3.Scroll "NEVER" or "30MIN" by "Zero" and "Hold" button.

4.Press “Angle/Set” button to confirm NEVER or 30MIN sleep.

Note: The power button red light will be ON when the unit is charging with
the power ON/OFF. Charging with power on, the battery icon on the LCD
will flash.

RELATIVE/ ABSOLUTE MEASUREMENT

Relative Measurement

LCD Icon:

Absolute Measurement

LCD Icon: Blank

Relative and Absolute Mode Switching:

1. Press and release the "Zero" button to set the relative measurement zero
point, will set the current angle to zero degrees and use it as the horizontal
reference.

2. Press and release the "Zero" button to cancel the relative zero point and
back to absolute measurement mode.

HOLD FUNCTION

Holding Mode:

LCD Icon blinking: [*]

Holding function:

1. Press and release the "Hold" button to activate holding function, digital
will freeze.

2. Press and release the "Hold" button to cancel the holding function.

RESTORE FACTORY SETTINGS (FIG. B)

The unit can be restored Factory Settings when the unit becomes abnor-
mal. All calibration setting will be restored to factory setting.

*Not suggest restore to factory setting in normal status. For accuracy drift,
please calibrate the angle gauge. After factory set, please redo calibration
to ensure the accuracy.

Restore to factory setting:

1. Press and hold the "Angle/Set" button for three seconds to enter MENU
mode.

2. Select "FACTORY SET" by "Zero" and "Hold" button, press "Angle/Set"
key to enter FACTORY SET mode.

3. Scroll "YES" or "NO" by "Zero"and "Hold" button.

4. Press "Angle/Set" key to confirm.

ALARM (FIG. C)
Alarming Mode:
LCD Icon: I:l:]
Alarming Angle setting:
1. Press and hold the "Angle/Set" button for three seconds to enter MENU
mode.
2. Select "ALARM" by "Zero" and "Hold" button, press "Angle/Set" button
to enter Alarm Setting. Press and hold "Zero" and "Hold" button for fast
scrolling the digital.
3. Press "Angle/Set" to enter setting value.

SINGLE AXIS | Vertical/Single axis mode alarming angle (Degree)

DUAL AXISX |Horizontal/Dual axis mode X axis alarming angle (Degree)

DUAL AXISY |Horizontal/Dual axis mode Y axis alarming angle (Degree)
The range (Degree) that will trigger the audible alarming.
For example: SINGLE AXIS set to 020.000

RANGE RANGE set to 001.000
While the unitisin (+19° to +21°) or (-19 ° to -21°), the unit
will alarm.
TRIGGER AREA INSIDE" or "OUTSIDE" to set the unit will alarm in of

range or out of range.

MEASURING DATUM (FIG.D)

The bottom and back of the unit are the measurement reference surfaces,
and the measurement reading is the result of contact between the base
surface and the object being measured. Do not use other surfaces of the
instrument to measure objects.

LEVEL ACCURACY CHECK (FIG.E)

Once you found that there is accuracy drift on the unit. You can verify the
accuracy at below step:

Modo grados-minutos-segundos, 1° = 60" = 3600", con-
version por un factor de 60. Muestra lecturas en grados-
minutos-segundos para dngulos <10°, en grados-minutos
para angulos >10°.

n:l Funcién de alarma sonora. El icono se muestra cuando
estd activa, desaparece cuando esta desactivada.

Icono de valor relativo, mostrado cuando se pulsa el
botdn "Zero", estableciendo el dngulo actual en cero y
tomandolo como referencia horizontal.

En modo de medicién de angulo biaxial, la pantalla LCD
muestra este icono, simulando una burbuja de nivel biaxi-
al paraindicar la direccién de la inclinacién.

En modo de medicidn de angulo uniaxial, simula una bur-

C:@ buja de nivel para indicar la direccién de la inclinacién
actual.

Modo de medicién de dngulo biaxial. Los angulos en las
direcciones X y Y se muestran simultdneamente. El rango
de medicién en modo de angulo biaxial es de +40°. Si se
supera el rango, el dispositivo cambia automaticamente
al modo de medicién de angulo uniaxial.

Modo de medicién de angulo uniaxial. Rango de medicidn

B2 | de inclinacidn de +90°. Simula una burbuja de nivel para
00 1 0 indicar la direccion de la inclinacién actual. Como se
muestra en la figura, el dngulo actual estd inclinado hacia

Fonction d'alarme sonore. L'icone s'affiche lorsqu'elle est
active, disparait lorsqu'elle est désactivée.

Icone de valeur relative, s'affiche lorsque le bouton
"Zero" est pressé, définissant l'angle actuel a zéro et le
prenant comme référence horizontale.

En mode de mesure d'angle biaxial, ['écran LCD affiche
cette icone, simulant une bulle de niveau biaxiale pour
indiquer la direction de 'inclinaison.

En mode de mesure d'angle uniaxial, simule une bulle de
niveau pour indiquer la direction de l'inclinaison actuelle.

Mode de mesure d'angle biaxial. Les angles dans les di-
rections X et Y sont affichés simultanément. La plage de
mesure en mode d'angle biaxial est de +40°. Si la plage
est dépassée, l'appareil passe automatiquement en
mode de mesure d'angle uniaxial.

Mode de mesure d'angle uniaxial. Plage de mesure d'in-
00 1 0 clinaison de £90°. Simule une bulle de niveau pour in-
diquer la direction de l'inclinaison actuelle. Comme le
montre la figure, ['angle actuel est incliné vers la gauche.

laizquierda.

BATERIA/APAGADO AUTOMATICO

Elinclinémetro utiliza una bateria de litio recargable y se carga a través de
un puerto USB Mini B, con una tensién de entrada de 5V DC. Puede conec-
tarse a un ordenador para cargar o utilizar un adaptador de teléfono. El
inclinémetro se apaga automaticamente después de media hora de inac-
tividad. Puede desactivar esta funcién de la siguiente manera.

Cémo configurar la funcién de apagado automatico:

1.Mantenga pulsado el botén "Angle/Set" durante tres segundos para en-
trar en modo mend.

2.Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar la opcién "POWER",
luego pulse "Angle/Set" para entrar en los ajustes de alimentacidn.
3.Utilice los botones "Zero" y "Hold" para elegir "Never" o "30Min".

4.Pulse "Angle/Set" para confirmar su eleccién.

Nota: Carga con el inclinémetro encendido/apagado, la luz roja del botén
de encendido se enciende. Cuando se carga estando encendido, el icono
de la bateria en la pantalla LCD parpadea.

MEDICION DE ANGULO RELATIVO/ABSOLUTO

Medici6n de angulo relativo
Icono LCD: ™

Medicién de dngulo absoluto
Icono LCD: Vacio

Método de conmutacién entre modos relativo y absoluto:

1.Pulse y suelte el botén "Zero" para establecer el punto cero de la
medicidn relativa. Esto establece el dngulo actual en cero y lo toma como
referencia horizontal.

2.Pulse y suelte el botén "Zero" para cancelar el punto cero relativo y
volver al modo de medicién de angulo absoluto.

FUNCION DE BLOQUEO DE ANGULO

Modo de bloqueo:

EliconoLCD “ [¢»] ” parpadea continuamente.

Método de uso de la funcién de bloqueo de 4dngulo:

1.Pulse y suelte el botén "Hold" para activar la funcién de bloqueo de
angulo. El dngulo actual se bloquea en la pantalla.

2.Pulse y suelte nuevamente el botén "Hold" para desactivar la funcién de
bloqueo de angulo.

RESTABLECIMIENTO DE FABRICA (FIG.B)

En caso de mal funcionamiento del inclindmetro, puede restablecerlo a los
ajustes de fabrica. Todos los ajustes de calibracién se restableceran al
estado de fabrica.

*No se recomienda restablecer a los ajustes de fabrica en condiciones nor-
males. En caso de deriva de precisidn, calibre el inclindmetro después del
restablecimiento para garantizar una precisién éptima.

Método de restablecimiento de fabrica:

1.Mantenga pulsado el botén "Angle/Set" para entrar en modo mend.
2.Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar la opcién "FACTORY
SET", luego pulse "Angle/Set" para entrar en los ajustes de restablecimien-
to de fabrica.

3.Utilice los botones "Zero" y "Hold" para elegir "YES" o "NO".

4.Pulse "Angle/Set" para confirmar su eleccién.

FUNCION DE ALARMA SONORA DE ANGULO (FIG.C)

Modo de alarma:

Icono LCD: O]

Método de ajuste del angulo de alarma:

1.Mantenga pulsado el botén "Angle/Set" durante tres segundos para en-
trar en modo mend.

2.Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar la opcién "ALARM",
luego pulse "Angle/Set" para entrar en los ajustes de angulo de alarma.
Mantenga pulsados los botones "Zero" y "Hold" para desplazarse
rapidamente por los nimeros.

3.Pulse "Angle/Set" para confirmar el angulo establecido.

Uniaxial Modo de alarma de angulo vertical/uniaxial
SINGLE AXIS (grados)

Biaxial Modo de alarma de angulo horizontal/biaxial eje X
DUAL AXIS X (grados)

Biaxial Modo de alarma de angulo horizontal/biaxial eje Y
DUAL AXISY (grados)

PexuM HaknoHa %, 4acTo UCNONb3yeMblii NS U3MepeHn-
S HaK/IOHa TPy6, PacCUMUTaHHbIN C MOMOLWbLIO hYHKLUMK Ta-
HreHca.

Pexxum rpapycbl-MUHYTbI-CeKyHAbI, 1°=60'=3600", koadd-
MUMeHT npeobpasoBaHus 60. OTobpaxaeT nokasaHus B
rpapycax-MUHYT-CeKyHAax ans yrnos <10°, B rpagycax Mu-
HYT ansa yrnos >10°.
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D:I PYHKLMS 3BYKOBOW CUMHaNM3aLummn. 3Havok otobpaxaeTc-
5, Koraa hyHKLUWS akTUBHA, MCYE3aeT, KOrAa OTK/KYeHa.

3HayokK OTHOCUTE/ILHOTO 3HAYEHMS, oTo6paxaeMbli Npu
HAXKATUM KHOMKM "Zero", yCTaHaBNMBAOLWMI TeKYLNI yr-
01 B HOMb U MPUHMMAIOLLMIA €70 33 FOPU3OHTANBHYHO OTM-
PaBHYIO TOYKY.

B pexxume aByxoceBOro namepeHus yrnos Ha XK-gucnne-
e oTobpaxkaeTcs 3TOT 3HAYOK, UMUTUPYIOLWMIA My3bipeK
AN [ABYX OCel U yKa3blBaOLWMI HanpaBneHne HakoHa.

B pexvumMme ofHOO0CEeBOro U3MepeHuns yrnos UMMUTUPyeTCs

Ny3bIpeK YPOBHS, YKa3blBalOWMIA TeKyllee HanpasneHue
HaK/OoHa.

BATTERIE/ARRET AUTOMATIQUE

L'inclinometre utilise une batterie lithium rechargeable et se charge via un
port USB Mini B, tension d'entrée 5V DC. Il peut étre connecté a un ordi-
nateur pour le chargement ou utiliser un adaptateur de téléphone. L'incli-
nometre s'éteint automatiquement aprés une demi-heure d'inactivité.
Vous pouvez désactiver cette fonction de la maniére suivante:

1. Appuyez et maintenez le bouton "Angle/Set" pendant trois secondes
pour entrer en mode menu.

2. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner l'option
"POWER", puis appuyez sur "Angle/Set" pour entrer dans les paramétres
de ['alimentation.

3. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour choisir "Never" ou "30Min".

4. Appuyez sur "Angle/Set" pour confirmer votre choix.

REMARQUE: Lors de la recharge alors que l'inclinométre est allumé/éteint,
le voyant rouge du bouton d'alimentation s'allume. Lors de la recharge
alors que l'inclinométre est sous tension, l'icdne de la batterie sur ['écran
LCD clignote.

MESURE D'ANGLE RELATIF/ABSOLU

Mesure d'angle relatif

Icone LCD: s

Mesure d'angle absolu

Ic6ne LCD: Vide

Méthode de commutation entre les modes relatif et absolu:

1. Appuyez et reldchez le bouton "Zero" pour définir le point zéro de la
mesure relative. Cela définit ['angle actuel a zéro et le prend comme réfé-
rence horizontale.

2. Appuyez et relachez le bouton "Zero" pour annuler le point zéro relatif et
revenir en mode de mesure d'angle absolu.

FONCTION DE VERROUILLAGE D'ANGLE

Mode de verrouillage:

L'icone LCD “ [«»] " clignote en continu.

Méthode d'utilisation de la fonction de verrouillage d'angle:

1. Appuyez et reldchez le bouton "Hold" pour activer la fonction de ver-
rouillage d'angle. L'angle actuel est verrouillé sur ['écran.

2. Appuyez et relachez a nouveau le bouton "Hold" pour désactiver la fonc-
tion de verrouillage d'angle.

REINITIALISATION D'USINE (FIG. B)

En cas de dysfonctionnement de l'inclinométre, vous pouvez le réinitialiser
aux paramétres d'usine. Tous les paramétres de calibration seront réin-
itialisés a l'état de sortie d'usine.

*Il est déconseillé de procéder a une réinitialisation d'usine en cas de fonc-
tionnement normal. En cas de dérive de précision, étalonnez l'incli-
nomeétre. Apres avoir rétabli les réglages d'usine, recalibrez l'inclinométre
pour vous assurer que la précision est normale.

Méthode de réinitialisation d'usine:

1. Appuyez et maintenez le bouton "Angle/Set" pour entrer en mode
menu.

2. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner ['option
"FACTORY SET", puis appuyez sur "Angle/Set" pour entrer dans les
parametres de réinitialisation d'usine.

3. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour choisir "YES" ou "NO".

4. Appuyez sur "Angle/Set" pour confirmer votre choix.

FONCTION D'ALARME SONORE D'ANGLE (FIG. C)
Mode d'alarme:
Icéne LCD: O]
Méthode de réglage de l'angle d'alarme:
1.Appuyez et maintenez le bouton "Angle/Set" pendant trois secondes
pour entrer en mode menu.
2. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner l'option
"ALARM", puis appuyez sur "Angle/Set" pour entrer dans les paramétres
d'angle d'alarme. Maintenez les boutons "Zero" et "Hold" enfoncés pour
faire défiler rapidement les chiffres.
3. Appuyez sur "Angle/Set" pour confirmer 'angle défini.

Slll\ng;_aé(lAa)iIS Mode d'alarme d'angle vertical/uniaxial (degré)
Biaxial Mode d'alarme d'angle horizontal/biaxial axe X
DUAL AXIS X (degré)
Biaxial Mode d'alarme d'angle horizontal/biaxial axe Y
DUAL AXIS Y (degré)
Plage de déclenchement de l'alarme sonore
(degré)
Plage Exemple: SINGLE AXIS réglé sur 020.000
RANGE RANGE réglée sur 001.000
Lorsque l'inclinométre est a (+19° a +21°) ou (-19° a
-21°), l'inclinométre émet une alarme.

Pexum Byx0CeBOro n3mepeHus yrnos. Yrabl no ocsm X u
Y oTobpaxatoTcs 0fHOBPEMEHHO. [lanasoH U3MepeHus B
peXxuMe [1ByxoceBOro yrna coctaenset £40°. Mpu npeBbl-
WeHWW finanas3oHa yCTPONCTBO aBTOMATUYECKM NepeKsto-
4aeTcs B PXMM OJHOOCEBOT0 U3MEPEHWS YrIoB.

PeXum 04HOOCEBOr0 N3MepeHus yrnos.. [lnanasoH nsmep-
eHWs HaknoHa coctasnsieT £90°. VIMUTUpYeTCs ny3bipek
YPOBHSI i1 YKa3aHUsl TEKYLLEro HanpasieHns HakIoHa.

MNMutaHue/ABTOMaTuyeckoe OTKIOYEHNE

VIHKNMHOMETp NUTaeTCs OT NepesapshkaeMoil TnTueBo 6atapen u 3aps-
waetcs Yyepes USB-nopT Mini B ¢ BxogHbIM HanpsixeHnem 5 B DC. Ero Mmox-
HO MOAKIOYUTD K KOMMbIOTEPY A5 3apsifiKU UK UCMONb30BaTb agantep
TenedoHa. VIHKNMHOMETP aBTOMaTUYeCKM OTK/I0YaeTcs Yepes nonyaca 6-
e3aeicTBUs. Bbl MOXeTe OTKNIOUUTDL 3TY DYHKLMIO CllieayoLLM 0bpas3om:
Kak HacTpouTb (pyHKLMIO aBTOMAaTUHECKOTO BbIK/TIOYEHUS:
1.YpepxuBaiiTe kHonky "Angle/Set" B TeueHne Tpex cekyHa, YToObl BOWTH
B MEHI0.

2./cnonb3yiiTe kHonku "Zero" n "Hold" ans Bbi6opa onumm "POWER", 3aT-
eM HaxxmuTe "Angle/Set" ans BXxoaa B HACTPONKM NUTaHWMS.
3.Mcnonb3yiiTe kHonku "Zero" n "Hold" ans BbiGopa "Never" unn "30Min".
4.Haxmute "Angle/Set" ans noatsepxaeHus Boibopa.

Mpumeyanue: Mpu 3apsgke BO BKNOYEHHOM/BbIKIOYEHHOM COCTOSIHUM
VHKIMHOMeTPa 6yAeT ropeTb KpacHbI MHANKATOP KHOMKKU NuTaHus. Mpu
3apsfiKe Npv BKAIOYEHHOM NUTaHUM 3Ha4oK 6aTapen Ha XKK-akpaHe bygeT
MuUrathb.

N3mepeHune OTHOCUTENbHOIO/ABCONMOTHOrO Yra

M3MepeHmne OTHOCUTENILHOTO yria
3HauoK Ha XK-gucnnee: £

N3mepeHue abcontoTHOro yrna

Hauok Ha XXK-gucnnee: MycToit

MeTop, nepeknoyeHns MeXxay OTHOCUTENIbHBIM U aBCONMIOTHBIM PEeXUM-
amu:

1.HaxMnTe 1 oTnycTHTe KHOMKY "Zero", 4Tobbl yCTAaHOBUTbL TOUKY OTCHeTa
[N15 OTHOCUTENbHbIX U3MEPEHMI. ITO yCTaHaBNMBAET TEKYLMUIA Yron B HO-
Nb W NPYHMMAET €ro 3a ropu30HTaNbHYIO OTNPaBHYIO TOYKY.

2.HaxXmMuTe 1 oTNycTUTe KHOMKY "Zero", 4yTobbl OTMEHWUTbL TOYKY OTCYeTa
1 BEPHYTLCS B PEXUM N3MepeHust abcontoTHOro yrna.

DdyHKuma dukcauymm Yrna

Pexxum dukcauyum:

3Hauok Ha XK-gucnnee “[x]” Muraert HenpepbiBHO.

MeTop ncnonbsoBanus dyHKUUM puKcauum yrna:

1.Haxxmute n otnyctute KHonky "Hold", 4To6bl aKTUBMPOBATL  PYHKLMIO
ukcaumm yrna. Tekywwuii yron 6ygeT 3admKcMpoBaH Ha SKpaHe.
2.HaxmuTe 1 otnyctuTe KHonky "Hold" ewje pas, 4To6bl OTKNIOUUTL PYHK-
umio pukcaumm yrna.

C6poc go 3asopckux Hactpoek (PUC.B)

B cnyyae HeMCnpaBHOCTU MHKAMHOMETPA, Bbl MOXEeTe cOpocnTb ero Ao 3a-
BOAICKMX HAacTpoeK. Bce HacTpolikun kannbpoBku ByayT cOpoLleHbl A0 UCX-
OAHOrO COCTOSIHMSI.

*He pekomeHpyeTcs cbpacbiBaTb A0 3aBOAICKUX HACTPOEK NPY HOPMasbH-
ol paboTe. B cnyvae cmelieHns ToyHOCTH, MoxanyicTta, oTkanubpynte
MHKNUHOMETP. locne BOCCTAaHOBNEHUS 3aBOACKMX HACTPOEK BbINOAHWUTE
NOBTOPHYIO KanMBpPOBKY AN1st obecnedeHns Hagnexalyelt TOYHOCTU.
MeTop, c6poca 10 3aBOACKNX HAaCTPOeK:

1.YpepxusaiTe kHorky "Angle/Set", 4To6bl BONTU B MeHI0.

2.Micnonb3yinte kHonkm "Zero" u "Hold" gnsa Bbibopa nyHkta "FACTORY
SET", 3aTem HaxxmmTe "Angle/Set" Ans BxoAa B HaCTpoiiku cbpoca Ao 3aB-
OACKMX.

3.Mcnonb3yiite kHonku "Zero" v "Hold" ans Bbi6opa "YES" nnn "NO".
4.HaxmuTe "Angle/Set" pns nogTBepxaeHus Boibopa.

®yHKumsa 3BykoBoi CurHanusauuu Yraa (PUC.C)

Pexxium curnanusaymm:

3Hayvyok Ha XXK-gucnnee: n:]

MeTop HaCTPOWKM yrna curHanusaumu:

1. YaepxwuBaiite kHonky "Angle/Set" B TedeHMe Tpex cekyHf, 4TOObI BOWTH
B MEHI0.

2. Ucnonb3yiite kHonku "Zero" n "Hold" pns Bbi6opa nyHkTa "ALARM", 3a-
Tem HaxmuTe "Angle/Set" ans BXxoaa B HACTPOMKKM yrna curHanmsaumu. Ya-
epxwBaiiTe KHonku "Zero" n "Hold" ans GbicTporo npokpyynBaHus uudp.
3. HaxmuTe "Angle/Set" pns noaTBEpPXAESHUS YCTAHOBIEHHOTO yria.

OpHooceBoW
SINGLE AXIS

PeXxum curHanusaumm BepTMKanbHOro/ofHo0CeBoro
yrna (rpagycbl)
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Stepl: Place the unit on a flat horizontal surface, measured X and Y value,
asXlandYl.

Step2: Rotate the unit 180 degrees in place to measure the new angle val-
ues X2 and Y2, in theory X1=-X2, Y1= -Y2. If the error is too large, you can
enter calibration mode to eliminate the error.

*Accuracy drift is causing by large ambient temperature change (5 to 10°C)
or the unit has been dropped.

CALIBRATION PROCEDURE

Step 1: Press and hold the "Angle/Set" button for three seconds to enter
MENU mode. Select "LEVEL CAL." options, press and release the "Angle/
Set" button. Place the unit on a flat table (As long as it is a roughly horizon-
tal), LCD display "DUAL AXIS CALIBRATION", press and release the "Angle/
Set" button, the buzzer will beep. Wait until the beep sound stop. While the
buzzer is beeping keep the unit stable. (FIG.F)

Step 2: Then rotate the unit 180° counterclockwise and place it in the same
place. Press and release the "Angle/Set" button again and wait until the
beep sound stop. (FIG.G)

Step 3: LCD display "SINGLE AXIS CALIBRATION"and "CAUTION" flashing
back and forth (Calibration program with position error prevention func-
tion). Place the unit vertically and then press and release the "Angle/Set"
button, wait until the beep sound stop.

Step 4: Then rotate the unit 180° clockwise in its current state and place it
in the same position. Press and release the "Angle/Set" button again and
wait until the beep sound stop. (FIG.H)

Step 5: LCD display "SINGLE AXIS CALIBRATION". Place the unit vertically
on a relatively flat wall with the power button facing down. And then press
and release the "Angle/Set" button. Wait for the beep sound stop.

Step 6: Then rotate 180° horizontally and remain in the same position ver-
tically on the wall (The power button is still facing down). Press and release
the "Angle/Set" button again and wait for the beep finished. The LCD
screen that returns to the initial state of the menu indicates that the cali-
bration procedure is complete. Press and release the power button to go
back for normal operation. (FIG.I)

GYRO ANY ANGLE MEASUREMENT
Angle measurement between arbitrary objects in space utilizes gyroscope
technology.
Angle between arbitrary planes in space (Not only in earth gravity direc-
tion).
The rotation axis (FIG.J)
Any Angle Measurement Method:
Eg. measure the angle between two walls at an angle of 90°. (FIG.K)
Stepl: Place the inclinometer on one of the walls, press and release the
"Angle/Set" button. Thumb and middle finger pinch the axis of rotation

(The axis of rotation should be as parallel as possible to the intersection
line of the two measuring surfaces). Then rotate slowly to the second sur-
face, trying to ensure that the axis of rotation is oriented in the same direc-
tion during the rotational movement.

Step2: Once you do not move the unit, the LCD displays the angle of rota-
tion which is the angle between the two walls.

GYROSCOPE CALIBRATION PROCEDURE

Stepl: Place the unit on a flat table, then press and hold the "Angle/Set"
button for three seconds to enter MENU mode. Select "GYRO CAL." by
"Zero" and "Hold" button, press and release the "Angle/ Set" button to
enter the gyro calibration mode. (FIG.L)

Step2: Please pinch the axis of rotation of the unit with your thumb and
middle finger and pick it up. Slowly rotate 360° counterclockwise and re-
turn it to its original position when the rotation is complete. Press and re-
lease the "Angle/Set" button. Please rotate slowly to increase the accuracy.
(FIG.M)

Step3: Please pinch the axis of rotation of the unit with your thumb and
middle finger and pick it up. Slowly rotate 360° clockwise and return it to
its original position when the rotation is complete. Press and release the
"Angle/Set" button. The gyroscope function calibration is complete.
(FIG.N)

COMMUNICATION (FIG.0)
The way in which the unit carries out the data transfer:
1. Through USB serial port: 1) Use RS232 adapter or Bluetooth adapter to
connect with computer; 2) Use Bluetooth adapter to connect with cell
phone. Insert the adapter into the USB port of the unit, turn on the power
switch of the adapter, select COMMUNICATION setting under the menu
mode, set the PORT as "USB", and the TX MODE as "AUTO". At this time, the
DATA green LED of unit will flash, and then connect with computer soft-
ware or cell phone applet. (FIG.P)
*If you use the RS$232 adapter to connect with the computer, you also need
to use the data cable to connect the USB port of the other end of the adapt-
er to the USB port of the computer.
2. Through RS-485 MODBUS communication interface: Insert one end of
the connection cable with a network cable interface into the RS-485 inter-
face of the unit, and connect the other end with a USB interface to the com-
puter. Select COMMUNICATION setting in the menu mode, set the PORT as
"RS-485", and set the TX MODE as "AUTO" or "REPLY" according to the us-
age requirements. And then connect the computer serial port software.
(FIG.Q)
PORT: Select USB port or RS-485 port as communication port. Select by
"Zero" and "Hold" buttons, then press "Angle/Set" to confirm.
USB port:
Itis not standard USB protocol, but serial port.
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Rango de activacién de la alarma sonora (grados)
Ejemplo: SINGLE AXIS establecido en 020.000
RANGE establecido en 001.000

Cuando el inclindmetro esté entre (+19° a +21°) o ( -
19°a-21°), elinclinémetro emitird una alarma.
"INSIDE" o "OUTSIDE" se utiliza para definir si la
alarma se activa dentro o fuera del rango de angulo
establecido.

Rango
RANGE

Zona de activacién
TRIGGER AREA

SUPERFICIE DE REFERENCIA DE MEDICION (FIG.D)

Las superficies de referencia de medicion del inclindmetro estan situadas
en la base y en la parte posterior. Las lecturas de medicién son el resultado
del contacto entre la superficie de referencia y el objeto medido. No utilice
las otras superficies del instrumento para medir objetos.

VERIFICACION DE LA PRECISION (FIG. E)

Si nota una desviacién en las mediciones de angulo durante el uso, puede
verificar la precision del inclindmetro siguiendo los pasos a continuacion:
Paso 1: Coloque el inclinémetro sobre una superficie plana horizontal,
mida y determine un valor de dngulo X e Y, como X1 e Y1.

Paso 2: Gire el inclinémetro 180° y mida el nuevo valor de dngulo X2 e Y2.
Tedricamente, X1 =-X2 e Y1 =-Y2. Si el error es demasiado grande, es nece-
sario entrar en el modo de calibracién para ajustar la precisién.

*Los errores de precisién pueden deberse a variaciones de temperatura
importantes (5 a 10°C) o a golpes importantes causados por caidas o im-
pactos.

PROCEDIMIENTO DE CALIBRACIONA DE LA PRECISION HORIZONTAL

Paso 1: Mantenga pulsado el botén "Angle/Set" durante tres segundos
para entrar en modo menu. Seleccione la opcién "LEVEL CAL." y pulse
"Angle/Set". Coloque el inclinémetro en una superficie plana horizontal
(Una superficie aproximadamente horizontal es suficiente). La pantalla
LCD muestra "DUAL AXIS CALIBRATION". Pulse "Angle/Set". Espere a que
el sonido de la alarma se detenga. Durante la alarma, aseglrese de que la
superficie de calibracién y el inclinémetro permanezcan estables. (FIG.F)
Paso 2: Gire el inclinémetro 180° en sentido antihorario y coléquelo en la
misma posicidn. Pulse nuevamente "Angle/Set" y espere a que el sonido
de la alarma se detenga. (FIG.G)

Paso 3: La pantalla LCD muestra "SINGLE AXIS CALIBRATION" y
"CAUTION" alternativamente (El procedimiento de calibracion tiene una
funcién de prevencidn de errores de posicién). Coloque el inclinémetro
verticalmente. Pulse nuevamente "Angle/Set" y espere a que el sonido de
la alarma se detenga.

Paso 4: Gire el inclindmetro 180° en sentido horario y coléquelo en la mis-
ma posicion. Pulse nuevamente "Angle/Set" y espere a que el sonido de la
alarma se detenga. (FIG.H)

Paso 5: La pantalla LCD muestra "SINGLE AXIS CALIBRATION". Coloque el
botén de encendido hacia abajo y coloque el inclinémetro verticalmente
sobre una pared relativamente plana. Pulse nuevamente "Angle/Set" y
espere a que el sonido de la alarma se detenga.

Paso 6: Gire el inclindmetro 180° horizontalmente y coléquelo verti-
calmente en la misma posicién en la pared. (El botén de encendido aln
hacia abajo). Pulse nuevamente "Angle/Set" y espere a que el sonido de la
alarma se detenga. Si la pantalla LCD vuelve al estado inicial del mend,
significa que el procedimiento de calibracién ha terminado. Pulse el botén
de encendido para volver al modo de funcionamiento normal. (FIG.I)

MEDICION DE ANGULO ENTRE OBJETOS CUALESQUIERA

La medicion de dngulos entre objetos arbitrarios en el espacio utiliza la
tecnologia de giroscopios.

El dngulo entre planos arbitrarios en el espacio (No limitado por la direc-
ci6én de la gravedad terrestre).

Eje de rotacion como se ilustra (FIG.J)

Medicién de angulo entre superficies cualesquiera:

Por ejemplo, medicién del angulo entre dos paredes que forman un
angulo de 90°. (FIG.K)

Paso 1: Coloque el inclindmetro en una de las paredes, pulse el botdn
"Angle/Set", sujete el eje de rotacion con el pulgar y el dedo medio (El eje
de rotacién debe ser lo méas paralelo posible a la linea de interseccién de
las dos superficies de medicidn), luego gire lentamente el inclinémetro
hacia la segunda pared. Durante la rotacién, asegirese de mantener con-
stante la direccién del eje de rotacién.

Paso 2: Cuando deje de mover el inclinémetro, la pantalla mostrara el
angulo de rotacidn, correspondiente al angulo entre las dos paredes.

PROCEDIMIENTO DE CALIBRACION DEL GIROSCOPIO

Paso 1: Coloque el inclinémetro en una superficie plana, mantenga pul-
sado el botén "Angle/Set" durante tres segundos para entrar en modo
menu. Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar la opcién
"GYRO CAL." y pulse "Angle/Set" para entrar en modo de calibracién del
giroscopio. (FIG.L)

Paso 2: Sujete el eje de rotacion del inclinémetro con el pulgar y el dedo
medio, luego girelo lentamente 360° en sentido antihorario. Después de la
rotacién, coloque el inclinémetro en su posicién original, luego pulse
"Angle/Set". Aseglrese de realizar una rotacién lenta para garantizar la
precision. (FIG.M)

Paso 3: Sujete nuevamente el eje de rotacion del inclinémetro con el pul-
gar y el dedo medio, luego girelo lentamente 360° en sentido horario.
Después de la rotacién, cologue el inclinémetro en su posicién original,
luego pulse "Angle/Set". La calibracién del giroscopio se ha completado.
(FIG.N)

TRANSMISION DE DATOS (FIG.0O)

El inclinémetro se conecta al ordenador o al teléfono mévil para trans-

Zone de dé- "INSIDE" ou "OUTSIDE" sert a définir si l'alarme se
clenchement déclenche a l'intérieur ou a l'extérieur de la plage
TRIGGER AREA d'angle définie.

SURFACE DE REFERENCE DE MESURE (FIG.D)
Les surfaces de référence de mesure de l'inclinometre sont situées a la
base et a l'arriére. Les lectures de mesure sont le résultat du contact entre
la surface de référence et 'objet mesuré. N'utilisez pas les autres surfaces
de l'instrument pour mesurer des objets.

VERIFICATION DE LA PRECISION DE L'INCLINOMETRE(FIG. E)

Si vous remarquez une déviation dans les mesures d'angle pendant 'utili-
sation, vous pouvez vérifier la précision de l'inclinomeétre en suivant les
étapes ci-dessous:

Etape 1: Placer l'inclinométre sur une surface plane et horizontale.
Mesurez et déterminez une valeur d'angle X et Y, comme X1 et Y1.

Etape 2: Faites pivoter l'inclinométre de 180° et mesurez la nouvelle valeur
d'angle X2 et Y2. Théoriquement, X1 =-X2 et Y1 = -Y2. Si |'écart est trop im-
portant, il est nécessaire d'entrer en mode de calibration pour ajuster la
precision.

*Les écarts de précision peuvent étre dus a des variations de température
importantes (5 a 10°C) ou a des chocs importants causés par des chutes ou
des impacts.

PROCEDURE DE CALIBRATION DE LA PRECISION HORIZONTALE

Etape 1: Appuyez et maintenez le bouton "Angle/Set" pendant trois secon-
des pour entrer en mode menu. Sélectionnez |'option "LEVEL CAL." et ap-
puyez sur "Angle/Set". Placez l'inclinometre sur une surface plane horizon-
tale (Une surface a peu prés horizontale suffit). L'écran LCD affiche "DUAL
AXIS CALIBRATION". Appuyez sur "Angle/Set". Attendez que le bip sonore
s'arréte. Pendant le bip, assurez-vous que la surface de calibration et l'in-
clinométre restent stables. (FIG.F)

Etape 2: Faites pivoter l'inclinométre de 180° dans le sens inverse des ai-
guilles d'une montre et placez-le a la méme position. Appuyez a nouveau
sur "Angle/Set" et attendez que le bip sonore s'arréte. (FIG.G)

Etape 3: L'écran LCD affiche "SINGLE AXIS CALIBRATION" et "CAUTION" en
alternance (La procédure de calibration a une fonction de prévention des
erreurs de position). Placez l'inclinométre a la verticale. Appuyez a nou-
veau sur "Angle/Set" et attendez que le bip sonore s'arréte.

Etape 4: Faites pivoter l'inclinométre de 180° dans le sens des aiguilles
d'une montre et placez-le a la méme position. Appuyez a nouveau sur
"Angle/Set" et attendez que le bip sonore s'arréte. (FIG.H)

Etape 5: L'écran LCD affiche "SINGLE AXIS CALIBRATION". Placez le bouton
d'alimentation vers le bas et posez l'inclinométre verticalement contre une
surface plane. Appuyez a nouveau sur "Angle/Set" et attendez que le bip
sonore s'arréte.

Etape 6: Faites pivoter l'inclinométre de 180° en le maintenant verticale-
ment contre la méme surface (Le bouton d'alimentation toujours vers le
bas). Appuyez a nouveau sur "Angle/Set" et attendez que le bip sonore
s'arréte. Si 'écran LCD revient a |'état initial du menu, cela signifie que la
procédure de calibration est terminée. Appuyez sur le bouton d'alimenta-
tion pour revenir au mode de fonctionnement normal. (FIG.I)

MESURE D'ANGLE ENTRE DES OBJETS QUELCONQUES

Les mesures d'angle entre des objets arbitraires dans 'espace utilisent la
technologie du gyroscope.

L'angle entre des plans arbitraires dans 'espace (Non limité par la direc-
tion de la gravité terrestre).

Axe de rotation comme illustré (FIG.J)

Mesure d'angle entre des surfaces quelconques:

Par exemple, mesure de l'angle entre deux murs formant un angle de
90°. (FIG.K)

Etape 1: Placez l'inclinométre sur I'un des murs, appuyez sur "Angle/Set",
tenez 'axe de rotation avec le pouce et le majeur (L'axe de rotation doit
&tre aussi paralléle que possible a la ligne d'intersection des deux surfaces
de mesure), puis faites pivoter lentement l'inclinométre vers le second
mur. Veiller a ce que ['axe de rotation soit orienté le plus possible dans la
méme direction pendant le mouvement de rotation.

Etape 2: Lorsque vous arrétez de déplacer l'inclinométre, |'écran affichera
l'angle de rotation, correspondant a 'angle entre les deux murs.

PROCEDURE DE CALIBRATION DU GYROSCOPE

Etape 1: Placez linclinométre sur une surface plane, appuyez et
maintenez le bouton "Angle/Set" pendant trois secondes pour entrer en
mode menu. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner l'op-
tion "GYRO CAL." et appuyez sur "Angle/Set" pour entrer en mode de cali-
bration du gyroscope. (FIG.L)

Etape 2: Tenez l'axe de rotation de l'inclinomeétre avec le pouce et le
majeur, puis faites-le pivoter lentement de 360° dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre. Aprés la rotation, replacez l'inclinométre a sa posi-
tion d'origine, puis appuyez sur "Angle/Set". Veillez a effectuer une rota-
tion lente pour garantir la précision. (FIG.M)

Etape 3: Tenez a nouveau 'axe de rotation de l'inclinométre avec le pouce
et le majeur, puis faites-le pivoter lentement de 360° dans le sens des ai-
guilles d'une montre. Apreés la rotation, replacez l'inclinométre a sa posi-
tion d'origine, puis appuyez sur "Angle/Set". La calibration du gyroscope
est alors terminée. (FIG.N)

TRANSMISSION DES DONNEES (FIG.0O)

La maniére dont l'appareil effectue le transfert de données :

1.Par le port série USB : 1) Utiliser |'adaptateur RS232 ou l'adaptateur
Bluetooth pour se connecter a |'ordinateur ; 2) Utiliser 'adaptateur Blue-
tooth pour se connecter au téléphone portable. Insérez ['adaptateur dans

[Byoceson Pexxum curHanvsaummn ropusoHTanbHOro/AByoceBo-
DUAL AXIS X ro yrnano ocu X (rpagycsl)
[Byoceson Pexxum curHanvsaummn ropusoHTanbHOro/AByoceBo-
DUAL AXIS Y royrnano ocum Y (rpagycbl)
[vanasoH aKkTVBaLMK 3ByKOBOrO CUrHana (rpagychbl)
Mpumep: SINGLE AXIS ycTtaHoBneH Ha 020.000
[vana3oH RANGE ycTaHoBneH Ha 001.000
RANGE Korga MHKNMHOMETp HaxoguTcs B npegenax (+19° go

+21°) nnn (-19° fo -21°), UHKNMHOMETP NOAACT 3BYKO-
BOW CUrHan.

"INSIDE" nnun "OUTSIDE" ncnonb3yetcs gnsa onpege-
NeHNs, akTUBMPYETCS NN CUrHaNU3auus BHyTPU Uan
3a npefenamu ycTaHoBNEHHOro AnanasoHa yrios.

30Ha aKTuBaLuu
TRIGGER AREA

MoeepxHocTb OTcueTa U3mepenuin (PUC.D)

MOBEPXHOCTU OTCYETa U3MEPEHUI UHKIMHOMETPA HaXOAATCS Ha HIDKHeN
1 3af}HEeN YacTsX YCTPOWCTBA. Mi3MepeHus Npon3BOAATCS NyTeM KOHTaKTa
NOBEPXHOCTM OTCYeTa C U3MepsieMbiM 06beKToM. He ucnonbsyinte apyrue
NOBEPXHOCTN Npubopa Ans N3MepPeHUit.

Mposepka TouHocTn MHknnHomMeTpa (PUC.E)

Ecnu Bbl 3aMeTUM OTKNOHEHUE B M3MEPEHUAX Yr/1a BO BPEMSA UCMO/b30B-
aHUA, Bbl MOXETE NPOBEPUTb TOYHOCTb UHKAVHOMETPA, BbINOHUB Cepy-
oume waru:

War 1: MomMecTuTe MHKNMHOMETP Ha POBHYIO FOPU30HTaNbHYIO MOBEPXHO-
cTb. I3mMepbTe 1 onpegenute 3HaveHnsa yrnos X n Y, Takne kak X1 m Y1.
War 2: NMosepHUTE UHKAMHOMETP Ha 180° 1 M3MepbTe HOBbIe 3HAYeHUA yr-
noB X2 1 Y2, TeopeTnyeckn, X1 =-X2 n Y1 =-Y2. Ecnu owmnbka cAMLKOM Ben-
1Ka, He06XOAMMO BOUTYH B PEXUM KannbpoBKU ANst HACTPONKM TOYHOCTU.
*OWNBKM TOYHOCTU MOTYT BbITb BbI3BaHbI 3HAYUTENbHBIMU U3MEHEHUSIMU
Temnepatypsl (5 40 10°C) nu crnbHBIMU yaapaMu Npu nageHnn uam cton-
KHOBEHUSAX.

Mpouepypa KannbpoBku FOpU30HTaNbHON TOYHOCTH

LWar 1: YaepxuBaiiTe KHOMKy "Angle/Set" B TeueHUe Tpex CeKyHf, 4TO6bI
BONTU B MeHt0. BbibepuTe nyHKT "LEVEL CAL." 1 HaxxmuTe "Angle/Set". Mo-
MeCTUTe MHK/IMHOMETP Ha MIOCKYIO FOPU30OHTANIbHYIO MOBEPXHOCTb ([OCT-
aTOYHO NPUBN3NTENBHO FOPU3OHTANBHOW NoBepxHOCTH). Ha XK-aucnn-
ee nosiutcs "DUAL AXIS CALIBRATION". HaxxmuTe "Angle/Set". Mogoxan-
Te, NMoKa 3BYKOBOW CUrHan He nNpekpatuTtcs. Bo Bpems 3ByKOBOro curHana
y6eanTech, YTO NOBEPXHOCTb KaNMBGPOBKN U MHKAMHOMETP OCTAlOTCS CTa-
6unbHbiMu. (PUC.F)

War 2: NMoBepHUTE MHKIMHOMETP Ha 180° MPOTMB YAaCOBOW CTPENIKM 1 NO-
MeCTuTe ero B TO e nosoxeHune. Haxmute "Angle/Set" ewe pas n nogox-
[1Te, NoKa 3ByKOBOW crHan He npekpatutcs. (PUC.G)

War 3: Ha)XXK-ancnnee bygeT nonepemeHHo oTobpaxatbest "SINGLE AXIS

CALIBRATION" 1 "CAUTION" (npouegypa KanmbpoBku nmeeT hyHKUMIO M-
pepoTBpaLLeHys OWNBOK NO3NLMOHMPOBaHWS). TOMeCTUTe MHKAUHOMETP
BepTuKanbHo. HaxmuTte "Angle/Set" ewwe pas n nofoxauTe, noka 3ByKoB-
O CUrHan He NpeKpaTUTCs.

LWar 4: NMoBepHUTE NHKAMHOMETP Ha 180° MO YacoBOM CTpenKe 1 NoMecTH-
Te ero B TO e nonoxeHue. Haxmute "Angle/Set" ewe pas n nopoxauTe,
NOKa 3ByKOBOW curHan He npekpatutcs. (PUC.H)

War 5: Ha XXK-gucnnee otobpasntcs "SINGLE AXIS CALIBRATION". KHonk-
a MUTaHUsS HanpaB/ieHa BHU3 U YCTaHOBUTE UHKIMHOMETP BEPTUKANIBHO
Ha OTHOCKTENbHO POBHOM cTeHe. HaxxmuTe "Angle/Set" elue pas 1 nofox-
[1Te, NoKa 3BYKOBOW CMrHan He MpeKkpaTuTcs.

War 6: MoBepHMTe yCTPOMCTBO Ha 180° N0 ropM30HTaNM 1 yCTaHOBUTE er-
0 BEPTUKANIbHO B TOM Xe MONOXeHNM Ha cTeHe (KHonka BK/IYeHWs nonp-
eXHeMy HanpaBneHa BHu3). HaxmuTe "Angle/Set" ewwe pa3 n nogoxpaute,
noka 3ByKOBOW curHan He npekpatutcs. Ecnv KK-gucnneii Bo3spalyaetc-
s B UCXOQHOE COCTOsIHME MEHI0, 3TO 03HAYaeT, 4To nNpoueaypa Kannbpos-
K1 3aBeplueHa. HaxxmMmTe KHOMNKY NUTaHus, 4To6bl BEPHYTbCS B HOPMab-
HbIli pexxum paboTsl. (PUC.1)

N3mMepeHue Yrnos Mexay /lio6biMm O6bekTamm

[N u3mepeHus yrnoB Mexay Npon3BobHbIMM 06 bEeKTaMM1 B MPOCTPAHCT-
BE UCMO/b3YeTCs TEXHONOMUS FTMPOCKOMOB.

Yron Mexgy Npov3Bo/bHbIMU NIOCKOCTAMM B MPOCTpaHcTBe (He orpaHmy-
MBaeTCs HanpaBNeHNeM 3eMHOTO NPUTSXKEHUS).

Ocb BpalyeHus Kak Ha pucyHke (PUC.J)

N3MepeHue yrnoB Mexay niobbiMU MOBEPXHOCTAMM:

Hanpumep, uamepeHue yrna mexay AByMsi CTeHaMmn, 06pasyiowmmm yr-
on 90°. (PUC.K)

War 1: MNMomecTUTe MHKAMHOMETP Ha OfHYy U3 CTEH, HaXMWTe KHOMKY
"Angle/Set", ynepxwuBaiiTe ocb BpalueHus 60bLWNM 1 CPefHUM NanbLamu
(Ocb BpalueHus fomkHa 6bITb MaKCMManbHO NapannefbHa IMHUK Nepece-
YeHUs ABYX M3MepUTeNbHbIX MOBEPXHOCTEN), 3aTeM MeANEeHHO NOBOpaYu-
BallTe MHK/IMHOMETP K BTOPOI cTeHe. Bo Bpemsi noBopoTa ybeanTech, 4T0
HarnpaBneHue OCx BPALLEHMS OCTAETCS NOCTOSIHHbIM.

War 2: Korga Bbl nepecTaHeTe gBUraTb MHKIMHOMETP, Ha 3KpaHe oTobpa-
3UTCA Yro NOBOPOTa, COOTBETCTBYIOWMIA Yry Mexay ABYMS CTEHaMU.

Mpoueaypa Kannbposku M'Mpockona

War 1: MfoMecTuTe MHKAMHOMETP Ha MIOCKYI MOBEPXHOCTb, YAepXKVBanT-
e KHonky "Angle/Set" B TeyeHune Tpex CeKyHA, 4ToObl BOWTM B MeHt0. Ucn-
onb3ynTe kHomkm "Zero" v "Hold" gns Bei6opa nyHkTa "GYRO CAL." 1 Hax-
mute "Angle/Set" anst Bxoaa B pexum kanubposku rupockona. (PUC.L)
LWar 2: YaepxumBainTe oCb BpaLeHUsi UHKIMHOMET-pa 6ObLINM U CPEAHN
M nanbLamu, 3aTeM MefsIeHHO NoBepHUTE ero Ha 360° NPOTUB YacoBOW CT
penkw. Mocne NOBOPOTa BEPHWUTE MHKIMHOMETP B UCXOAHOE MOMOXKEHNE,
3aTeM HaxmuTe "Angle/Set". YbeamnTech, YTO MOBO-POT MPOUCXOANUT Meane
HHO AN obecnedermns TouHocTn. (PUC.M)

War 3: YaepxuBaiiTe 0Cb BpaLLeHWs MHKIMHOMETPA GONbLNUM U CPpegHUM

R ASCII XZF Pin 1is VBUS to provide 5V DC. ferir datos: le port USB de linclinométre, ouvrez l'interrupteur d'alimentation de nanblamu, 3aTeM MeANEHHO NOBEPHNTE ero Ha 360° Mo YacoBO CTpenKe.
TNt £ EE “DUAL X: -00.000* DUAL Y: +00.000"\r" Pin 2 is D-, RS232 TX transmission pin in cmos 3.3V level. 1. A través del puerto serie USB: 1) Utilice el adaptador RS232 o el |'adaptateur, sélectionnez COMMUNICATION dans le mode menu, réglez Mocne NoBopoTa BEPHUTE UHKNNHOMETP B MCXOJHOE MONOXKEHNE, 3aTeM
= — - d Pin 3 is D+, RS232 RX transmission pin in cmos 3.3V level. adaptador Bluetooth para conectar con el ordenador; 2) Utilice el adapta- PORT sur "USB" et MODE TX sur "AUTO", a ce moment-la, la LED verte DA- HaxmuTe "Angle/Set". Kannbposka rupockona 3asepuera. (PUC.N)
“SING: -00.000*\r” an 4 ﬁS not connected. dor Bluetooth para conectar con el teléfono mévil. Inserte el adaptador en TA de l'inclinométre clignotera, c'est-a-dire que l'inclinométre sera con-
i - - \” Pin 5is ground. el puerto USB del inclinémetro, encienda el interruptor de encendido del necté avec le téléphone portable. ce qui signifie que le réglage est réussi, Mepepada flaHHbix (PUC.0)
GYRO GYRO:-000.0"\r RS-485 PORT is 6P6C socket. adaptador, seleccione la configuracién de COMUNICACION en el modo de puis connectez le logiciel de 'ordinateur ou l'applet du téléphone porta- VIHKNMHOMETD NOAKNIO4AETCs K KOMMbIOTEPY M MOGUbHOMY Tened-
BAth /M “SING: -000.00 \r’ Pin 1 &2 is power DC 6 to 9V. menu, establezca el PUERTO de comunicacién como "USB" y el MODO DE ble. (FIG.P) OHY Ansi N€peAayn AAHHbIX:
mm : .00mm\r ° h s . . p
- m Pin 3is RS-485 A. TRANSMISION como "AUTO". En este momento, el LED verde DATA del *Si vous utilisez un adaptateur RS232 pour vous connecter a |'ordinateur, 1. wyepes nocnegosaTenbHbiii nopt USB: 1) ucnonb3ayiite agantep RS232
EHmm/M DUAL X: -000.00mm DUAL Y: +000.00mm\r’ Pin 4 is RS-485 B. inclinémetro parpadeara, es decir, el ajuste se ha realizado correctamente, vous devez également utiliser le cable de données pour connecter le port unu apantep Bluetooth ans nogxnoYeHns K KOMAbIOTEPY; 2) UCNONb3yiiTe
B3 % “SING: -00.000%\r” Pin 5 &6 is ground. y a continuacion conecte el software del ordenador o el applet del teléfono USB de l'autre extrémité de l'adaptateur au port USB de l'ordinateur. apantep BIUS;OBOth ANs NoAKNI04EHNs K MOGUNbHOMY TenedoHy. BetasbTe
o “DUAL X: % DUAL Y- T TX MODE: There are two communication modes: automatic-outgoing and mvil. (FIG.P) » 2. via linterface de communication RS-485 MODBUS : Branchez une apantep B “NOPT MHKIMHOMETPA, OTKPOWTE BbIKNIOHATE b NUTAHMS
X % UAL X: -00.000% DUAL Y: +00.000%\r query-response. Select by "Zero" and "Hold" button, then press "Angle/ Si utiliza el adaptador RS232 para conectar con el ordenador, también extrémité du cable de connexion avec une interface de cable réseau dans apanrepa, Bb|6"epvn'e COMMUNICATION B pexume MeHio, ycTaHoBUTe
BHEST | “SING:-00*00'00"\r" Set" to confirm necesita utilizar el cable de datos para conectar el puerto USB del otro l'interface RS-485 de l'inclinométre, et connectez |'autre extrémité avec PORT ka "USB" u TX MODE kak "AUTO", B 570 Bpems 3eneHblii CBETOAMOR
= . - : : extremo del adaptador al puerto USB del ordenador. interface USB 3 l'ordi E ’ d Slecti COMMUNI DATA vHKNMHOMeTpa bygeT MuraTb, TO eCTb HAaCTPOKa NpoLUa yCnewHo,
F « 0000 00" - PP (1) AUTO MODE, automatically sends data for each sample in ASCII format. " ; Aty . une interface a l'ordinateur. En mode menu, sélectionnez - ’
Wil BT DUAL X: -00*00'00" DUAL Y: +00*00'00"\r 2. A través de la interfaz de comunicacién MODBUS RS-485: Enchufe un CATION, réglez le PORT sur "RS-485" et réglez le MODE TX sur "AUTO" ou a 3aTeM NOAKNI04MTE NPorpaMmHoe obecneyeHne KOMNbOTEpa UK ann
e —— VIS —— N Mode ASCll format extremo del cable de conexidn con una interfaz de cable de red en la inter- " " : . Vil atd \ s 4 . eT Mo6unbHoro Tenedoxa. (PUC.P)
I K DIGHITE D Ry by REPLY" en fonction des exigences d'utilisation. c'est-a-dire que le réglage N
(2) REPLY MODE, J\_Alﬂ*ﬁ%MODBUSTjJ BOHTEIAIML, L - » n faz RS-485 del inclinémetro, y conecte el otro extremo con una interfaz fussi pui gences o ordi d &8 Ecnu Bbl ncnonbsyeTe apanTep RS232 Ans COGAMHEHNS C KOMMbIOTEPOM,
MODBUS RTUMI A X fE5EdE, MNT: Dual axis degree mode DUAL X: -00.000* DUAL Y: +00.000*\r J © X ) est réussi, puis connectez le logiciel série de ['ordinateur. (FIG.Q)
’ : 8! e e USB al ordenador. Bajo el modo men, seleccione el ajuste COMUNI- PORT: Choisissez le port USB ou RS-485 comme port de communication. Bam TaKxe HeO6XOAMMO UCMONb30BATh Kabesb ANA Nepeaadn AaHHbIX, YT-
J%£HY (HEX 16bit data) (RERXGHAR f ERIFIF) Single axis degree mode “SING: -00.000*\r" CACION, ajuste el PUERTO de comunicacién como "RS-485", y ajuste el Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner, puis appuyez sur 06b1 coeguHnTb USB-nopT Apyroro koHua agantepa ¢ USB-nopTom Komn-
ey ey MODO DE TRANSMISION como "AUTO" o "REPLY" de acuerdo a los requeri- "Angle/Set" pour confirmer bloTepa. .
1(?4’\—%)] l(ODL%)J aY GYRO mode “GYRO: -000.0*\r" mientos de uso. A continuacién, conecte el software del puerto serie del Interface USB: ' 2. yepes uHTepdeic cBasn RS-485 MODBUS: MoaktouMTe OAUH KOHeL, Co-
ex ec - - " - ordenador. (FIG.Q) " I Lo eAnHUTeNnbHOro Kabens ¢ MHTepdencom cetTeBoro kabens K nHTepdeicy
0x01 1 B2 EHHE Single axis mm/M mode SING: -000.00mm\r’ PORT: Elija el puerto USB o RS-485 como puerto de comunicacién. Utilice le_lllztssrzaecnefgiiEirrlﬁllﬁléhesioprisn:‘z ELOtZT’?lseé:ji: chmr(?::ﬂr'stzgr USB standard, RS-485 MHKAMHOMETPA, a APYrom KoHe, ¢ uHTepdelicom USB noakouute
S : « . . » los botones "Zero"y "Hold" para seleccionar, luego pulse "Angle/Set" para \ e pe . K KoMnbtoTepy. B pexxume meHto Bbibepute COMMUNICATION, ycTaHoBuTe
0x03 3 IhAEiEEY Dual axis mm/M mode DUAL X: -000.00mm DUAL Y: +000.00mm\r’ confirmar La broche 1 de I'USB est |'alimentation (VBUS) avec une tension de 5V DC. PORT kak "RS-485", u ycTaosute TX MODE Kak "AUTO" wn "REPLY" 8 co-
= e - - “ . N eR. La broche 2 de |'USB est la ligne de communication D-, équivalente a la OTBETCTBUM C T 66E)BaHVIﬂMVI UCTIONB30BAHMS. T.€. HACTDOKA BLINONHEHa
0x00 0 ﬁﬁ%ﬁﬂﬂt&s’gﬁ_}? (High Byte) Single axis % mode SING: -00.000%\r Intgrfa§USB. iliza el l < s ligne TX de RS232, avec une tension de communication CMOS de 3.3V. w P noaKIYUTE Noc B ’b;* X n pr MM Gech-
(X il A i /9 102) - - " La interfaz USB no utiliza el protocolo estdndar de comunicacién USB, en Ls broche 3 de I'USB est la i d ication D+. équivalente 3 | ycnewHo, a 3aTeM NoAKYNTe NocnefoBaTe/lbHoOe NPorpaMmHoe obecn
- — Dual axis % mode DUAL X: -00.000% DUAL Y: +00.000%\r realidad se simula como un puerto serie en el ordenador. -a broche 5 de est la ligne de communication D+, equivalente a fa eyeHue KomnbloTepa. (PUC.Q)
0x66 102 §ﬁ§§1@iltﬂ"]ﬁ—?-"lﬂ (Low Byte) Single s - El pin 1 del USB es la alimentacién (VBUS) con una tensién de 5V DC. ligne RX de R523|27 avecune tension de'commumcatmn CMOS de 3.3V. MOPT: Bbi6epuTe USB-nopT nnu nopT RS-485 B kayecTse nopTa cBA3u. Uc-
(X i Fa EE it 9 102) ng edaX|s egree minute | «qiNG: -00*00'00"\” El pin 2 del USB es la linea de comunicacién D-, equivalente a la linea TX de La broche 4 de I'USB n'est pas connectée (NA). nonb3yiite KHomku "Zero" 1 "Hold" ans BeiGopa, 3atem HaxmuTe "Angle/
0x00 0 SRR e (EE 5 0) secon RS232, con una tensién de comunicacién CMOS de 3.3V. La broche 5 de 'USB est la masse (GND). L, . Set" gnsi noaTBEPKAEHUS.
B FER IR =F T UES - - : . i : . L'interface de communication RS-485 est une prise téléphonique 6P6C: e:
Dual axis degree minute El pin 3 del USB es la linea de comunicacién D+, equivalente a la linea RX USB uHTepdeiic:
0x02 2 B 7 R R BN AR cecond & “DUAL X: -00700'00" DUAL Y: +00*00'00"\r" de RS232, con una tensién de comunicacién CMOS de 3.3V. Les broches 1 et 2 de la prise sont les broches d'alimentation avec une USB uHTepdeiic He MCNONb3yeT CTaHAapTHBI NPoToKoN cesian USB; Ha
0x24 36 CRCRBHISFT El pin 4 del USB no esta conectado (NA). tension de 6-9V DC; CaMOM fiefie OH UMUTUPYETCS Kak NocnefoBaTe/IbHbI MOPT Ha KOMMbIOTe-
— — (2) REPLY MODE, the communication uses MODBUS protocol for querying El pin 5 del USB es la masa (GND). Labroche 3 estla l!gneA de RS-485. pe.
0x14 20 CRCEBUBYIR=TS and responding. Use the RTU MODBUS mode to transmit data in the fol- La interfaz de comunicacién RS-485 es una toma telefénica 6P6C. Labroche 4 est a ligne B de RS-485. KonTakT 1 USB - nutaue (VBUS) c Hanpsbkeruem 5B DC.
= lowing format. Los pines 1y 2 de la toma son los pines de alimentacién con una tensidn Les broches 5 et 6 sont la masse (GND). KoHTakT 2 USB - nuHua cBA3m D-, skBuBaneHTHa nnHum TX RS232, ¢ Hanps-
IS ESR - — de 6-9V DC. Mode TX: Il existe deux modes de communication : le mode automatique »eHuem cea3n CMOS 3.3B.
ik |4 X (HEX 16bit data) Sent to read (HEX 16bit data) (example to X-axis tilt angle) El pin 3 es la linea A de RS-485. et le mode requéte-réponse. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour KoHTakT 3 USB - IuHWs cBI3n D+, 3KBUBaneHTHa nuHMN RX RS232, ¢ Hanp-
1] & Hex Dec |Purpose Elpin 4 es la linea B de RS-485. sélectionner, puis appuyez sur "Angle/Set" pour confirmer. sKkeHMeMm cBsian CMOS 3.3B.
B = i Mode TX de transmission: KoHTakT 4 USB He noakntoyeH (NA).
0x0064 |l riE=t Los pines 5y 6 son la masa (GND). ! . . ) A
- 2 | W5 0x01 1 Address of device TX MODE: Existen dos modos de comunicacién: automatico-saliente y (1) MODE AUTO, envoie automatiquement les données de chaque échan- KoHTakT 5 USB - 370 3a3emneHue (GND).
0 | mERm - consulta-respuesta. Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar, tillon au format ASCII. UnTepdeiic cBsizn RS-485 - 370 TeneoHHbIN pasbem 6P6C:
1 KEBm=x (mm) F (W) 0x03 3 Function read luego pulse "Angle/Set," para copfirmar. Mode Format ASCII K(éHTaKTbI 1 1 2 pasbeMa - 3TO KOHTaKTbl MUTaHMUsl C HanpsbkeHuem 6-9B
00065 | g s = Hioh Bte of register address (1)MODO AUTO, envia autométicamente los datos de cada muestra en Angle biaxial “DUAL X: -00.000" DUAL Y: +00.000"\" DC.
2 | RV E L% (45°79100%) 0x00 0 gh Byt 8 . formato ASCII ngle blaxia i i r KOHTaKT 3 - NuHuns A RS-485.
(X-axis tilt angle address is 102) - iaxi « . “\r? K 4 B RS-485
3 | ESFeEa Modo Formato ASCII Angle uniaxial SING: -00.000*\r OHTaKT 4 - NNHMS -485.
=163 i N ST— Low Byte of register address Z - m - " - o P . ) KoHTaKTbl 5 11 6 - 370 3a3emnexue (GND).
0x0066 | =161 (bit) Xﬁﬂ/\ﬁﬁmﬂﬁ,ﬂﬁ}g; RYINE: 7=k 0x66 102 (X—axisytilt angli addressis 102) /i\ngulo biaxial DUAL X: -00.000* DUAL Y: +00.000*\r’ GYFO- “GYRO' 000.0"r _ Pexum TX: CyujecTeyeT 4Ba pexiuma CBsia: aBTOMATUUECKMi NCXOARLMIA
0x0067 | f&16fi (bit) 3 H%MS 00001=00.001 ° Angulo uniaxial “SING: -00.000*\r” Uniaxial mm/M SING: -000.00mm\r’ 1 3anpoc-oTeeT. Micnonb3yiTte kHomku "Zero" n "Hold" ans Bbi6opa, 3aTem
0x0068 | 161 (b1) | Vit EIRIAE: 22 BR S 000 | 0 |*ighByte of number of register to ead (Aways 0 6RO “GYRO-000.0°\” Biaxial mim/M DUAL X 00000mm DUAL Y +000 00 Aasie Ann axaoro o6p-
0x0069 | fE16fL (bit) | & =#HI#M3 00001=00.001 ° 0x02 2 | Low Byte of number of register to read mm/M uniaxial “SING: -000.00mm\r” Uniaxial % “SING: -00.000%\r” a31a B hopmate ASCI.
0x006A | =16Mi (bit) | FEIB{VER{E: 320U T SEE 0x24 36 | High Byte of CRC mm/M biaxial “DUAL X: -000.00mm DUAL Y: +000.00mm\r” Biaxial % “DUAL X: -00.000% DUAL Y: +00.000%\r” PexuM dopmart ASCII
i (bi 1%M30001= ° % uniaxi “SING: -00.000%\” Uniaxial “ 7 “ £-00.000* ~
0x006B 15&16% EEn; ##M30001=000.1 oxla 20| Low Byte of CRC ojo ;nla‘mlal ;TAGL Xoo.ooo /0\0; — — r g;:n?n teseconde | “siNG:-00°0000"\¢ gByoceBOM yron IS)IL;IZL X: oo.ooi) DUAL Y: +00.000*\r
0x006C | =16fi (bit N o biaxia “ :-00.000% :+00.000%\r” — [LHOOCEBOW yron “ :-00.000*\r”
0x006D Emﬁ (bit) feRR2RR 00001=000.01°C grado minuto segundo Biavial de | “DUALX:-00%00'00" DUAL V: +00700'00"\r” r1PO “GYRO: -000.0*\r"
] . “« . _00*00'00" -minute- " N - -
Register to read uniaxial SING: -00%00°00"\r (z)esroeDn;m:E;chcin = ation utilice | ocole MODBUS OpHooceBoit mm/M “SING: -000.00mm\r”
B\ (HEX 16bit data) (& ENEERBIFIF K - , La communication utilise le protocole pour — . d
T l(OL#ﬂ ) ( . ) Address |Purpose (HEX 16bit data) %F:Siglmmum segundo “DUAL X: -00*00'00" DUAL Y: +00*00'00"\r” interroger et répondre, en transmettant les données en MODBUS RTU dans [Byocesoit mm/M “DUAL X: -000.00mm DUAL Y: +000.00mm\r”
A\, .
22X ) ) i i - le format suivant. o NG o
(Hex) (Dec) ox0064 | Display Tilt 1 |Single Axis (2MODO REPLY, la comunicacién utiliza el protocolo MODBUS para con- Tocture (HEX 1607t data) OaHoocesoit % SING: -00.000%\r
- A e iKY “ . 0, . 0, ”
0x01 1 N 33RYHDIE Mode 2 |Dual Axis stlilt‘ar‘y retSPfO”dert- Utilice el modo MODBUS RTU para transmitir datos en (exemple de lecture de I'angle d'inclinaison de ['axe X) gByOCQBOM % DUAL X: -00.000% DUAL Y: +00.000%\r
el siguiente formato. — — AHOOCEBOW rpagycChbl- « 0000 00" ¢
0x06 6 IHEEB N\ Hexadécimal| Décimal | ;e .. N SING: -00*00'00"\r
EERMIHNETT (High Byte) 0_|Degree mode Lectura (HEX 16bit data) (ejemplo de dngulo de inclinacién del eje X) (Hex) (Dec) Signification MAHYTE! cevaH/:uﬂ
0x01 1 i Wi : 1 |mm/Mmode i i 0x01 1 Adresse de 'appareil AByocesov rpagychbi- “DUAL X: -00*00'00" DUAL Y: +00*00'00"\r”
(M A B0HAE}300) oxo0ss | Measuring / Hexaaecmal | Decimal | significado — o MIUHY Tbi-CeKyHab \
t o X onction de lecture
EERHHHYEES (Low Byte) orma 2 |slope % mode (45° = 100%) — — (2)PEXXUM REPLY, pnsi cesisu ncnonb3yetcs npotokon MODBUS anst 3anp-
0x2C 44 (MRS ZLATHAE 9300) Y - 0x01 1 Direccion del dispositivo Octet de poids fort de |'adresse du registre (High 0CoB 1 0TBeTOB. Mcnonb3yiiTe pexxum RTU MODBUS ans nepeaayv AaHHbl-
2 : — 3 | Degree minute second mode 0x03 3 Funcién de lectura 0x00 0 Byte) (Adresse de |'angle d'inclinaison de |'axe X X B cnefytolem hopmare.
BramrEANEFT — - - 102
0x00 0 BERFSABTE 0x0066 High 16 bit | x axis/ Single axis tilt angle: 32 bit signed Byte alto de la direccidn del registro (High ) - - . - Yrenne (paHHbie HEX 16 6uT) (npumep yrna HaknoHa ocu X)
0x01 1 FEREEANEFT 7 ng gle: gne 0x00 0 Byte) (direccién del angulo de inclinacién Octet de poids faible de l'adresse du registre m
ey Nr— 0x0067 Low16bit |integer2’ scomplement00001=00.001 Lei 0x66 102 |(Low Byte) (Adresse de l'angle d'inclinaison de ectHapu- flecat:
0x88 136 CRCIRHIEEH del eje X es 102) l'axe X 102) aTepuyHbl- |M4HbIN | SHaveHne
X - - - - - = - - - — 1 (Hex) |(Dec)
0x3F 63 CRCBEBIEF T 0x0068 High 16 bit v axis tilt angle: 32 bit signed integer 2’ s Byte bajo de la direccién del registro (Low Octet de poids fort du nombre de registres a lire —
b complement 00001= 00.001° 0x66 102 Byte) (direccién del angulo de inclinacion 0x00 0 (souvent 0) 0x01 1 Agpec ycTpoiicTsa
0x0069 Low 16 bit Bhad del eje X es 102) - - -
FEHSA ) Octet de poids faible du nombre de registres a 0x03 3 |PyHKUMS YTeHus
- - - " 0x02 2 . & — -
ik |4 X (HEX 16bit data) 0X006A High 16 bit | Gyro value: 32 bit signed integer 2 s 0x00 0 iyetsuadlgoo)del nimero de registros a leer (a lire — 0x00 0 (CATapUJMM 6airT appeca peructpa (i-lllog;) Byte)
= ° 0x24 36 Octet i tdu CRC eC yrja HakioHa ocv X paBeH
0 |[fRftfEREER 0x006B Low 16bit | complement 0001=000.1 - - - - e T APy :
ox12¢C |memst I £35S T 0x02 2 Byte bajo del nimero de registros a leer Ox14 20 |Octet de poids faible du CRC 0x66 102 |Mnapwnii 6aiit appeca peructpa (Low Byte)
’ 1 |PERR MR 0x006C High 16 bit 0x24 36 Byte alto del CRC (Ampec yrna HaknoHa ocu X paseH 102)
- Sensor’ s temperature 00001=000.01°C : Lecture du registre Craplwuin 6aiiT KonmyecTBa perucTpoB ANs YTeHUs
0 |mEew 0x006D |  Low 16bit Ox14 20 | Bytebajo delCRC 0x00 0 |6nano0
Adresse |Signification (HEX 16bit data) (06biuHo 0)
. X 1 | KE82{Imm/M Lectura del registro - 0x02 2 Mnagwmi 6ainT KoAMYecTsa perucTpoB Ais YTeHus
0x12D M LR — C_ Sent to write (HEX 16bit dat le to set ing mod ' : ox0064 | Mode daffichage | 1 1 Uniaxia e B
2 |MRRIBIE 2% (45°9100%) ent to write ( it data) (example to set measuring mode) Direccién |Significado (HEX 16bit data) X de l'inclinaison > | Biaxial 0x24 36 |Crapwwii 6aiit CRC
3 |ESFEAL Hex Dec | Purpose Modo devisu- | 1 |Uniaxial 0 [ Unité d'angle 0x14 20 | Mnapwinii 6ait CRC
> s ~ = 0x0064 |alizacién de la — —
ADDRESSH #it : TLL-90SHY i& #& b ik 7] i& & 791-255, & 0x01 1 Address of device inclinacién 2 |Biaxial 1 (Unlte)/de\long(Ll\JAe)ur millimétre YTeHue pernuctpa
“Zero” F “Hold” #REE%ERR, A “Angle/Set” HiiA - - » mm)/métre
*Eﬁ—ﬁ\RS-485Mé§E§%ﬂ{LXﬁ?§2SSéI\TgLL{9OS1t)h:ﬁﬂzo|ﬁ_|ETjﬁ 0x06 6 Function write 0_|Unidad de angulo 0x0065 | Unité de mesure 5 | Pourcentage de pente % Aipec Pnanene (:aHHmelHE)(();ifchiBOﬁ
177938, 0x01 1 | High Byte of register address (300 Measuring mode) oxo0gs |Ynidad de 1 |Unidad de longitud mm/M (457 = 1000/?) - 0x0064 iiﬁﬂ;‘ﬁ;ﬁngﬁa 2 |Asyocesoit
BUAD RATE 3#RZ: 9600. 19200. 38400. 56000. 57600. 0x2C 44| Low Byte of register address (300 Measuring mode) medida 2 |Porcentaje de pendiente% (45°= 100%) 3 | Mode degres minutes secondes S 1E
%t « » « PRI - - N cling ; AvHMLA yra
l}SZO?bps, N %f Z%;;L@EL&HOICI BREE, ARE Ox00 0 Hich B f ber of regi - 3 |Modo grados minutos segundos 010086 | Octet de polds fort (1Y ﬁgig;e(iglI'necrtlgs;stﬁzgfel;;iZQZ E 1 |EgnHuua gnvHsl mm/M
VS X i te of number of register to write - —_— - — ! - eni ! AVHULA N3Mep
Angle /Set” i\ (RER LX) i) £ 0x0066 Byte alto (bit) ~ [Angulo deinclinacién del eje X/uniaxial: 0x0067 | Octet de poids faible (bit) | bits, complément & deux 00001 = 0x0065 |1 111s 2 | NpouenT Haknowa % (45° = 100%)
HERETEER 0x01 1 | Low Byte of number of register to write — entero binario con signo de 32 bits, 00.001° P
4 = 0x0067 Byte bajo (bit) | complemento a dos 00001 = 00.001° de poids fort (bit) | Angle d'inclinaison de I'axe Y/ 3 | rpapychbi-MuHyTbI-cekyHADI
LEOER, BIROENSESEDRTERRE CRE: 20£5°C 0x88 | 136 | High Byte of CRC : T clinacidn deleie Y/amiad LI RS CITE Rk At — p
AR Bl / W h Bom B e Sk 5 miE . x s X igh Byte o 0x0068 Byte alto (bit) Angulo de inclinacion del eje Y/uniaxial: uniaxial : entier binaire signé 32 0x0066 | Crapwwwin 6aiiT (6uT) |Yron HaknoHa no ocu X/ofHOOCEBOIA: Lie-
*ﬁiﬂ‘;ﬂ!ﬁé%%o) ;Fﬂ\:g;ZIJ \BY ,r( - . 0x3F 63 Low Byte of CRC 0069 Byte bajo (bit) enter<l> blnartlo COdn Slgggo(ie 3020b(;§1'° 0x0069 | Octet de poids faible (bit) gé)tso,ocloomplement a deux 00001 = 020057 | Magmu Gaitr (6m) o€ 4Mcno %%38?K0%302()?MT’ AOMOAHUTE-
2FNE, BEF ISR ERENEEMEE, BIRE; comptemento a dos =00. . JIbHbIV KOG, =00.001°
JIESHRENSRSIHIIEEESR, BhiE. & RIZIEE . : 0x006A Byte alto (bit) Valor del giroscopio: entero binario 0x006A | Octet de poids fort (bit) | Valeur du gyroscope : entier bi- 0x0068 | Ctapwnii 6aitt (6uT) |Yron Haknona no ocu Y/oaHoocesoi: Lie-
. o ol N N g NN N Register to Write R . N : ¢ € .
o, MERK, BSEHBPHKERERRF, BITREZEEMGT — con signo de 32 bits, complemento a —— —] naire signé 32 bits, complément & — N0 YMCAO €O 3HaKOM 32 61T, AONONHMTe-
2, WIBRHERRIESKE,; Address | Purpose (HEX 16bit data) 0x006B Byte bajo (bit) ] dos 0001 =000.1° 0x006B | Octet de poids faible (bit) | deux 0001 = 000.1° 0x0069 | Mnaawwii 6aiT (61T) | nbHbiii kog 00001 = 00.001°
4itEF, MBNUBENBMAINITERESUERE, R 4o F : : 0x006C Byte alto (bit)) Temperatura del sensor: 00001 = 0x006C | Octet de poids fort (bit) ; . - 0x006A | CTapuuii 6aitT (6uT) | 3HaueHue rupockona: Lenoe Y1cno co
. 0 | Tilt angle reading mode Température du capteur: 00001 = 2
= S « » = o Measurin 8 8 : ; ° o 3HaKoOM 32 6UT, BONONHUTENbHbIN KOJ,
Z}'ﬁfﬁ, FRA AR .ﬂ.. ' LCDEIF, Eﬂﬁﬁﬁffﬁiﬁﬁg,ﬂlﬂ oxi2c | o & - 0x006D Byte bajo (bit) _ |000.01°C 0x006D | Octet de poids faible (bit) | 000.01°C 0x006B | Mnaawnii 6ait (64T) | 0001 = 000.1°
B, BEZESUHERENEAIRITE0.002° LINA Al AT 2, 1 | Gyro measuring mode Eecrtors (TEX 1607 4o —c P a—
R720.002°L = VR4 TB A 3o 27 s o scritura it data P X PP X Tapwuin 6auT (6uT ) ~ .
YNRTE0.002°UA, AIEE RSP ERIXZRES, 0 | pegree mode (ejemplo de configuracion del modo de medicion) Ecriture (HEX 16bit data) (exemple de définition du mode de mesure) — TemnepaTypa gaTunka: 00001 = 000.01°C
- = 0x006D | Mnagwmnin 6ainT (6uT)
- - Hexadéci- | Décimal |c. .. ..
Measuring 1 | mm/M mode Hexadecimal | Decimal Significado mal (Hex) (Dec) Signification
0x12D Format (Hex) (Dec) g 3anucb (paHHble HEX 16 6UT) (NprMep YCTaHOBKM pexnuma u3aMepeHus)
0 ° = 0, ' .
2 | Slope % mode (45° = 100%) 0x01 1 Direccién del dispositivo oot ! Adresse de lapparel Wectnapua-te flecarns- | 55,0110
3 | Degree minute second mode 0x06 5 Funcion de escritura 0x06 6 Fonction d'écriture puiHbiii (Hex) |Hbili (Dec)
ADDRESS: The device address of the TLL-90S can be set from 1-255. Selec- Byte alto de la direccidn del registro (High 0x01 1 Octet de poids fort de ['adresse du registre (High 0x01 1 Apec ycTpoiicTea
tion by "Zero" and "Hold" button and then press "Angle/Set" to confirm. 0x01 1 Byte) (direccién del modo de medicién = Byte) (Adresse du mode de mesure = 300) 0x06 6 DyHKUMA 3anmcn
ot e *Up to 255 TLL-90§ devices can be connected in the same RS-485 network 300) : — : 0aC a4 Octet de poids faible de 'adresse du registre 0x01 1 (CTapLuvuZ 6aiiT appeca permET?’pangHigh Byte)
=sn = JEERES . {y9esE H15FhgiaERtiE], = to communicate simultaneously. Byte bajo de la direccion del registro (Low (Low Byte) (Adresse du mode de mesure = 300) 2APEC PEXMUMA SMEPEHNA =
?-1+§1¥%5§§2ﬁf}'§ﬂ¥51’ NBRBAYISHHRENE, FF BUAD RATE: 9600 + 19200 - 38400 - 56000 + 57600 « 115200 bps, selec- 0x2C 44 Byte) (direccién del modo de medicién = N - - Mnagui 6ainT agpeca peructpa (Low Byte)
ST A R . " " " " " " . =
FREZEEIRK 0x00 0 Octet de poids fort de 'écriture dans le registre 0x2C 44
) tion by "Z d "Hold" butt d th Angle/Set" t f 300) (appec pexvima n3mepenus = 300)
HERE TG ERERE, AEENETE=RE, HEaH ion by "Zero" and "Ho utton and then press "Angle/Set" to confirm. : : — — -
6.1 A = % =uiXia, WEAR (Requires reboot to take effect.) 0x00 0 Byte alto de la escritura en el registro Octet de poids faible de I'écriture dans le regis- 0x00 0 CTaplnit 6aiiT 3aNncu B perucT|
WE, BEatEE, FLEESE, AR o BT, HE z i 0x01 b e P peructp
= Y = >0 = B ABER 0x01 1 Byte bajo de la escritura en el registro - 0x01 1 Mnagwwii 6ainT 3anucm B peructp
EERE; 0x88 136 Octet de poids fort du CRC —
TITERMUSE0° 5° 10° 20° 30° 50° 70° 80°. 89.5°% 0x88 136 Byte alto del CRC = T R 0x88 136 | Crapwwii 6aiit CRC
N e I * * * * * A 0x3 63 ctet de poids faible —
BEERIBESEIEHR, 0x3F 63 | Byte bajo del CRC - pocepe 0X3F 63 | Mnagwii Gaiir CRC
Escritura del registro Ecriture du registre 3anucb peructpa
Direccién | Significado (HEX 16bit data) Adresse _|Signification (HEX 16bit data) — Anpec | 3Havenue (aanHbie HEX 16 6uT)
Modo de lectura del dngulo de incli- ox12¢  |Modede 0_|Mode delecture de 'angle d'inclinaison ox12C |Pexum 0 | Pexum YTeHus yrna HaknoHa
X
ox12C xz(égcqéen 0 | hacion mesure 1 |Mode de mesure du gyroscope Vismeperns | 1 |peyum nsmepenms rupockona
ICI
1 | Modo de medicién del giroscopio 0 JUnitéd'angle 0 |EpuHuuayrna
N 0 | Unidad de dngulo ox12D gg?}[ﬁﬁ?ge 1 |Unité de longueur mm/M ox12D gﬁweg6pa3oa— 1 |EauHuua ganHbl Munanmetp (mm)/meTp (M)
ox12D g:?;i::g:d 1 | Unidad de longitud mm/M mesure 2 |Pourcentage de pente % (45° = 100%) aﬁst::;gwﬂ 2 | NpouenT Haknowa % (45° = 100%)
de medida 2 | Porcentaje de pendiente % (45°= 100%) 3 |Mode degrés minutes secondes 3 | rpapycbl-MUHYTbI-CEKYHAbI
3 [ Modo grados minutos segundos Adresse ADDRESS: L'adresse de |'appareil TLL-90S peut étre réglée de 1 a Appec ADDRESS: Appec ycTpoiicTBa TLL-90S mMoxeT 6biTb yCTaHOBNEH B

Direccién ADDRESS: La direccién del dispositivo TLL-90S puede ajustarse
entre 1-255. Utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar, luego
pulse "Angle/Set" para confirmar.

*Hasta 255 inclinémetros TLL-90S pueden conectarse simultdneamente en
la misma red RS-485.

Velocidad BAUDRATE: 9600, 19200, 38400, 56000, 57600, 115200 bps,
utilice los botones "Zero" y "Hold" para seleccionar, luego pulse "Angle/
Set" para confirmar. (Reinicie para aplicar los cambios.)

255. Utilisez les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner, puis appuyez
sur "Angle/Set" pour confirmer.

*Jusqu'a 255 inclinometres TLL-90S peuvent étre connectés simulta-
nément sur le méme réseau RS-485.

Vitesse BAUDRATE: 9600, 19200, 38400, 56000, 57600, 115200 bps, utilisez
les boutons "Zero" et "Hold" pour sélectionner, puis appuyez sur "Angle/
Set" pour confirmer (Redémarrez pour appliquer les changements).

fAvanasoHe 1-255, ucnonb3yiite kHonku "Zero" v "Hold" ans BbiGopa, 3aT-
eMm HaxmuTe "Angle/Set" pns noaTBEpPXKAEHMS.

*[lo 255 nHkNMHOMeTPOoB TLL-90S MOryT 6bITh NOJ-K/KO4YEHbI OAHOBPEMEH-
HO B OfiHOU ceTun RS-485.

CkopocTb BAUDRATE: 9600, 19200, 38400, 56000, 57600, 115200 bps, ncn-
onb3yiiTe kHonku "Zero" un "Hold" ans Beibopa, 3aTem HaxmMuTe "Angle/
Set" pns nopTBepXAeHUs (Mepe3anycTute ANs NPUMEHEHUS U3MEHEHW).

TLL-90S

JINGYAN®  TLL-90S

PORT: USB |RS-183

TX MODE:| AUTO | REPLY

ALDDRESE:

EUAD RATED RS-485MODBUS

FIG. P

JINGYAN® TLL-90S

Dual-Axis Digital Angle Protractor

JINGYAN®
gital Angle Protractor
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